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Nouveautes

Contréleurs Sysmac

Série NX7

- UC hautes performances avec deux conducteurs
de mouvement synchronisés pour contréler jusqu'a
256 axes

Série NJ1
- Nouvelles UC pour machines compactes et simples

Servomoteurs

Servomoteurs intégrés

- Moteur et variateur intégrés pour optimiser l'espace
et simplifier I'installation

- Plage de couples de 2,553 25 Nm

Robot

Série de robots Delta
- Robot Delta IP69K

- Robot Mini Delta IP67

- Robot Delta XXL



Catalogue Sysmac

Le présent document est un guide de sélection et de conception destiné a vous aider a créer des machines

rapides, flexibles et fiables.

La plate-forme d'automatisation Sysmac fournit une solution intégrée consistant en un contréleur de ma-

chine a la pointe de l'industrie fonctionnant de maniere transparente avec des périphériques de terrain haut

de gamme a travers le réseau de machines le plus rapide du marché — EtherCAT. La plateforme d'automatisa-

tion Sysmac est programmeée, configurée et simulée par un seul logiciel, Sysmac Studio, et accessible via une

connexion, Ethernet /IP.
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Omron fournit des solutions sur mesure

Pour une production flexible et intégrée
L'environnement de fabrication globalisé d'aujourd'hui présente de nombreux défis complexes a relever. Le

marché mondial évolue rapidement et les entreprises de fabrication sont soumises a une forte pression pour

fournir dans les meilleurs délais des produits qui répondent aux différents besoins des clients. L'automatisation

industrielle d'Omron permet un processus de fabrication efficace, flexible et économique.
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Innovation
Nouvelle technologie pour une
fabrication intelligente

- Collaboration entre les hommes et les machines
- Produits respectueux de l'environnement

Productivité

- Systemes intégrés pour une fabrication optimisée

- Données de production disponibles en temps réel

- Inspections de qualité en ligne : aucun défaut

Flexibilité
Permutations de produits rapides
Ouverture et connectivité tierce

- Systemes évolutifs pour des solutions optimales

Fiabilité
Processus continu,

fonctionnement 24h/24 et 7j/7
Cycle de vie du produit étendu

Globalisation

Produits conformes aux normes internationales
Assistance locale pour la formation, la réparation
et les pieces détachées

« Environnement technique conforme aux normes

internationales

v Grace a l'automatisation, Omron
contribue a faire progresser
la fabrication et a développer
une société durable en offrant
des produits respectueux de
I'environnement

Fabricant de
machines/équipements

Les photographies de produits et les illustrations utilisées dans ce catalogue peuvent quelque peu différer des produits.

Les captures d'écran de produits Microsoft sont reproduites avec I'autorisation de Microsoft Corporation.



OMRON : :

v La plate-forme technologique Sysmac
offre un modéle commercial de
production flexible et intégré

Fabricant

Tableautiers/
Intégrateurs

Fabricant de pieces

Sysmac est une marque ou une marque déposée d'OMRON Corporation au Japon et dans d‘autres pays pour les produits d'automatisation industrielle OMRON.
Windows est une marque déposée de Microsoft Corporation aux Etats-Unis et dans d’autres pays.

EtherCAT® est une marque déposée de Beckhoff Automation GmbH pour leur technologie brevetée.

FSOE (Safety over EtherCAT®) est une marque déposée et une technologie brevetée, sous licence de Beckhoff Automation GmbH, Allemagne.

EtherNet/IP™, CompoNet™ et DeviceNet™ sont des marques d'ODVA.

Les autres noms de sociétés et produits figurant dans ce document sont des marques ou des marques déposées de leurs propriétaires respectifs.
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Sysmac : une plate-forme totalement intégrée

Intégration et fonctionnalité

Sysmac est une plate-forme d'automatisation intégrée congue pour vous offrir un contréle et une gestion
complets de votre usine. Au centre de cette plate-forme se trouve notre série de controleurs de machines
qui permet un contréle synchronisé de toutes les machines et offre des fonctionnalités avancées comme

le mouvement, la robotique et la connexion a des bases de données. Ce concept pluridisciplinaire vous
permet de simplifier I'architecture de votre solution, de réduire les temps de programmation et d'optimiser la
productivité.

AUTOMATISATION
INDUSTRIELLE

CONTROLE DES
MACHINES
Ligne de remplissage

- Controle d'axes : intégré dans I'IDE et Assemblage
fonctionnant en temps réel

- Blocs de fonction PLCopen standard et de
mouvement généré Omron - Toutes les données associées a la sécurité

- Controle direct synchronisé pour la position, sont synchronisées avec le réseau

v Uneinterface |ogicie| de la vitesse et le couple - Fonctions de sécurité faciles a gérer :

occultation, interverrouillage, EDM et

développement intégré pour la surveillance des vannes

configuration, la programmation, la
simulation et la surveillance
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Usine intelligente Appareils

informatiques

i Sl

— Bureaux Force de ventes
E Informations
Y
Emballage poyr ‘{Omprimé:
- Sysmac communique en temps réel avec des bases v Controle d'automatisation intégré :
de données comme SQL , . .
. Données sécurisées : en cas de panne ou La plate-forme Sysmac est évolutive et fournit des
lde zefte de communications du Serveurfk, performances et des fonctionnalités pour une
es donnees sont automatiquement stockees . . .
dans une mémoire interne large gamme de solutions, des simples machines
- Sysmac fonctionne avec des bases de données tres aux entités de fabrication

rapide (1 000 éléments de tableau/100 ms) assurant
un traitement fiable des mégadonnées pour
améliorer la productivité, la maintenance prédictive,
etc.

Vision .
— —_— Robothue - Détection

|nspections de qualité

Mise en place

) 1 \ .
. f 4 : ETR 300 — : = jointen caoutchou
Images de nlfwe|||eure rzsolut!on sans o Détection de présence dej
augmenter les temps de traitement . .
de la vision - Jusqu'a 8 robots Delta avec un contréleur . . .
- Technologie de recherche de forme - - Blocs de fonction robotique sur le temps - Controle total des parametres de traitement

anli ; t des fonctions de maintenance prédictive
et atin e A (i simplifiant la programmation etaest el i
detecltlon d'objets p(ljus stable et ||orecwse - Détection haute précision et positionnement
pour les opérations de mise en place

des données synchronisées sur le réseau
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Une connexion unigue

Contréle machines et automatisation industrielle transparents

Contréle unifié de la machine via une connexion unique et un seul logiciel : voici notre définition de

la plate-forme Sysmac. Le contréleur d'automatisation de machines integre la logique, le mouvement,

la sécurité, la robotique, la vision, I'information, la visualisation et la mise en réseau en un seul logiciel,
Sysmac Studio. Ce logiciel fournit un véritable environnement de développement doté d'un outil de
simulation des mouvements en 3D personnalisé. Le controleur de machines est fourni avec EtherCAT et
EtherNet/IP intégrés. Les deux réseaux équipés d'une connexion proposent une alliance parfaite entre le
contréle rapide des machines en temps réel et la gestion des données de I'entreprise.

Ethen\et/IP

Contréleur machines

Mouvement

E/S

Sécurité

Servomoteur G5 Variateur MX2

E/S NX

Sécurité distribuée NX

EtherCAT - Controéle des machines

- Temps de cycle court: 125 ps

- Jusqu'a 256 axes synchronisés

- 512 esclaves

- Intégré aux servodrivers, variateurs, E/S, sécurité, vision et détection d'Omron
- Cable Ethernet STP standard avec des connecteurs RJ45
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Usine intelligente Appareils

_?_.___-.ﬁ informatiques
Méga-

données

Bureaux Force de ventes

Base de données

Logiciel soL

Visualisation

o -
— i

" ’.!-. J_!i'l'l_ !; " ‘Q P":""' é_;' M:lmhg_a
Lol .'.l L o / o
Sysmac Studio | = et
. ~7SQL Server

IHM NA Sysmac Studio

Ethernet - Automatisation industrielle

- Communication du contréleur Peer-to-Peer

- Interface avec Sysmac Studio, IHM NA ou le logiciel SCADA

- Connexion a la base de données pour Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2,

MySQOL et Firebird
- Serveur FTP
Vision )
Robotique
' _ J‘i Détection
D —
i N = i &

Capteur de Capteur a fibre/

Robot Delta déplacement ZW  laser/de contact

N-Smart
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Un seul logiciel

Une interface de développement intégré

Sysmac Studio integre la configuration, la programmation et la surveillance. Linterface graphique utilisateur

permet la mise en place rapide du contréleur, des E/S déportées et réseaux, tandis que la programmation des
machines et des axes, basée sur la norme CEl et les blocs de fonctions PLCopen pour le contréle d'axes, réduit

le temps de programmation. Un éditeur intelligent, avec débogage en ligne, favorise une programmation

rapide sans erreur. La simulation avancée des séquences et du contrdle d'axes, ainsi que le suivi des données,

accélerent le réglage et la configuration des machines.

BR Programmation
Multitaches etconformité totale a la
norme IEC 61131-3. Editeur programme

avec fonctions complémentaires :

vérification d'erreurs de syntaxe et
distinction de la couleur des variables et
symboles. Les instructions texte structuré
peuvent étre directement écrites dans des
programmes schéma a contact avec la
fonction ST en ligne. et aiedsis

Wamme | BenresE

BE Controle d'axes
EditeurCAM graphique : mise
en ceuvre rapide de profils de
mouvements complexes. Tables
CAM modifiables a la volée.
Une bibliothéque de blocs
de fonctions PLCopen pour le
controle d'axes est disponible
pour mettre en ceuvre un
contréle d'axes général.

PLC open

BE Sécurité

B
i

L'éditeur Schéma Bloc Fonction inclut
46 FB/FN de sécurité. Conforme a la
norme de programmation [EC 61131-
3 et compatible avec les blocs de
fonctions PLCopen pour la sécurité.




BR Informations

Les projets peuvent générer de
nombreuses données, mais grace a la
connectivité a la base de données FB
de Sysmac, ces données peuvent étre
analysées et traitées en temps réel.

7 éﬁij:Sﬁrver

H Vision

Glissez-déposez des éléments

OMmRON -

B Simulation
Les trajectoires d'axes en 3D peuvent étre
prétestées avec une simulation avancée
des séquences et du controle d'axes. Une
simulation des blocs de fonctions, des POU
(unités d'organisation du programme) ou
du programme entier peut étre effectuée.
Toutes les fonctions standard telles que
Break & Step sont disponibles.

IHM

Concevez vos propres IAG (Intelligent
Application Gadgets ou Blocs
Fonction Graphique) a I'aide de
I'ensemble des pieces de machine. Il
est également possible d'intégrer du
code avec le langage standard VB.net.
La simulation de Sysmac Studio vous
permet de tester l'application NA avec
le programme du controleur de
machines.

BE Robotique

Bibliotheque de blocs fonction de robotique intégrée

pour les commandes Delta 2 et Delta 3. Un outil de
simulation 3D est aussi intégré dans Sysmac Studio
pour I'affichage et la reproduction de la trajectoire du
robot Delta.

de traitement pour créer

un programme de traitement d'image.

BR Sysmac Studio
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Un seul controleur de machines

Automatisation compléte et robuste des machines

Le contréleur machines est au cceur de la plate-forme Sysmac. Un seul contréleur machines intégre la vitesse,
la flexibilité et I'¢volutivité d'une architecture logicielle centrique sans renoncer a la fiabilité et a la robustesse
traditionnellement associées aux APl Omron. Le controleur machines est congu pour répondre a des besoins
extrémes de contréle de machines en matiére de vitesse et de précision de contréle d'axes, de communication,
de sécurité et de robustesse du systeme. Il vous reste juste le plaisir de créer. ..

8 ]70]°

Bibliotheques d'application
- Option de bibliotheque FB pour I'emballage (couteau rotatif,
enrouleur/dérouleur, régulation de la température...)

Robustesse du systeme

- Journal événements contréleur, E/S déportées et réseaux

- Controle standard systeme APl : temporisation chien de
garde, vérif. mémoire, Vérif. topologie réseau, etc.

Caractéristiques du controleur

d'automatisation de machines

- Temps de cyclecourt: 125 s

- Jusqu'a 256 axes synchronisés

- Controle synchronisé de tous les périphériques du réseau

- Programmation multitaches

- Programme ST en ligne, texte structuré, schéma a contact
combinés

- Controle total position des groupes d'axes

- Systeme de sauvegarde et restauration

- Ports EtherCAT et EtherNet/IP intégrés

- Conforme aux normes CE et cULus

Conception matérielle

- Architecture de la nouvelle gamme d'UC Intel
- Le contréleur le plus compact de sa catégorie
- Port USB et emplacement carte SD intégrés
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v Evolutivité, performances, robustesse... Choisissez I'UC la plus adaptée a votre application.

()

NX7 NJ5 NJ3 NJ1
Temps de cycle court 125 s 500 ps 500 ps ms
Axes réels 256 axes 64 axes 8 axes 2 axes
Esclaves EtherCAT 512 192 192 64

Controle d'axes

Deux controles d'axes
synchronisés

Contréle d'axes
synchronisé

Contréle d'axes
synchronisé

Controle d'axes
synchronisé

Ethen'\et/IP

Réseau industriel standard

- Programmation

- Autres controleurs de machines

- IHM/SCADA

- Systemes IT

- Protocoles et services standard : TCP/IP, FTP, NTP,
SNMP

- Protocole CIP

- Connexion a la base de données FB pour Microsoft
SQL Server, Oracle, IBM DB2, MySQL et Firebird

- Fonctionnalité de communication SECS/GEM
intégrée

——
EtherCAT.

Réseau machine standard
- Servomoteurs

- Variateurs

- Robotique

- Systémes de vision

- E/S distribuées

- Sécurité intégrée

- Détection

Programmation standard

- Conformité totale aux normes CEI61131-3

- Blocs de fonctions PLCopen pour le controle
des axes

PLC upunE

mntm&]
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Serie IHM NA

La prochaine génération d'interfaces machine

Une IHM dynamique, intuitive et prédictive rend les machines industrielles plus attractives et plus compétitives.

La nouvelle IHM Omron assure un controle et une surveillance plus rapides et efficaces, ainsi qu'une interaction

entre l'opérateur et la machine plus naturelle et proactive. Sa conception repose sur des applications réelles et

les exigences du client : une plate-forme évolutive et pérenne qui s'adapte a I'évolution des besoins, et réagit
en temps réel aux événements. Intégrée a la gamme de systemes, la série NA est capable de reconnaitre la

machine dans son ensemble.

Conception matérielle

- Architecture Intel

- Refroidissement sans ventilateur

- Conception étanche et anti-poussiére IP65

- Logement carte SD pour transf./stocker des
projets et enreg. données

Connectivité

- 3 ports USB: clé USB et programmation

- 2 ports Ethernet : pour le réseau machine/systeme
informatique et la programmation

Fonctionnalités interface machine NA
- Architecturelnteled on Intel
- Modeles d'écran: 7,9, 12 et 15 pouces
- Résolution élevée de 1280 x 800
- Un seul projet intégré dans Sysmac Studio :
contréleur NX7/NJ, sécurité, vision et interface machine

©

Chassis disponible noir et
argenté

Touches
programmables



Interface machine

- Ecran tactile

- 3 touches de fonction programmables

- Multimédia, dont les fichiers PDF et vidéo

Voyant RUN/ERR

Sysmac Studio

- Programmation IHM NA de Sysmac Studio

- Variables (étiquettes) dans le projet NA du
contréleur NX7/NJ

- Niveau d'accés sécuritaire multiple avec protection
par mot de passe

- Programmation Visual Basic avec VB.net

- Tests d'application NA avec le programme NX7/NJ
via la simulation de Sysmac Studio

OMRON

Solution évolutive

- Taille d'écrande 7 a 15 pouces

- Grand écran pour tous modeles

- Résolution 1280 x 800 pour les modeles 12 pouces et 15 pouces
- Résolution 800 x 480 pour les modeles 7 pouces et 9 pouces

- Chassis disponible en noir et argenté

IAG - Bloc Fonction Graphique intelligent

- Collection de graphiques des pieces de machines

- Code intégré aux IAG avec la fonctionnalité standard VB.net

- Rassemblez votre propre collection d'|AG et partagez-la dans les
projets, comme des blocs de fonctions

myTemperature
mySpeed

RunMotor
(Boolean bStatus)
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E/S NX

Vitesse et précision pour de meilleures performances

Bus interne haut débit synchronisé avec réseau EtherCAT et utilisant la fonction d'horodatage. L'E/S NX peut
étre controlée avec une précision a la microseconde et une résolution en nanoseconde. Gamme d'E/S de plus
de 90 modeles, dont le controle de position, les entrées de température et la sécurité intégrée.

EXTIRC 03444 D842 |44 OC2E33 ADZB03 AD3Z

—s
EtherCAT.

Connectivité EtherCAT

- Horloge distribuée : réponse E/S
avec instabilité inférieure a 1 ys

- Safety over EtherCAT (FSoE)

Coupleur EtherCAT E/S numériques

- Jusqu'a 1 024 octets en entrée et en sortie - Unités pour 4, 8 ou 16 points

- Sauvegarde/restauration automatique - Modeles standard, haut débit et a horodatage
des parameétres d'E/S, excepté unité de - Sorties relais, NO uniguement ou NO+NF
contréle de sécurité et unités d'E/S de - Entrées 240V ca.
sécurité - Cartesa 16 et a 32 points avec connecteur MIL

Communication série

FOthIOhS E/S NX - ; T - Unités pour interface de communication série
- TechnologieNsynX : réponse d'E/S déterministe avec une R$232C ou RS422A/485

résolution en nanoseconde

- E/S numériques : haut débit et horodatage (NsynX)

- E/S analogiques : les modéles haute performance offrent
un temps de conversion de 10 ps/canal et une résolution

de 1:30 000
- Connecteur avant détachable avec bornes enfichables sur - Densité signal élevée ;
toutes les unités d'E/S NX jusqu'a 16 points d'E/S
- Configuration en ligne/hors ligne, simulation et dépannage sur largeur 12 mm

unifié dans le logiciel Sysmac Studio
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La technologie NsynX

- La technologie NsynX est fournie par le bus interne a Exemple de séquence d'horodatage Cycle EtherCAT

grande vitesse synchronisé avec le réseau EtherCAT. 500 ps 500 ps 500 ps

Cette technologie est concue pour le contréle de Controleur NJ

machine et inclut: ) X . )
Rafraichissement E/S Rafraichissement E/S Rafraichissement E/S

- Unités d'E/S avec horloge distribuée
E/S NX

- Unités d'E/S haut débit synchronisées avec le cycle
EtherCAT ENTREE I

- Unités d'E/S avec fonction d'horodatage Horodatage ) ;/s%s - o j/%o N
(précision < 1 ys) -  —

Controle précis des événements d'entrée et controle parfait des sorties avec résolution en nanoseconde

E/S analogiques E/S de sécurité Interfaces positionnement Entrées de température Capot
- Tension +/-10V et - Jusqu'a 8 points d'entrée - Unités dentrée codeur pour la - Thermocouple ou entrées d'extrémité
signaux de courant sécurité par unité connexion des axes externes RTD, 2 ou 4 par unité
4-20 mA - Affectation libre des unités d'E/S au systeme Sysmac
- 2,4 0u 8 canaux par unité de sécurité sur le bus interne - Prise en charge du codeur
d'entrée haut débit incrémental et absolu
- 20U 4 canaux par unité - Unité controle de position
de sortie avec sortie train d'impulsions

- Modéles standard et
haute performance

- Connexions enfichables sans ressort,
rapides et stres

- Connecteurs E/S amovibles facilitant
précablage, test et maintenance du
systeme
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Sécurité distribuée NX

Sécurité intégrée a l'automatisation

La plate-forme Sysmac integre une solution de sécurité correspondant a notre concept : une seule connexion,
un seul logiciel. Le concept « une seule connexion » est appliqué par le biais d'un protocole FSoF (Safety over
EtherCAT). Le concept « un seul logiciel » est appliqué par le biais de la configuration, programmation et
maintenance avec Sysmac Studio. Le systéeme de sécurité NX comprend le controleur de sécurité et les unités
d'E/S de sécurité, qui peuvent étre librement distribués dans un rack d'E/S sur le réseau, en les combinant avec
une E/S NX standard.

%
e

e
EtherCAT.

Télégramme EtherCAT

Controleur desécurité NX

- Variables contréleur de sécurité intégrées au projet du
controleur NX7/NJ

- Flexibilité et réutilisation du code de programmation -

Safety over

EtherCAT.

Fonctions de sécurité NX

- Le controleur de sécurité est conformea PLe selon la norme
ISO 13849-1 et a SIL3 selon la norme ICE 61508

- Systeme flexible pour combiner librement un contréleur
de sécurité et des unités d'E/S de sécurité avec une E/S NX

standard —
. 1t e . . Functional
- Intégration a un logiciel unique, Sysmac Studio Salety
- Les programmes certifiés peuvent étre réutilisés, ce qui 1";,‘; i 1SO 13849-1, PLe
réduit le travail de vérification TOVRheinland
CERTIFIED WAL BET CE' 61508, 5”_3

1D OB0OMHEIOH
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Sécurité intégrée dans un logiciel

- L'environnement de développement
intégré a Sysmac Studio fournit un logiciel
commun pour la configuration matérielle,
la programmation et la maintenance de la
plate-forme Sysmac

- 46 FB/FN de sécurité conformes a la norme
de programmation I[EC 61131-3

- Blocs de fonctions PLCopen (sécurité)

e
=

Controéleur d'automatisation
de machines

Sysmac Studio

Trame FSoE

cc 0|t e a3 .. om0

E/S de sécurité NX

- Jusqu'a 8 points d'entrée sécurité par unité

- Unités d'E/S haute connectivité pour la connexion directe a
divers périphériques

- Surveillance données d'E/S dans projet du controleur NX7/NJ
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Servomoteur G5

Au cceur de chaque grande machine
Alliance parfaite entre contréle et mécanique. Le G5 vous donne une longueur d'avance pour des machines
plus précises, plus rapides, plus compactes et plus sres.

—s
EtherCAT.

Connectivité EtherCAT

- Conforme au profil de servodriver CoE -CiA402

- Modes de position, vitesse et couple cycliques et synchronisés
- Modes Taux de réduction, Homing et Position de profil intégrés
- Synchronisation haute précision grace a I'horloge distribuée

Conforme aux normes de sécurité

- PL-d conforme a la norme ISO 13849-1
- STO : CEI 61800-5-2

- SIL2 conforme EN61508

Fonctions du servomoteur G5

- Servodrivers compacts avec bus EtherCAT intégré

- Fréquence de réponse élevée de 2 kHz

- Suppression vibrations de charge

- Sécurité intégrée conforme au niveau de performance D
(ISO 13849-1)

- Algorithmes de réglage avancés (fonction antivibration,
commande prédictive de couple, observateur de
perturbations)

- Large éventail de servomoteurs linéaires et rotatifs
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Moteurs rotatifs améliorés

- Servomoteurs avec suppression des a-coups

- Grande précision grace a un codeur 20 bits

- Moteurs et connecteurs conformes IP67

- Vaste gamme de moteurs avec couple nominal de 0,16
a 96 Nm (créte de 224 Nm)

- Moteurs a inertie standard et élevée

Moteurs linéaires sans fer Moteurs lin. a noyau en fer
- Conception compacte efficace - Conception plate compacte
- Excellent rapport force/poids - Rapport optimal entre force et volume

- Sans force de maintien - Rail magnétique de poids optimal
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Séries de variateurs MX2 et RX

Solution d'automatisation de machines

Conception et algorithmes sophistiqués : le MX2 contrdle le moteur jusqu'a une vitesse nulle, régule avec
précision les opérations cycliques et commande le couple en boucle ouverte. La série RX associe haute
performance, fonctionnalités applicatives et personnalisation pour répondre a vos besoins. Les séries de
variateurs MX2 et RX sont toutes deux entierement intégrées a la plate-forme d'automatisation Omron Sysmac.

Contréle du couple en boucle ouverte
- |déal pour applications de couples petits et moyens
- Remplace un variateur a vecteur de flux ou servodriver adapté

Réponse rapide aux fluctuations de charge
- Controle stable sans baisse de vitesse machine : qualité et
productivité accrues

Charge
Variateur MX2
Vitesse —V A"
"\
Variateur conventionnel
Temps —
EtherCAT. MX2

Fonctionnalités du MX2

- Puissancejusqu'a 15 kW

- Contréle couple boucle ouverte, idéal pour
des applications de couples petits a moyens

- Couple de démarrage de 200% en quasi-immobilité (0,5 Hz)

- Double régime de puissance VT 120%/1 min et CT 150%/1 min

- Contréle de moteurs IM et PM

- Outil logiciel de programmation Drive

- Alim. secours 24 Vc.c. pour carte de contrble et
communications

- Fonctionnalités applicatives intégrées (ex : controle de freinage)
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Controle rendement moteur

- Double régimede puissance VT 120 %/1 min
et CT 150 %/1 min

- Fonction d'éco. d'énergie

Couple de démarrage 200%

- Fonctionnementquasi-immobile

- Couple de démarrage élevé, boucle ouverte
- Controéle des charges cycles rapides

(Ex. de vitesse par rapport aux
caractéristiques du couple : type série RX)

o
e
% \"‘I w
~ ~

; 200% Y
o W
©
>
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— 2
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EtherCAT. RX S 100%
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>
(@]
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0 600 1200 1800

Fonctionnalités du RX
- Puissance jusqu'a 132 kW Vitesse de rotation (tr/min)
- Controéleur vectoriel boucle fermée et sans capteur
- Couple de démarrage élevé en boucle ouverte
(200% a 0,3 H2)
- Couple complet a 0 Hz en boucle fermée
- Double régime de puissance VT 120%/1 min
et CT 150%/1 min
- Outil logiciel de programmation Drive
- Fonctionnalités appli. intégrées,
ex. ELS (arbre de ligne électr.)
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Capteur de vision FQ-M

Concu pour le suivi des objets

La série FQ-M est un capteur de vision spécialement concu pour les applications de mise en place de
composants. Il integre EtherCAT et se configure et se surveille a partir du logiciel Sysmac Studio. La série FQ-M
est compacte, rapide et inclut une entrée pour codeur incrémentiel qui facilite le suivi et I'étalonnage.

Technologie de recherche de forme avancée

Matériaux variés, ex. brillants Produits de chevauchement Détection de produit: 10 img avec
rotation < 200 ms

Détection

- Jusqu'a 5 000 pieces par minute avec une rotation de
360 degrés

- Détection stable et fiable dans des conditions
d'environnement variables

Conception

- Caméra/traitement d'images dans un appareil

- Lentilles monture standard C ; choisissez vos champ de
vision et distance focale

- Variété de connecteurs industriels (coudés, droits) pour un
montage correct

- Port EtherCAT pour le suivi des objets

- Port Ethernet pour configuration et surveillance avancées

- Capteur de vision avec entrée codeur pour fonctions de suivi

Outil logiciel

- Entierement intégré a l'outil logiciel Sysmac Studio

- Installation et configuration intuitives avec systeme d'icones
- Consignation/visual. des tendances
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Systeme de vision FH

Solution flexible pour la vision machines

Le systeme de vision FH est optimisé pour détecter la position et 'orientation de n'importe quel objet tres
rapidement et avec une haute précision. Les communications EtherCAT intégrées offrent une mise en réseau
simple et fiable et le contréle des axes pour une amélioration des performances de la machine dans son
ensemble. Il s'agit d'une vision des machines adaptée au contréle qualité.

Vision des machines flexible m
- Plus de 100 éléments de traitement, dont 5008, 05. 12
le code 1D, code 2D et OCR
- Inspection de rayures et de vices ler !!!‘!J!l
Vérification de la Lecture caractéres
dimension et codes

Inspections multiples
- Processeuri7 4 coeurs

puissant
- Jusqu'a 8 caméras
avec un seul ‘
controleur
Changement Contraste Puces
de focale

o J0

- e -l-

épaiss.

o "o
- N

Technologie de recherche
de forme avancée

- Différences de piece de
fabrication

- Poussiére et saleté

- Détection des objets qui se
chevauchent

- Adapté aux environnements
évolutifs ambiants

EE

—
EtherCAT.

Large gamme de caméra

- Jusqu'a 12 Mpixels

- Caméra CMOS ultrarapide

- Différents champs de vision a n'importe quel angle

Masqué Chevauchement Amincissement -

23
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Capteurs de mesure ZW

Capteur léger et ultra-compact pour mesurer
n'importe quelle matiere

Le capteur de déplacement a fibre confocale ZW
offre des mesures en ligne stables et sans contact
de dimensions telles que la hauteur et I'épaisseur.
[l regle les deux grands problémes des capteurs a
triangulation laser traditionnels : la déviation entre
différentes matiéres avec une to

érance d'inclinaison.
Sa téte de détection compacte ne comprend aucun
composant électronique et élimine les problemes
d'espace d'installation et d'interférences mutuelles, de

parasites électriques/magnétiques, d'augmentation

de la température et de positionnement mécanique.
Linterface EtherCAT integre la hauteur et les
coordonnées de position pour le mappage du profil.

- Téte de détection ultra-compacte : 24 x 24 mm ; poids: 105 g

- Cable a fibre optique haute flexibilité de 32 m entre le capteur et le
contréleur

- Montage définitif de la téte de détection : aucun réglage requis si le
matériau change

- L'amplificateur séparé fournit une source de lumiere par LED
blanches, un spectroscope et un processeur convertissant la
lumiere reflétée en distance

- Des mesures stables pour tous les matériaux : verre, acier
inoxydable, miroir, céramique blanche et circuit imprimé

Aucune piece
électronique

dans la téte du
capteur.

Une LED est utilisée a la place
d'un laser comme source
lumineuse afin d'éliminer le
besoin de mesures de sécurité.

Les circuits

électriques et la
source lumineuse
sont situés dans le
controleur.
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Séerie N-Smart

Plusieurs capteurs connectés via EtherCAT

La gamme N-Smart de capteurs a fibre, laser et de contact nouvelle génération vous aide a résoudre
rapidement les problemes rencontrés. Elle augmente ainsi les taux de fonctionnement de vos équipements
tout en minimisant les temps d'arrét et en améliorant la rentabilité.

o=
g E3NC-S
ty;, ";""J CMOS ultra-compact
Capteurs laser
E3NX-FA
Amplificateurs a fibre

Amplificateurs N-Smart
Application moins complexe
avec fonctionnement continu.

N-Smart

PP présence / Detection /_wesure 8

E3NC-L
Compacte
Capteurs laser

E3NW
Capteur
Cartes de communication

Applications avec plusieurs capteurs :
Utilisation simplifiée et colts réduits avec un réseau. EONC-T

Capteur a contact intelligent

—
EtherCAT.

Caractéristiques
- Réglage intelligent avancé ultra-facile en appuyant sur un bouton

- Meilleure stabilité de détection des pieces en mouvement

- Maintenance prédictive réduisant les temps d'arrét

- Ecran LED blanc trés visible

- Distance de détection du E3NX-FA 1,5 fois celle des amplificateurs classiques

el

Unité de communication des capteurs

30 capteurs
maximum

1
1
Réseau inter-unités :
1
1

DS.]S]JS1 =10 capteurs =10 capteurs - 8 capteurs
. maximum maximum distribués
oo 1" [ T [ maximum

*1Le bus DS est un protocole de communication de réseau inter-unités OMRON qui connecter ['unité de communication des capteurs E3NW-ECT aux unités de capteur distribuées E3SNW-DS.
*2 Chaque noeud E3NW prend en charge 30 capteurs maximum au total, y compris les capteurs de bus DS
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Service et support

PRESENCE

OMRON

Bureaux techniques OMRON a travers le monde

Conception

Partagez vos idées avec nos équipes
dingénieurs. Grace a leurs compétences
et a leur expérience, ils seront en mesure
de vous proposer les meilleures solutions.
Des milliers de grands constructeurs OEM
leur font déja confiance. Notre objectif : un
fonctionnement garanti sans faille !

M Centre d'automatisation
Kusatsu (JPN), Shanghai (CHN), Barcelone (ESP),
Jakarta (IDN), Mumbai (IND), Chicago (E-U.)

Laboratoire Tsunagi
U Kusatsu (JPN), Shanghai (CHN),
Bois-le-Duc (NL), Mumbai (IND)

COMPETENCES

@ Local technique Q Partenaire
privilégié

Validation technique

A mesure que votre projet avance,
Omron met a votre disposition toute
une série d'outils tels que les centres de
compétence pour déployer et utiliser les
technologies les plus récentes : réseaux,
sécurité, robotique, etc. Le laboratoire
Tsunagi (connectivité) vous permettra de
tester et valider votre systeme complet
avec nos différents réseaux : EtherCAT,
EtherNet/IP...

Des le début de notre engagement,
nous désignons un ingénieur application
pour coordonner tous les aspects
techniques de votre projet. Son role
principal est de déterminer I'architecture
«Machine» la plus adaptée en fonction
de vos besoins et vos critéres.

Il vous accompagnera tout au long de
cette démarche.



CONFIANCE

o

Développement

Lors de votre phase de prototypage,
vous aurez besoin d'accompagnement
sur le support technique, les livraisons
etle SAV...

Pour cela, nous affecterons chez vous
un contact dédié pour vous aider a
gérer plus facilement ces éléments

et surtout, vous permettre de mieux
VOUs consacrer au coeur de votre
développement.
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Stockholm @ MEISInki
OHBIC o Estonie
@ Goteborg O Lettonie
Aarhus @ @ Malmo O Lituanie @ Moscou
@ Copenhague
@ Hambourg
Amsterdam @ _
Milton Keynes @ .Dusseldorf. Berlin
L Varsovie
BOIS-LE DUCU  EEmeier [ ]
@ Bruxelles @ Stuttgart
Munich @ @ Prague @ Cracovie
Par's @ Vienne @ Piesany
Nantes
[ @ Rotkreuz @ ) Budkpesi
Lyon @ @ Lausanne o L3
Mil elenje
@ Vitoria Yol il ) @ Bucarest
Porto @ @ Bologne @ Zagreb @ Pleven
- @ Belgrade
=) BARCELONE .
Lisbonne @ e @ Terni [ el @ Istanbul
Madrid @ Valence Skopje
@ Séville O Athénes
O Alger O Tunis
© Casablanca
1 r
-~
i
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Mise en service

En tant que constructeur international, nous
pouvons désigner un expert proche du lieu
d'installation de vos machines. Cet expert est
a votre disposition pour vous aider sur des
points techniques et logistiques. Il pourra
Vous assister pour la mise en route de votre
systéme et organiser des formations pour vos
clients.

Production en série

Tout au long du cycle de vie de votre systeme,
Omron propose a vos utilisateurs finaux un
approvisionnement fiable, des mises a niveau
logicielles régulieres, un service de réparation
rapide et une assistance internationale.

Notre engagement standard comprend :

- Réparation « porte-a-porte » sous 5 jours

- Livraison sous 3 jours
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La gamme Sysmac

CONTROLEUR DE MACHINES

Modéle | NX7 | s
Temps de cycle court | 125 ps 500 pis 500 pis Tms
Nombre d'axes | 256, 128 64,32,16 8,4 2,0
Tache | Programme multitaches
Controle d'axes | 2 contrdles d'axes synchronisés Controle d'axes synchronisé
Fonctions | - Logique séquentielle - Logique séquentielle - Logique séquentielle - Logique séquentielle
- Mouvement - Mouvement - Mouvement - Mouvement
- Robotique
- Connexion a la base de données
- SECS/GEM
Outil logiciel | Sysmac Studio
Langages de programmation | - Schéma a contact
- Texte structuré
- STenligne
Programmation standard | - CEI61131-3
- Blocs de fonctions PLCopen pour le controle des axes
Capacité programme | 80 Mo 20 Mo 5Mo 3 Mo
Carte mémoire SD | Carte mémoire SD et SDHC
Portintégré | - EtherNet/IP
- EtherCAT
- USB2.0
Esclaves EtherCAT | 512 192 192 64
Servodriver | Accurax G5 / EtherCAT
Controle d'axes | - Interpolation groupes d'axes et mouvements d'axes simples

- Boites de vitesses/cames électro.
- Controle de position direct des axes et des groupes

Robotique | -- Controle jusqu'a 8 robots Delta - -
Serveurs SQL compatibles | - - Microsoft SQL Server - -

- Oracle
- IBMDB2
- MysaL
- Firebird

E/Slocales | - Unités série CJ

E/S déportées | Unités d'E/S NX/EtherCAT
Montage | Rail DIN
Normes internationales | CE, cULus CE, cULus, NK, LR

Informations de commande

Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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INTERFACE MACHINE

Modeéle ‘ NA5-15W ‘ NA5-12W ‘ NA5-9W | NA5-7W

Ecran | LCDTFT couleur

Taille de I'écran | Grand écran 15" Grand écran 12" Grand écran 9" Grand écran 7"

Résolution | 1280 x 800 pixels 800 x 480 pixels

Nombre de couleurs | 24 bits couleur

Intervention de l'opérateur | - Ecran tactile
- 3 touches de fonction programmables

Portintégré | - 2 ports Ethernet
- 3portsUSB 2.0

Puissance requise | 19,2-28,8 Vc.c.

Outil logiciel | Sysmac Studio

Degrés de protection IP | Panneau avant IP65

Carte mémoire | Carte mémoire SD et SDHC

Caractéristiques | - Niveau d'acces sécuritaire multiple avec protection par mot de passe
- Programmation Visual Basic avec VB.net
- Simulation intégrée dans Sysmac Studio

Options | Chassis disponible en noir et argenté

Informations de Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
commande
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Modele
Type

teforme totalement intégrée

| E/s série NX
E/S modulaires

| /5 série GX

Bloc d'E/S

Caractéristique du réseau

Coupleurs EtherCAT et Ethernet/IP

EtherCAT intégré

Nombre d'unités | - Jusqu'a 63 cartes E/S Bloc d'E/S extensible avec une seule unité E/S numériques
- Max. 1024 octets entrée/1 024 octets sortie (16 points + 16 points)
Typesd'E/S | - E/Snumériques « E/S numériques
- E/Sanalogiques - E/Sanalogiques
- Entrée codeur - Entrée codeur
- Sortie d'impulsions « Unité d'extension

- Entrée capteur de température
- Contréle de sécurité

Connexion E/S

- Bornes sans vis enfichables (toutes les unités)

- Connecteurs MIL (option pour les unités avec 16 et 32 points d'E/S numériques)

Bornes & vis M3 (entrée numérique 1 ou 3 fils)

(aractéristiques | - Paramétrage adresses automatique et manuel - Paramétrage adresses automatique et manuel
- Entrées standard et haut débit - Entrée haut débit
- Filtrage entrées numériques - Filtrage entrées numériques
- Bornes E/S enfichables amovibles - Bornes E/S amovibles
- Mises a jour d'E/S synchrones avec I'horloge distribuée - E/S numériques extensibles
- Unités d'E/S avec fonction d'horodatage
- Signal haute densité : 16 signaux numériques ou 8 analogiques sur 12 mm de
large
Montage | Rail DIN
Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modle |

SECURITE

Controleur de sécurité NX

Unité entrée sécurité NX

Unité sortie sécurité NX

Caractéristique du réseau | FSoE — Safety over EtherCAT
Niveau de performance | PLe (EN ISO 13849-1)
Niveau d'intégrité sécurité | SIL3 (CEl 61508)
PFH | 4.4E-10 3.80E-10 8.80E-10
PFD | 7.0E-06 (20 ans) 6.6E-06 7.9E-06
TM (temps missions) | 20 ans
Programmation | - Norme CEI 61131-3 - -
- 46 FB/FN de sécurité
Connexions sécurisées | 32 connexions (UC de sécurité NX-SL3300) - -
128 connexions (UC de sécurité NX-SL3500)
Signal d'E/S | — - 4points - 2points
- 8 points - 4 points
Nombre de sorties de test | — 2 -
Connexion E/S | Bornes sans vis enfichables
Courant de charge max. | — - - 2A
- 05A
(aractéristiques | - Combinaison libre avec E/S NX standard - Combinaison libre avec E/S NX standard
- Flexibilité et réutilisation du code de programmation |- Haute connect. pour connexion directe aux périph. d'entrée de sécurité
- Variables intégrées au projet du controleur NX7/NJ | - Surveillance données d'E/S dans projet du contréleur NX7/NJ
Montage | Rail DIN
Informations de Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

commande




OMRON :

SERVOMOTEURS

Modéle | Servodriver Accurax G5
Type | Servodrivers rotatifs Servodrivers linéaires
230V monophasé [ T00Wa 1,5 kW 200Wa1,5kw
400V triphasé | 600 W a 15 kW 600W a5 kW

Servomoteur applicable

Moteurs rotatifs Accurax G5

Moteurs linéaires Accurax

Contrdle de position, vitesse

EtherCAT

et couple
Homologations de sécurité | - PLd (EN ISO 13849-1)
- SIL2 (CEI 61508)
Fonction de sécurité | STO
Boucle fermée | Intégrée 5/0
Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modéle

Moteur rotatif Accurax G5

tie élevée Accurax G5

| Moteur rotatif a ine

Vitesse nominale | 3 000 tr/m 2000 tr/m 1500 tr/m 1000 tr/m 3000 tr/m 2000 tr/m 1500 tr/m
Vitesse maximale | 4 500 a 6 000 tr/m 3000 tr/m 20004a3000tr/m 2000 tr/m 5000 tr/m 3000 tr/m 15004 3000 tr/m
Couple nominal | 0,16 Nm a 15,9 Nm 1,91Nma23,9Nm | 47,8Nma955Nm | 8,59Nma573Nm | 0,64Nma24Nm 477Nma239Nm | 47,8Nm
Puissance | 50 W a 5 kW 400Wa 5kw 7,5kWa15kw 900 W a 6 kW 200Wa750W TkWa5kw 7,5kw
Servodriver applicable | Servodriver rotatif Accurax G5
Résolution du codeur | Incrémentiel 20 bits/absolu 17 bits Codeur absolu 17 bits | Incrémentiel 20 bits/absolu 17 bits Codeur absolu 17 bits
Degré de protection IP | IP67 IP65 1P67

Informations de commande

Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modéle

aire Accurax

Type | Moteur linéaire noyau fer Moteur lin. sans fer
Plage de force continue | 48N a 760 N 29Na423N
Plage de force max. [ 105N a2 000 N 100Na2 100N
Vitesse maximale [ 1a 10 m/s 1,2a16m/s
Force d'attraction magnétique | 300 N a 4440 N Zéro

Servodriver applicable

Driver linéaire Accurax G5

Informations de commande

Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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SERVOMOTEURS

Modéle Servomoteurintégré
Couple nominal | 25 Nm 11,7 Nm 43Nma5Nm 2,55Nma3,2Nm
Dimensions du chassis | 190 mm 142 mm 100 mm 80 mm
Vitesse nominale | 3 000 tr/m
Vitesse maximale | 4000 tr/m
Résolution du codeur | Incrémentiel 15 bits/absolu 18 bits
Degré de protection IP | IP65

Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

VARIATEURS DE FREQUENCE

Modéle | RX | Mx2
400V triphasé | 0,4 kW a 132 kW 0,4a15kwW
200V triphasé | 0,4 kW a 55 kW 0,1kWa15kw
200V monophasé | S/0 0,1kWa2,2kW
Méthode de controle | Contrdleur vectoriel boucle fermée et sans capteur - Controle V/F
- Contrdle vectoriel sans capteur
Caractéristiques du couple | - 200% a 0,0 Hz (CLV) - 200%a 0,5 Hz

- 150%a 0,3 Hz (OLV)
Connectivité | Carte EtherCAT en option

Programmation logique | Microprogramme standard

Options de personnalisation | — Boitier IP54

Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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ROBOTS

Modéle

| Axes moteurs linéaires Accurax

Type

Axes moteurs lin.

Plage de force continue

48Na760N

Plage de force max.

105N a2000N

Vitesse maximale

5m/s

Force d'attraction magnétique

300Na4440N

Servodriver applicable

Driver linéaire Accurax G5

Informations de commande

(atalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modele
Type

ey

W el

| Robot Delta IP67

| Mini-robot Delta IP67 | Mini-robot Delta IP65

| Robot Delta IP69K
Série de robots lavables Delta

Charge utile max.

|2kg |1kg

3 kg

Degrés de marge

3+1 (rotation en option)

Plage fonct. nominale

@500 x 155 mm / @ 450 x 135 mm
(avec axe de rotation)

@ 1100 x 250 mm (max. 400)

©1100x 300 mm (max. 450) 0650 x 150 mm (max. 250)

Temps de cycle

25/305/25 mm (0,1 kq) :
jusqu'a 200 cycles/min

25/305/25 mm (0,1 kq) :
jusqu'a 150 cycles/min

Répétabilité de la position

+0,2mm (X, Y, 7) +0,1mm (X, Y, 7) +0,2mm (X, Y, 7)

Répétabilité angulaire | +0,3° (q) +0,1° (q) +0,3° (q)
Catégorie de protection | IP69K 1P67 IP65 (acier inoxydable + titane)
Axe rotatif [ Montage de I'arbre Montage TCP - Inertie basse ou Montage TCP - Inertie basse ou Montage de I'arbre
élevée élevée

Option

Détection anti-collision Détection anti-collision

Contréleur de machines

Robotique NJ5

Servodriver

Servodriver rotatif Accurax G5 - EtherCAT

Informations de commande

(atalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

W,
Modéle | Robot Delta XXL | Robot Delta XL | Robot Delta | Mini-robot Delta
Type | Série de robots Delta
Charge utile max. | 8 kg | 2kg | 1kg
Degrés de marge | 3+1 (rotation en option)
Plage fonct. nominale | @ 1600 x 350 mm (max. 550) 01300 x 250 mm (max. 400) 01100 x 250 mm (max. 400) @500 x 155 mm /@ 450 x 135 mm (avec
axe de rotation)
Temps de cycle | 25/300/25 mm (8 kg) : 25/305/25 mm (0,1 kg) : 25/305/25 mm (0,1kg) : 25/305/25 mm (0,1 k) :

jusqu'a 60 cycles/min jusqu'a 120 cycles/min jusqu'a 150 cycles/min jusqu'a 200 cycles/min
200/1000/200 mm (8 kg) :

jusqu'a 35 cycles/min

Répétabilité de la position

+1mm(X,Y,7) +0,2mm (X,Y,7) +03mm(X,Y,7) +0,2mm (X, Y, 7)

Répétabilité angulaire

+0,3°(q) +0,4°(q) +0,3°(q)

Catégorie de protection

1P65

Axe rotatif

Montage de |'arbre

Controleur de machines

Robotique NJ5

Servodriver

Servodriver rotatif Accurax G5 - EtherCAT

Informations de commande

Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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VISION

Modéle | FQ-M FH
Description | Congu pour le suivi des objets Vision des machines flexible
Interface | EtherCAT et Ethernet intégrés EtherCAT, Ethernet, USB, ports série intégrés et carte SD

Eléments a controler

Recherche de forme, recherche, étiquetage, pos. contour

> 100 éléments de traitement

Scénes enregistrées

32

Méthode de traitement images

Couleurs réelles ou monochrome

Résolution de la caméra | 752 x 480 4096 x 3072

(aractéristiques | - Reconnaissance puissante et rapide des objets - Processeur 7 4 cceurs puissant
- Entrée pour codeur pour le suivi et I'étalonnage des objets - Caméra CMOS ultrarapide
- Détection des objets selon contour - Jusqu'a 8 caméras avec un controleur
- Logiciel Sysmac Studio : exploitation et configuration syst. de vision | - Technologie recher. de forme avancée

Logiciel | Sysmac Studio
Tension d'alimentation | 24 Vc.c.
E/S numériques | 9 ent./5 sort. 17 ent./37 sort.
Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

DETECTION

Modele
Type

Série ZW
(apteur de déplacement

Série N-Smart

Capteur a fibre/laser/de contact

E3X/E3C/E2C
Capteur a fibre/laser/de proximité

Méthodes de mesure

Principe de fibre confocale lumiére blanche | -

Applications

Hauteur / épaisseur =

Surfaces

Diffuses, brillantes, réfléchissantes, verre, -
caoutchouc, métal, céramique

Plage de mesure

- Min.:7£0,3mm, -
- Max.:40 6 mm

Résolution

0,01 pum jusqu'a 0,25 um -

Linéarité

+0,8 pm jusqu'a 7 um -

Caractéristiques spéciales

- Ethernet intégré

- EtherCAT intégré etvaleurs d'incident

- Transmission haut débit de signaux d'E/S

- Transmission haut débit de signaux d'E/S
- Connexion possible de 30 ampli. sur une

- RS-232(C - Connexion possible de 30 ampli. sur une unité unité de com.
- Ve.c/mA analogique de com.
- Sysmac Studio - Transmission de signaux synchronisée
- Unité esclave pour I'installation décentralisée
des machines
(aractéristique du réseau | — Unité de communication EtherCAT
Capteurs pouvant étre connectés | — Jusqu'a 30
Types d'amplificateurs | — - E3NX-FAO - E3X-HDO
- E3NC-LAO - E3X-DA0-S
- E3NC-SAO - E3X-MDAO
- EONC-TAO - E3C-LDAO
- E2C-EDAO
Montage | — Rail DIN
Informations de commande (atalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Modéle Sysmac Studio

- Sysmac Studio offre un seul design ainsi qu'un seul environnement pour la configuration, la programmation, la simulation et la surveillance
- Un logiciel pour contrdle des axes, séquencage logique, sécurité, vision et IHM

- Conformité totale a la norme ouverte CEl 61131-3

- Prend en charge la program. du schéma a contact, texte structuré et ST en ligne avec jeu d'instr. riche

- Editeur CAM : programmation facile profils d'axes complexes

- Outil de simulation unique pour séquences et axes 3D

- Fonction de sécurité avancée avec mot de passe de 32 caractéres

- Blocs de fonctions PLCopen pour contrdle des axes et sécurité

Informations de commande (atalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

ETHERNET ET SUPPORT ETHERCAT

Modéle Commutateur Ethernet

wv

Nombre de ports

Fonctions | - QoS pour EtherNet/IP - QoS pour EtherNet/IP

- MDI/MDIX automatique - MDI/MDIX automatique

- Détection de dysfonctionnement : avalanche
de diffusion, détection d'erreur LSI
10/100BASE-TX, négociation auto

Puissance requise | 24V c.c. (+5 %)

Dimensions | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90mm
Montage | Rail DIN
Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modele Module esclave EtherCAT (unités de branchement)

Nombre de ports | 6 3
Fonctions | - Indicateurs Link/Act, puissance
- MDI/MDIX automatique
- Horloge de référence
Puissance requise | 24 Vc.c. (-15% a +20%)
Dimensions | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90 mm

Montage | Rail DIN
Informations de commande Catalogue Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Plate-forme d’automatisation Sysmac

Controéleur d’automatisation des machines

E/S

Sécurité

Servomoteur c.a. Rotatif

Linéaire

Intégré

Robot

Variateur de fréquence

Vision

Détection Fiber displacement sensor

Capteur fibre / laser / contact /

proximité

Terminaux de dialogue

Software

Contréleur de machine série NX7

Contréleur de machine série NJ

E/S série NX
E/S série GX

Sécurité intégrée NX

Variateur rotatif Accurax G5
Moteur rotatif Accurax G5
Variateur linéaire Accurax G5
Moteur linéaire Accurax

Servomoteur intégré

Axe de moteur linéaire Accurax
Robot Delta

Variateur de fréquence RX

Variateur de fréquence MX2

Série FH
Série FQ-M

ZW series
Capteurs série N-Smart
Capteur série EBX/ESC/E2C

Série NA

Sysmac Studio

CX-Compolet / SYSMAC Gateway

Tableau de sélection — Supports Ethernet et EtherCAT

Documentations techniques

39
51

69
105

117

125
139
163
175
191

203
217

235
253

269
287

297
307
321

327

335
347

350

352

37
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NX7L]

Controleur de machine série NX7

Contréleur Sysmac — série NX7

La série NX7 comprend un contréleur de machine
hautes performances incluant deux contrbleurs
de mouvement pouvant gérer jusqu'a 256 axes.

e Temps de cycle le plus rapide : 125 ps

* Nombre d'axes : 256, 128

* Deux contréleurs de mouvement synchronisés
» Fonctions : Séquence logique et mouvement
* Multitaches

* Deux ports EtherNet/IP (1 Gbit/s) et un port
EtherCAT intégrés

¢ Parfaitement conforme aux normes IEC 61131-3

¢ Blocs fonctions PLCopen certifiés pour
le contrdle d'axes

Configuration du systéme

SvSTnau—
always in control
Sysmac Studio
Réseau d'usine 1 %
EtherNet/IP
Série NX7
et/IP \
EtherNet/IP EtherCAT. Axe 1 Axe 2 Axe 3 ..jusqu'a 256 axes
Périphériques [D'. [l,' ,'
informatiques, Réseau d'usine 2 E BE K B3
systémes (séparé du réseau 1) I

d'information...

=
="

e l==1I}—

0
0

i Accurax G5
m : B ’ﬁ b B ’ﬁ g _ servomoteurs
BEE BEE : ‘
- X i Jusqu'a 512 esclaves
ﬂ Vi g B EtherCAT
a @) @) . E/S NX
afety over —
° Variateur EtherCAT.~
MX2

Vision FH

E/S NX + sécurité NX distribuée

Controleur de machine série NX7 39
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Caractéristiques

Caractéristiques générales

Elément

UC NX7[]

Boitier

Monté sur un panneau

Mise a la terre

Moins de 100 Q

Dimensions d'UC (Hx P x L)

100 mm x 100 mm x 132 mm

Poids

880 g (capot d'extrémité inclus)

Consommation de puissance

40 W (avec la carte mémoire SD et le capot d'extrémité)

Environnement
de fonctionnement

Température ambiante
de fonctionnement

0abs5°C

Humidité ambiante
de fonctionnement

10 % a 90 % (sans condensation)

Atmosphére

Doit étre sans gaz corrosif

Température ambiante
de stockage

—25 a 70 °C (a I'exclusion de la batterie)

Altitude

2 000 m ou moins

Degré de pollution

2 ou moins : Conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2.

Résistance au bruit

2 kV sur la ligne d'alimentation (conformément a IEC 61000-4-4.)

Classe de surtension

Catégorie Il : Conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2

Niveau de résistance EMC

Zone B

Résistance aux vibrations

Conforme a IEC60068-2-6

5 a 8,4 Hz avec une amplitude de 3,5 mm, 8,4 a 150 Hz.

Accélération de 9,8 m/s pendant 100 min dans les directions X, Y et Z

(10 balayages de 10 min chacun = 100 min au total)

Conforme a IEC60068-2-27

147 m/s?, 3 fois dans les directions X, Y et Z (100 m/s? pour les cartes de sortie relais)
2,5 ans (a 25 °C, taux de temps ON de I'alimentation de 0 % (mise hors tension))
CJ1W-BATO1

Conforme aux directives cULus, NK, LR et CE, enregistrement RCM et KC.

Résistance aux chocs

Durée de vie
Modele

Batterie

Normes en vigueur

Performances
Elément NX701-1600 NX701-1700
Temps de traite- |Temps Instructions LOAD 0,42 ns
ment d’exécution  [Instructions mathématiques  |3,2 ns
des (pour données réelles
instructions  |de longueur)
Programmation |Capacité du_ |Taille 80 Mo
programme™ [Définition POU 6 000
Instance POU 48 000
Capacité des |Aucun attribut Conserver Taille : 256 Mo
variables Nombre : 360 000
Attribut Conserver Taille : 4 Mo
Nombre : 40 000
Type de Nombre 8 000
données

Configuration
d'unité

Nombre maximum de cartes NX pouvant étre
connectées au systéme

4000 (sur carte du coupleur de communication EtherCAT NX)

Nombre de racks d'extension 0
Carte Modele NX-PA9001
d'alimentation NX-PD7001
pourrack UC [ g  [Alimentation Vc.a. 30 a 45 ms
et racks o
d'extension |2 §
-f-.’ g Alimentation Vc.c. 5a20ms
§ 2
o 2
T o
o <
T o
0.2
o
£ £
]
[
Contréle d'axes [Nombre Nombre d'axes réels > 128 axes max. 256 axes max.
d’axes Nombre total d'axes > 128 axes max. 256 axes max.
controlés

Controle d'interpolation linéaire

4 axes max. par groupe d'axes

Controle d'interpolation
circulaire

2 axes par groupe d'axes

Nombre de gro

upes d’axes

64 groupes max.

Cartes de position

Impulsions, millimétres, micromeétres, nanometres, degrés ou pouces

Facteurs d'ann

ulation

0,00 % ou 0,01 % a 500,00 %

Période de contrdle d'axes

Identique a la période de communication des données de traitement des communications

EtherCAT

Cames

Nombre de points
de données de came

65 535 points max. par table de cames / 1 048 560 points max. pour toutes les tables

de cames

Nombre de tables de cames

640 tables max.

Communications

Port périphé-

Services pris en charge

Connexion Sysmac Studio

rique USB

Couche physique

Connecteur de type B conforme a la norme USB 2.0

Distance de transmission

5 m max.

40
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Elément NX701-1600 NX701-1700
Communications|Port EtherNet/ |Nombre de ports 2
IP intégré Couche physique 10BASE-T / 100BASE-TX / 1000BASE-T
Longueur de trame 1514 max.
Méthode d'accés aux supports (CSMA/CD
Modulation Bande de base
Topologie Etoile
Vitesse 1 Gbit/s (1000BASE-T)
Support de transmission Cable STP (blindé, paire torsadée) de catégorie Ethernet 5, 5e ou plus
Distance de transmission 100 m max. (distance entre le commutateur Ethernet et le noeud)
Nombre de connexions lllimité en cas d'utilisation d'un concentrateur de commutation
en cascade
Nombre de connexions |256 par port, 512 au total
o Intervalle de paquet™ 0,5 a 10 000 ms par incréments de 0,5 ms.
S Définition possible pour chaque connexion.
2 B_ande de .cgmmunica- 40 000 pps ° (battement inclus)
@ 4 tion autorisée
ST Nombre de jeux 256 par port, 512 au total
° E de balises
3 : Types de balise Variables réseau
2 S Nombre de balises 8 (7 tags si I'état du contréleur est inclus dans le jeu de tags.)
_8 % |Taille des données 369 664 octets max. (taille totale pour tous les tags)
5 ‘é’ de liaison par nceud
a E Taille d(_es données par |1 444 octets max.
G € |connexion
o 3 |Nombre de jeux de 256 par port, 512 au total
‘;’ =~ |balises enregistrables (1 connexion = 1 jeu de tags)
g Taille de jeu de tags 1444 octets max. (deux octets sont utilisés si I'état du contréleur est inclus dans le jeu de tags.)
Filtre de paquet Pris en charge.
multi-cast
a Classe 3 128 par port, 256 au total
C9 (nombre de connexions) |(clients plus serveur)
X
°E’ 3 UCMM Nombre de clients pouvant communiquer simultanément : 32 par port, 64 au total
g :‘é-, (type sans connexion) Nombre de serveurs pouvant communiquer simultanément : 32 par port, 64 au total
A
23
2=
&
Nombre de services socket TCP|30 max.
Port EtherCAT |Norme de communication IEC 61158, Type 12
intégré Caractéristiques du maitre Classe B (compatible Feature Pack Motion Control)

EtherCAT

Couche physique 100BASE-TX

Modulation Bande de base

Vitesse 100 Mbps (100Base-TX)

Mode duplex Controle

Topologie En ligne, en guirlande et a branchement

Support de transmission

Cable a paire torsadée de classe 5 ou supérieure
(cable droit & double protection avec ruban adhésif en aluminium et blindage)

Distance de transmission

Distance entre les noeuds : 100 m max.

Nombre d'esclaves

512 max.

Taille des données
de traitement

Entrées / sorties : 11 472 octets max.

Taille des données
de traitement par esclave

Entrées / sorties : 1 434 octets max.

Période de communication

e Tache périodique principale :
125 ps,
250 ps a 8 ms (par incréments de 250 ps)
e Tache périodique de priorité 5 :
125 ps,
250 ps a 100 ms (par incréments de 250 ps)

Ecart sync

1 us max.

Horloge interne

A température ambiante de 55 °C : —3,5 & +0,5 min d'erreur par mois
A température ambiante de 25 °C :—1,5a +1,5 min d'erreur par mois
A température ambiante de 0 °C : -3 a +1 min d'erreur par mois

*
[

le filtrage des paquets multicast inutiles est effectué.

Il s'agit de la capacité pour les objets d'exécution et tables de variables (noms de variables inclus)

Il s'agit du nombre total d'axes qui sont définis en tant qu'axes servo ou axes codeur, mais aussi en tant qu'axes utilisés.
Il s'agit du total pour tous les types d'axes.
Les données sont mises a jour a l'intervalle défini, quel que soit le nombre de nceuds.

Paquets moyens par seconde, soit le nombre de paquets de communication pouvant étre envoyés ou regus en une seconde.

Un client IGMP est monté pour le port EtherNet/IP. En cas d'utilisation d'un commutateur Ethernet prenant en charge la surveillance IGMP,

Controleur de machine série NX7
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Caractéristiques des fonctions

programmation

Elément UC NX70]
Taches Fonction Fonction Le rafraichissement des E/S et le programme utilisateur sont exécutés dans des unités appelées taches.
Des taches sont utilisées pour spécifier les conditions d'exécution et les priorités d'exécution.
Taches exécutées Nombre maximum de taches périodiques principales : 1
périodiquement Nombre maximum de taches périodiques : 4
Taches exécutées sous condition |Nombre maximum de taches d'événement : 32
En cas d'activation, méme l'instruction de tache est exécutée ou lorsque I'expression
de condition de la variable est rencontrée.
Programmation |POU Programmes A.P.qui sont affectées a des taches.
(PTOQ"?"" Blocs fonction A.P.qui sont utilisées pour créer des objets avec des conditions spécifiques.
Sg?tz;r)nzatlon Fonctions A.P.qui sont utilisées pour créer un objet qui détermine des sorties uniques pour les entrées,
notamment pour le traitement des données.
Langages de Types Schémas contacts™' et texte structuré (ST).

Namespaces Concept utilisé pour grouper des identificateurs de définitions POU.
Capacité Acceés externe des variables Variables réseau (fonction qui autorise I'accés depuis HMI, les ordinateurs hotes et d'autres controleurs)
Types Types des données de base BOOL, BYTE, WORD, DWORD, LWORD, INT, SINT, DINT, LINT, UINT, USINT, UDINT, ULINT, REAL,
de données LREAL, TIME (durées), DATE, TIME_OF_DAY, DATE_AND_TIME et STRING (chaines de texte)
Types de données dérivées Structures, unions, énumérations
Structures Fonction Type de données dérivées qui regroupe des données avec des types de variable différents.
Nombre de membres : 2 048 max.
Niveaux d'imbrication : 8 max.
Types de données [ Types de données de base, structures, unions, énumérations, variables de tableau
de membre
Spécification Vous pouvez utiliser des décalages de membres pour placer des membres de structure & n'importe
de décalages quel emplacement de la mémoire.
Unions Fonction Type de données dérivées qui permet d'accéder aux mémes données avec différents types
de données.
Nombre de membres : 4 max.
Types de données [BOOL, BYTE, WORD, DWORD et LWORD.
de membre
Enumérations |Fonction Type de données dérivées qui utilise des chaines de texte appelées énumérateurs pour exprimer
des valeurs de variable.
Attributs de type |Spécifications |Fonction Un tableau est un groupe d'éléments possédant le méme type de données. Vous spécifiez le numéro
de données du tableau (indice inférieur) de I'élément & partir du premier élément pour spécifier I'élément.

Nombre de dimensions : 3 max.
Nombre d'éléments : 65 535 max.

Spécifications
du tableau pour
instances FB

Pris en charge.

Spécifications de plage

Vous pouvez spécifier une plage a l'avance pour un type de données. Le type de données ne peut
prendre que des valeurs comprises dans la plage spécifiée.

Bibliotheques

Bibliotheques utilisateur.

Controle d'axes

Modes de contrdl

Contréle de position, contréle de vitesse, contréle de couple

Types d’axe

Axes servo, axes servo virtuels, axes de codeur et axes de codeur virtuels

Positions pouvant étre gérées

Positions de commande et positions réelles

Axe simple

Contrdle de
position d'axe
simple

Positionnement
absolu

Le positionnement est effectué pour une position cible qui est spécifiée avec une valeur absolue.

Positionnement
relatif

Le positionnement est effectué pour une distance de course spécifiée a partir de la position actuelle
de la commande.

Alimentation par
interruption

Le positionnement s'effectue pour une distance de course spécifiée a partir de la position a laquelle
une interruption a été recue d'une entrée externe.

Positionnement

Fonction qui sort des positions de commande dans chaque période de contréle en mode de contrdle

absolu syn- de position.

chrone cyclique
Controle de la |Contrdle Le contrdle de la vitesse est effectué en mode de controle de position.
vitesse d'axe de la vitesse

simple

Contréle syn-
chrone cyclique

Une commande de vitesse est sortie & chaque période de contréle en mode de contrdle de vitesse.

Controle Controle Le couple du moteur est controlé.
de couple de couple
mono-axe
Controle Démarrage du Un mouvement de came est effectué a l'aide de la table de came spécifiée.
synchronisé fonctionnement
mono-axe par came
Fin du fonctionne-|Le mouvement de came de I'axe qui est spécifié avec le paramétre d'entrée est arrété.
ment par came
Démarrage du Un mouvement d'engrenage avec le rapport d'engrenage spécifié est effectué entre un axe maitre
fonctionnement |et 'axe esclave.
par engrenage
Opération de Un mouvement d'engrenage avec le rapport d'engrenage spécifié et la position synchronisée
positionnement |est effectué entre un axe maitre et I'axe esclave.
d'engrenage
Fin du Le mouvement d'engrenage spécifié ou le positionnement du mouvement d'engrenage est arrété.
fonctionnement
par engrenage
Positionnement |Le positionnement est effectué en synchronisation avec un axe maitre spécifié.
synchrone
Commutation La phase d'un axe maitre en controle synchrone est commutée.
de phase de
I’axe maitre
Combinaison Les positions de commande de deux axes sont additionnées ou soustraites et le résultat est sorti sous
d'axes forme de position de commande.
Fonctionne- Mise sous tension |Le servomoteur du servodriver est mis sous tension pour permettre le controle d'axe.
ment manuel du servomoteur
d'axe simple  [Jjogging Un axe est déplacé progressivement a une vitesse cible spécifiée.
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Elément

UC NX7CJ

Controle d'axes

Axe simple

Fonction
auxiliaire pour
contrdle d'axe
simple

Réinitialisation
des erreurs d'axe

Les erreurs d'axe sont effacées.

Mise a I'origine

Un moteur est actionné et les signaux de limite, le signal de proximité d'origine et le signal d'origine
sont utilisés pour définir I'origine.

Mise a I'origine
avec parameétre

En définissant le parameétre, un moteur est actionné et les signaux de limite, le signal de proximité
d'origine et le signal d'origine sont utilisés pour définir l'origine.

Mise a I'origine
grande vitesse

Le positionnement est effectué pour une position cible absolue de 0 afin de revenir a I'origine.

Arrét

Un axe est décéléré jusqu'a I'arrét au taux spécifié.

Arrét immédiat

Un axe est arrété immédiatement.

Facteurs
d'annulation

La vitesse cible d'un axe peut étre modifiée.

Modification de la
position actuelle

La position actuelle de commande ou la position actuelle réelle d'un axe peut étre modifiée
sur n'importe quelle position.

Activation des
verrouillages

La position d’un axe est enregistrée lorsqu’un déclenchement se produit.

Désactivation
des verrouillages

Le verrouillage actuel est désactivé.

Surveillance Vous pouvez surveiller la position de commande ou la position réelle d'un axe afin de déterminer
de zone a quel moment il est compris dans une plage spécifiée (zone).

Activation des Vous pouvez activer et désactiver une sortie numérique en fonction de la position d'un axe.
interrupteurs

a cames

numériques

Surveillanced'axe
aprés une erreur

Vous pouvez surveiller deux axes pour déterminer si la différence entre les positions de commande
ou les positions réelles de ces deux axes spécifiés dépasse une valeur seuil.

Réinitialisation
de l'erreur

L'erreur entre la position actuelle de commande et la position actuelle réelle est remise a zéro.

Limites de couple

La fonction de controle de couple du servodriver peut étre activée ou désactivée et les limites
de couple peuvent étre définies pour contréler le couple de sortie.

Compensation
de position

Fonction qui compense la position de I'axe en fonctionnement.

Vitesse de départ

Vous pouvez définir la vitesse initiale au début du contréle d'axe.

Groupes d'axes |Contrdle Interpolation L'interpolation linéaire est effectuée a une position absolue spécifiée.
multiaxes linéaire absolue
Interpolation L'interpolation linéaire est effectuée a une position relative spécifiée.
linéaire relative
Circulaire 2D L'interpolation circulaire est effectuée pour deux axes.
Positionnement |Une commande de positionnement est sortie & chaque période de contréle en mode de contrdle
absolu syn- de position.
chrone cyclique
du groupe d'axes
Fonction Réinitialisation Les erreurs de groupe d'axes et les erreurs d'axe sont effacées.
auxiliaire pour |des erreurs de
le controle groupe d'axes
multiaxes Activation de Le mouvement d'un groupe d'axes est activé.
groupes d'axes
Désactivation de |Le mouvement d'un groupe d'axes est désactivé.
groupes d'axes
Arrét de groupes |Tous les axes en mouvement interpolé sont décélérés jusqu'a l'arrét.
d'axes
Arrét immédiat de | Tous les axes en mouvement interpolé sont arrétés immédiatement.
groupes d'axes
Définition de fac- |La vitesse cible mixte est modifiée pendant le mouvement interpolé.
teursd'annulation
de groupe d'axes
Lecture des posi- |Les positions actuelles de commande et les positions actuelles réelles d'un groupe d'axes peuvent
tions de groupe  |étre lues.
d'axes
Modification Le parameétre des axes de composition dans les parameétres de groupe d'axes peuvent étre
des axes dans temporairement écrasés.
un groupe
Eléments Cames Définition des L'index du point final de la table de came qui est spécifié dans le parameétre d'entrée est modifié.
communs propriétés de
cames
Enregistrement |La table de cames qui est spécifiée avec le parameétre d'entrée est enregistrée dans la mémoire
de came non volatile de I'UC.
Génération de La table de cames qui est spécifiée avec le parameétre d'entrée est générée a partir des propriétés
tables de cames |de came et du mode de came.
Parameétres Ecriture MC Certains parameétres d'axe ou de groupe d'axes sont temporairement écrasés.
Modification Vous pouvez accéder aux parametres d'axes et les modifier a partir du programme utilisateur.

de paramétres
d'axes

Controleur de machine série NX7
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Elément

UC NX7CJ

Controle d'axes

Auxiliaires

Modes compteur

Vous pouvez sélectionner le mode linéaire (longueur finie) ou le mode rotatif (longueur infinie).

Conversion d'uni

té

Vous pouvez définir I'unité d'affichage pour chaque axe en fonction de la machine.

Controle
d'accélération /

de décélération

Automatique / La poussée est définie pour la courbe d'accélération / décélération d'un mouvement d'axe
contréle ou d'un mouvement de groupe d'axes.

Modification Vous pouvez modifier le taux d'accélération ou de décélération, méme en cours d'accélération
des taux ou de décélération.

d'accélération et
de décélération

Vérification en position

Vous pouvez définir une plage et une heure de contréle en position pour confirmer a quel moment
le positionnement est contrélé.

Méthode d'arrét

Vous pouvez régler la méthode d'arrét sur le signal d'entrée d'arrét immédiat ou le signal d'entrée
de limite.

Réexécution des

instructions

de contrdle d'axes

Vous pouvez modifier les variables d'entrée d'une instruction de contréle d'axes pendant I'exécution
et exécuter a nouveau l'instruction pour modifier les valeurs cible pendant I'opération.

Exécutions multiples d'instructions
de contrdle d'axe (mode tampon)

Vous pouvez spécifier I'heure de début d'exécution et la maniére de connecter les vitesses entre
des opérations quand une autre instruction de contréle d'axes est exécutée pendant I'opération.

Mouvements de groupe d'axes
continus (mode de transition)

Vous pouvez spécifier le mode de transition des exécutions multiples d'instructions pour
le fonctionnement du groupe d'axes

Surveillance de

Limites logicielles

Des limites logicielles sont définies pour chaque axe.

fonctions

Erreur de suivi

L'erreur entre la valeur actuelle de commande et la valeur actuelle réelle est surveillée pour un axe.

Vitesse, taux d'ac-
célération / décé-
lération, couple
et taux d'accéléra-
tion / décélération
d'interpolation

Vous pouvez définir des valeurs d'avertissement pour chaque axe et chaque groupe d'axes.

Prise en charge de codeur absolu

Vous pouvez utiliser un servomoteur OMRON série Accurax-G5 avec un codeur absolu pour ne pas
devoir effectuer la mise a l'origine au démarrage.

Inversion de la logique du signal

d'entrée

Vous pouvez inverser la logique du signal d'entrée d'arrét immédiat, du signal d'entrée de limite
positive, du signal d'entrée de limite négative ou du signal d'entrée de proximité de l'origine.

Signaux d'interface externe

Les signaux d'entrée de servodriver mentionnés ci-dessous sont utilisés.
Signal d'origine, signal de proximité d'origine, signal de limite positive, signal de limite négative,
signal d'arrét immédiat et signal d'entrée d'interruption.

Gestion de carte |Esclaves Nombre d'esclaves 512 max.
(E/S) EtherCAT
Communica- Port périphérique USB Un port de communications avec différents types de logiciels de support s'exécutant sur un ordinateur.
tions Port EtherNet/IP |Protocole de communication TCP/IP, UDP/IP
Service de com-|Liaisons de don- [L'échange de données cycliques sans programmation s'effectue avec les périphériques du réseau
munications nées codées EtherNet/IP.
cip Communications |Des commandes CIP sont envoyées ou regues a partir des périphériques du réseau EtherNet/IP.
Applications Services socket |Des données sont envoyées et regues a partir de n'importe quel noeud sur EtherNet via le protocole
TCP/IP UDP ou TCP.
Des instructions de communication socket sont utilisées.
Client FTP Le fichier peut étre lu ou écrit sur des ordinateurs sur d'autres noeuds Ethernet a partir de I'UC.
Des instructions de communications du client FTP sont utilisées.
Serveur FTP Des fichiers peuvent étre lus ou écrits sur la carte mémoire SD de I'UC a partir d'ordinateurs situés
sur d'autres nceuds Ethernet.
Réglage automa- |Les informations de I'horloge sont lues a partir du serveur NTP a I'heure ou a l'intervalle spécifié aprés
tique de I'horloge |la mise sous tension de I'UC. L'heure de I'norloge interne de I'UC est mise a jour avec I'heure de
lecture.
Agent SNMP Des informations d'état interne du port EtherNet/IP intégré sont fournies a la gestion de réseau
qui utilise un gestionnaire SNMP.
Port EtherCAT [Services pris en |Communications |Méthode de communication pour échanger des informations de contréle dans des communications
charge des données cycliques entre le maitre EtherCAT et les esclaves. Cette méthode de communication est définie
de traitement par CoE.
Communication |Méthode de communication pour échanger des informations de contrdle dans des communications
SDO d'événements non cycliques entre le maitre EtherCAT et les esclaves. Cette méthode de
communication est définie par CoE.
Recherche sur le réseau Des informations sont lues a partir des périphériques esclaves connectés et la configuration esclave
est générée automatiquement.
c.c. (horloge distribuée) L'heure est synchronisée en partageant I'heure systéme EtherCAT entre tous les périphériques
EtherCAT (y compris le maitre).
Surveillance de paquet Les cadres qui sont envoyés et regus par le maitre peuvent étre enregistrés. Les données
qui sont enregistrées peuvent étre affichées avec WireShark ou d'autres applications.
Parameétre d’activation / Les esclaves peuvent étre activés ou désactivés comme cibles de communication.
désactivation pour les esclaves
Déconnexion / connexion Déconnecte temporairement un esclave du réseau EtherCAT pour maintenance, par exemple pour
d'esclaves le remplacement de |'esclave, puis reconnecte I'esclave.
Protocole CoE Des messages SDO de I'application CAN peuvent étre envoyés aux esclaves via EtherCAT.
d'application
pris en charge
Instructions de communication Les instructions suivantes sont prises en charge :
Instructions de communication CIP, instructions de communication socket, instructions de message
SDO et instructions de client FTP.
Gestion des Contacts de sortie RUN La sortie vers la carte d'alimentation est activée en mode RUN.
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Elément

UC NX7CJ

Systeme

Journaux
d'événement

Catégories

Les événements sont enregistrés dans les journaux suivants :
¢ Journal d'événements du systéme

e Journal d'événements d'accés

¢ Journal d'événements définis par I'utilisateur

Nombre d'événements par journal

d'événements

1024 max.

Débogage

Edition en ligne

Les programmes, blocs fonctions, fonctions et variables globales peuvent étre modifiés en ligne.
Différents opérateurs peuvent modifier différents POU sur un réseau.

Rafraichisse-

Rafraichissement forcé

L'utilisateur peut forcer des variables spécifiques a prendre la valeur VRAI ou FAUX.

ment forcé

Nombre de va-
riables forcées

Pour les esclaves
EtherCAT

64 max.

Cycle de test MC

Le fonctionnement du moteur et le cablage peuvent étre vérifiés a partir de Sysmac Studio.

Synchronisation

Le fichier projet dans Sysmac Studio et les données de I'UC peuvent étre synchronisés en ligne.

Surveillance Surveillance différentielle Le front montant / descendant des contacts peut étre surveillé.
différentielle Nombre de contacts 8 max.
Tracé de Types Tracage Lorsque la condition de déclenchement est satisfaite, le nombre spécifié d'échantillons est pris
données déclenché unique |et le tracé s'arréte automatiquement.
T . Le tracage des données est exécuté en continu et les données de tragcage sont collectées
racage continu -
par Sysmac Studio.
Nombre de tracages de données |4 max.
simultanés
Nombre d'enregistrements 10 000 max.
Echantillonnage| Nombre de 192 variables max.
variables
échantillonnées
Moment d'échantillonnage L'échantillonnage est effectué pour la période de tache spécifiée, a I'heure définie ou lors
de I'exécution de l'instruction d'échantillonnage.
Tracages Tracages Des conditions de déclenchement sont définies pour enregistrer des données avant et apres
déclenchés déclenchés un événement.
Conditions de Lorsque la variable BOOL passe a VRAI ou FAUX.
déclenchement  |Comparaison de la variable non booléenne avec une constante.
Méthode de comparaison : Egal (=), supérieur a (>), supérieur ou égal a (>), inférieur a (<),
inférieur ou égal a (<), différent de ().
Retard Parameétre de position du déclenchement : Un curseur est utilisé pour définir le pourcentage
d'échantillonnage avant et aprés que la condition de déclenchement soit réunie.
Simulation Le fonctionnement de I'UC est émulé dans Sysmac Studio.

Fonctions de

Auto-diagnostic

Niveaux d'erreur

du controleur

Erreur majeure, erreur partielle, erreur mineure, observation et information.

Erreurs définies
par l'utilisateur

Erreurs définies
par l'utilisateur

Des erreurs définies par l'utilisateur sont enregistrées a I'avance, puis des enregistrements sont créés
par l'exécution d'instructions.

Niveaux

8 niveaux

Sécurité

Protection des
actifs et préven-

Noms d'UC et ID

série

Lors de la connexion & une UC a partir de Sysmac Studio, le nom de I'UC dans le projet est comparé
a celui de I'UC avec laquelle la connexion est établie.

tion du fonction-
nement

Protection

Transfert

du programme
utilisateur sans
information de
restauration

Vous pouvez empécher la lecture de données dans I'UC a partir de Sysmac Studio.

Protection en
écriture de I'UC

Vous pouvez empécher I'écriture de données sur I'UC a partir de Sysmac Studio ou de la carte
mémoire SD.

Protection
globale du fichier
projet

Vous pouvez utiliser des mots de passe pour protéger les fichiers .smc d'une ouverture non autorisée
sur Sysmac Studio.

Protection
de données

Vous pouvez utiliser des mots de passe pour protéger des A.P.sur Sysmac Studio.

Vérification du
fonctionnement

Vérification du
fonctionnement

Des opérations en ligne peuvent étre interdites par des droits de fonctionnement pour éviter
d'endommager I'équipement ou de provoquer des blessures par des erreurs opérationnelles.

Nombre de
groupes

5

Vérification de I'ID d'exécution

du programme u

tilisateur

Le programme utilisateur ne peut pas étre exécuté sans saisir une ID d'exécution de programme
utilisateur a partir de Sysmac Studio pour le matériel spécifique (UC).

Carte mémoire
SD

Type de stockage

Carte mémoire SD, carte mémoire SDHC

Application

Transfert automatique a partir
de la carte mémoire SD

Les données du dossier a chargement automatique sur carte mémoire SD sont chargées
automatiquement lorsque I'alimentation du contréleur est mise sous tension.

Fonctionnement
mémoire SD

de la carte

Vous pouvez accéder a des cartes mémoire SD a partir d'instructions dans le programme utilisateur.

Opérations de fichier a partir
de Sysmac Studio

Vous pouvez effectuer des opérations sur des fichiers du contréleur contenus sur la carte mémoire SD
et lire / écrire des fichiers document sur l'ordinateur.

Détection de I'ex|

piration de la du-

rée de vie de la carte mémoire SD

La notification de I'expiration de la durée de vie de la carte mémoire SD est disponible dans une
variable définie par le systeme ainsi que le journal d'événements.

Sauvegarde

Fonctions de
sauvegarde de
la carte mémoire
SD

Gestion des Utilisation du Vous pouvez utiliser le commutateur avant pour sauvegarder, comparer ou restaurer des données.
commutateur
avant
Utilisation de va- |Vous pouvez utiliser des variables systeme pour sauvegarder ou comparer des données.
riable systeme
Boite de dialogue |Vous pouvez effectuer des opérations de sauvegarde et de vérification a partir de la boite de dialogue
des opérations de |des opérations de carte mémoire SD dans Sysmac Studio.
carte mémoire
Utilisation Vous pouvez utiliser une instruction pour effectuer I'opération de sauvegarde.
d'instruction
Protection Sauvegarde de Interdit les fonctions de sauvegarde de la carte mémoire SD.

données sur carte
mémoire SD

Fonctions de sauvegarde du contréleur Sysmac Studio

Vous pouvez exécuter des opérations de sauvegarde, restauration et vérification de cartes a partir
de Sysmac Studio.

1 ST en ligne est pris en charge (ST en ligne est écrit sous forme d'élément dans un schéma contact).
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Carte d'alimentation (NX-PA9001/PD7001)

0 ) [

PA9001

T

Remarque : 1. Cette dimension dépend de la carte d'alimentation sélectionnée :
- 51 mm : NX-PD7001
- 80 mm : NX-PA9001

UC NX7 Capot d'extrémité (NX-ENDO1)

D
D

noren H A waa
OmRON
NX7

NX701-1700

4

.

:
3

{ o

Hauteur de montage

i 100

155 —————————————

Remarque : 1. Dimension entre le dos de la carte et les cables de communication :
- 155 mm : Quand un connecteur XS6G-T421-1 est utilisé.

2. Cette dimension dépend des caractéristiques du cable USB disponible dans le commerce.
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Références de commande

Systéme série NX7

IHM NA

Sysmac Studio
@ Cable Ethernet @ Concentrateur de

commutation industriel

=~

EtherNet/IP

e

Série NX7 Capot d'extrémité
(inclus avec I'UC)
Servodriver
@ Carte Accurax G5
d'alimentation | UC série NX7 | EtherCAT. *
série NX7
- (5) Cable EtherCAT
L ) EtherNet/IP
Périphériques |
informatiques, Cable Ethernet g
Systemes . @ .

d'information...

Servomoteurs
m =] _ o B _ o Accurax G5
%&s %&s g
i
i @
@ ESClSz Safety over A E/S NX
u i EtherCAT.
L Variateur de
- MX2 jonction
Vision FH EtherCAT
E/S NX + sécurité NX distribuée
Cartes d'alimentation
Sym- P Capacité de sortie i R
Bols Description Total Sortie RUN Modeéle
@ Carte d'alimentation 100 a 240 Vc.a. pour UC NX7 0 W Prise en charge NX-PA9001
Carte d'alimentation 24 Vc.c. pour UC NX7 70W NX-PD7001
UC série NX7
S Capacité o . L Nombre 5
Bols uc du pro- Capacité des variables |Caractéristiques d'axes Modeéle
gramme
@ NX701 80 Mo 4 Mo : Conservé Consommation de puissance : 40 W 256 NX701-1700
256 Mo : Non conservé 128 NX701-1600
Remarque : Le capot d'extrémité NX-ENDO1 est inclus avec I'UC.
Esclave de jonction EtherCAT
Sym- Nom 'l;ll?en:i; Tension Consommation Dimensions (L x P x H) |Poids Modeéle Présentation
bole ports d'alimentation électrique (A)
@ Esclave de jonction 3 20,4 a 28,8 Vc.c. (0,08 25 mm x 78 mm x 90 mm (165 g GX-JC03
EtherCAT (24 Vc.c.— 15
420 %)
6 0,17 48 mm x 78 mm x 90 mm |220 g GX-JC06 '

Remarque : 1. Veuillez ne pas connecter I'esclave de jonction EtherCAT avec la carte de contréle de position OMRON, modele CJ1W-NC[181/[182.
2. L'esclave de jonction EtherCAT ne peut pas étre utilisé pour Ethernet/IP et Ethernet.
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Concentrateur de commutation industriel

Caractéristiques Consom-
Symbole [Fonctions Nom- |Détection |accessoires mation |\ y;54z1e Présentation
bre de |des pannes élec-
ports trique (A)
@ Qualité de service (QoS) : Priorité aux données |3 Non Connecteur d’alimentation |0,08 W4S1-03B
de controle EtherNet/IP. 5 Non 0,12 W4S1-05B —
Détection des pannes : Tempéte de diffusion 5 Oui Connecteur d'alimentation 0,12 W4S1-05C 2 m
AP ! g ) X
et,detgct_lon d'erreur LSI 10/100 BASE-TX, et connecteur pour E
négociation auto information d'erreur

Cables de communication EtherCAT et EtherNet/IP recommandés

S i Longueur 5
Symbole |Elément Fabricant Couleur de cable (m) Modéle
@ Cable droit |Cable Cat 6a, AWG27, 4 Type standard OMRON Jaune 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
Ethernet paires Cable avec connecteurs aux 0,3 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
Matérigu de gaine de cable : |deux extrémités (RJ45 / RJ45) 05 XS6W-6LSZH8SS50CM-Y
LSZH 1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
Remarque : Ce cable est disponible : . 1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
en jaune, vert et bleu. 2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y

7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Vert 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
0,3 XS6W-6LSZHB8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G

1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G

7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-G

20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-G
Cable cat 5, AWG26, 4 paires |Type standard Vert 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
Matériau de gaine de cable : |Cable avec connecteurs aux 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
PUR™ deux extrémités (RJ45 / RJ45) 5 XSEW-5PURBSSI150CM-G
2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
. 3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8SS500CM-G
75 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cable cat 5, AWG22, 2 paires |Type robuste Gris 0,3 XS5W-T421-AMD-K
Cable avec connecteurs aux 0,5 XS5W-T421-BMD-K
deux extrémités (RJ45 / RJ45) 1 XS5W-T421-CMD-K
_ 2 XS5W-T421-DMD-K
=) 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
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Symbole |Elément Fabricant Couleur tg';%‘;f:zm) Modéle
@ Cable droit |Cable cat 5, AWG22, 2 paires |Type robuste OMRON Gris 0,3 XS5W-T421-AMC-K
Ethernet Cable avec connecteurs 0,5 XS5W-T421-BMC-K
aux deux extrémités
il 3 XS5W-T421-EMC-K
=) 5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
Type robuste Gris 0,3 XS5W-T422-AMC-K
Cable avec connecteurs 0,5 XS5W-T422-BMC-K
aux deux extrémiltés 1 XS5W-T422-CMC-K
(M12 L angle droit / RJ45) > XS5W-T422-DMCK
aad 3 XS5W-T422-EMC-K
r 'L, 5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Cable Cat 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 24/1 (noyau solide), Weidmdiller Vert 100 WM [E-5IC4x2xAWG24/1-PUR
Ethernet polyuréthane (PUR)
Cat 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 26/7 (noyau standard), Vert 100 WM |E-5IC4x2xAWG26/7-PUR
polyuréthane (PUR)
Connec- Connecteur métallique RJ45 - - - WM IE-T0-RJ45-FH-BK
teurs Pour AWG22 a AWG26 ‘?
Connecteur en plastique RJ45 7 OMRON - - XS6G-T421-1
Pour AWG22 & AWG24 w
Socle RJ45 |Socle de montage sur rail DIN pour I'extrémité du cable Weidmdiller - - WM |E-T0-RJ45-FJ-B
d'installation dans I'armoire électrique

Cartes LAN sans fil WE70 FA

Nom Zone Type Modele Présentation
Cartes LAN sans fil WE70 FA Europe |Point d'acces (maitre) WE70-AP-EU
Client (esclave) WE70-CL-EU
Antenne directionnelle & base magnétique 1 ensemble comprenant deux antennes, 2,4 GHz /5 GHz | WE70-ATO01H
compatible bi-bande
Support de montage sur rail DIN Pour TH35 7.5 WT30-FT001
Pour TH35 15 WT30-FT002
Cable d'extension pour antenne 5m WE70-CA5M

Remarque : Des versions spéciales sont disponibles pour les Etats-Unis, le Canada, la Chine et le Japon.

Accessoires (inclus avec I'UC)

Caractéristiques Modele Présentation
Carte mémoire SD 2Go HMC-SD291
4 Go HMC-SD491
Rail DIN Longueur : 0,5 m ; hauteur : 7,3 mm PFP-50N
Longueur : 1 m; hauteur : 7,3 mm PFP-100N
Longueur : 1 m ; hauteur : 16 mm PFP-100N2
Batterie pour UC NX7/NJ (la batterie est incluse avec I'UC) CJ1W-BATO1 /ﬁ)
Capot d'extrémité (le capot d'extrémité est inclus avec I'UC. Doit étre fixé a I'extrémité droite du rack UC.) NX-ENDO1 ml
Ventilateur (le ventilateur est inclus avec I'UC) NX-FANO1
Logiciel PC
Ezl'g' Caractéristiques Modele
@ Sysmac Studio version 1.13 ou supérieure SYSMAC-SE2[ 1]
TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.
Pour convertir des millimetres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces, multipliez par 0,03527.
Cat. No. SysCat_I186E-FR-01 Les produits étant sans cesse améliorés, ces caractéristiques peuvent étre modifiées sans préavis.
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NJ5L1, NJ3LJ, NJ1L]

Controleur de machine série NJ

Contréleur Sysmac — série NJ

La série NJ comprend un contréleur de machine
évolutif pour le contréle de séquence logique et de
mouvement incluant des options pour des fonctions
avancées telles que la robotique et la connexion de
base de données.

e Temps de cycle le plus rapide : 500 us
e Nombre d'axes : 64, 32, 16, 8, 4, 2
e Conducteur de mouvement synchronisé

¢ Fonctions : séquence logique, mouvement, robotique,
connexion de base de données et SECS / GEM

e Jusqu'a 8 robots Delta controlés

* Connexion de base de données : client SQL pour
serveur Microsoft SQL, Oracle, IBM DB2, MySQL,
Firebird

e Multitaches
e Port EtherNet/IP et EtherCAT intégrés

Configuration du systeme

SvSsinarc

always in control

Base de

données SQL Sysmac Studio

EtherNet/IP 88 server
Série NJ
—
EtherCAT.
Servodriver
Accurax G5
E_& PF_E
C &0 ks
O oo
(] ooo

Safety over A E/S NX

EtherCAT.

Variateur MX2

Vision FH

E/S NX + sécurité NX distribuée

Servomoteurs Moteurs linéaires
Accurax G5 Accurax
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Caractéristiques

Caractéristiques générales

[Elément UC NJOI
I@itier Monté sur un panneau
Mise a la terre Moins de 100 Q
Dimensions d'UC (Hx P x L) 90 mm x 90 mm x 90 mm
Poids 550 g (capot d'extrémité inclus)
Consommation de courant 5 Vc.c., 1,90 A (avec la carte mémoire SD et le capot d'extrémité)
Environnement Température ambiante 0ab5°C
de fonctionnement de fonctionnement
Humidité ambiante 10 % a 90 % (sans condensation)
de fonctionnement
Atmosphere Doit étre sans gaz corrosif
Température ambiante —20 a 75 °C (a I'exclusion de la batterie)
de stockage
Altitude 2 000 m ou moins
Degré de pollution 2 ou moins : Conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2.
Résistance au bruit 2 kV sur la ligne d'alimentation (conformément a IEC 61000-4-4.)
Classe de surtension Catégorie Il : Conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2
Niveau de résistance EMC Zone B
Résistance aux vibrations Conforme a IEC60068-2-6
5 a 8,4 Hz avec une amzplitude de 3,5 mm, 8,4 a 150 Hz.
Accélération de 9,8 m/s“ pendant 100 min dans les directions X, Y et Z (10 balayages de 10 min chacun
=100 min au total)
Résistance aux chocs Conforme a IEC60068-2-27
147 m/s?, 3 fois dans les directions X, Y et Z (100 m/s® pour les cartes de sortie relais)
Durée de vie 5ansa?25°C
de la batterie Modeéle CJTW-BATOT
Normes en vigueur Conforme aux directives cULus, NK, LR et CE, enregistrement C-Tick et KCT.

- Prisen charge uniquement par les UC version 1.01 ou supérieure.

Performances

Caractéristiques de performances communes

[Elément UC NJ5[] UC NJ3[! UC NJ1[]
Vitesse de Temps Instructions en schéma contact [1,9 ns 3,0 ns 3,3 ns (5,0 ns max.)
traitement d’exécution (LD, AND, OR et OUT)
Instructions mathématiques 26 ns 42 ns 70 ns
(LREAL)
Programmation |Capacité Taille 20 Mo 5 Mo 3 Mo
du pro- | Définition POU 3 000 750 450
gramme Instance POU 9000 (Sysmac Studio v.1.06 |3 000 (Sysmac Studio v.1.05 |1 800
ou supérieur) / 6 000 (Sysmac |ou supérieur) / 1 500 (Sysmac
Studio v.1.05 ou inférieur) Studio v.1.04 ou inférieur)
Capacité des |Aucun attribut Conserver2 Taille : 4 Mo Taille : 2 Mo
variables Nombre : 90 000 Nombre : 22 500
Attribut Conserver™ Taille : 2 Mo Taille : 0,5 Mo Taille : 0,5 Mo
Nombre : 10 000 Nombre : 5 000 (Sysmac Nombre : 5 000
Studio v.1.05 ou supérieur) /
2 500 (Sysmac Studio v.1.04
ou inférieur)
Type de don- [Nombre 2 000 1000
nées
Mémoirg pour |Zone CIO 6 144 mots (CIO 0 a CIO 6 143)
cartetsierlg CfJ Zone de travail 512 mots (W0 a W511)
(peut étre defi- 17 5ne de maintien 1536 mots (HO a H1535)
applications |Zone DM 32 768 mots (DO a D32767)
AT pour va-  [Zone EM 32 768 mots x 25 banques 32 768 mots x 4 banques (E0_00000 a E3_32767)
riables.) (E0_00000 a E18_32767)
Configuration Nombre maximal de cartes CJ pouvant étre Nombre maximal par rack UC ou rack d'extension : 10 cartes
d'unité connectées Nombre maximum de cartes par systéme : 40 cartes
Nombre de racks d'extension 3 max.
Capacité d'E/S (cartes CJ) 2 560 points max.
Alimentation |Modele NJ-P[13001
verslerack [g Ali tati a. 24
UC et les racks -f_,—’ ” imentation c.a 30a45ms
d'extension gé
"E 3_5 Alimentation c.c. 22225 ms
E2
gs®
o
§'u
Controle d'axes |[Nombre Nombre d'axes réels™ NJ501-[1510 : 64 axes max. [NJ301-1200 : 8 axes max. NJ101-1000 : 2 axes max.
d’axes NJ501-[14[]0 : 32 axes max. [NJ301-1100 : 4 axes max. NJ101-9000 : O
controlés NJ501-[13[]0 : 16 axes max.
Nombre total d'axes™ NJ501-L15[10 : 64 axes max. |NJ301-1200: 15 axes max.  |NJ101-1000 : 6 axes max.
NJ501-14(J0 : 32 axes max. |NJ301-1100: 15 axes max.  |NJ101-9000 : O
NJ501-[13[]0 : 16 axes max.
Controle d'interpolation linéaire(4 axes max. par groupe d'axes
Contréle d'interpolation 2 axes par groupe d'axes
circulaire
Nombre de groupes d’axes 32 groupes max.
Cartes de position Impulsions, millimétres, micrometres, nanometres, degrés ou pouces
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Elément

UC NJ5[] [UC NJ3[] [UC NJ1C]

Contréle d'axes

Facteurs d'annulation

0,00 % ou 0,01 % a 500,00 %

Période de controle d'axes

Identique a la période de communication des données de traitement des communications
EtherCAT

Cames

Nombre de points de données
de came

65 535 points max. par table
de cames / 1 048 560 points
max. pour toutes les tables de
cames

65 535 points max. par table de cames / 262 140 points max.
pour toutes les tables de cames

Nombre de tables de cames

640 tables max. 160 tables max.

Communications

Port périphé-

Services pris en charge

Connexion Sysmac Studio

rique USB Couche physique Connecteur de type B conforme & la norme USB 2.0
Distance de transmission 5 m max.
Port EtherNet/ |Couche physique 10 Base-T ou 100 Base-TX
IP intégré Méthode d'accés aux supports [CSMA/CD
Modulation Bande de base
Topologie Etoile
Vitesse 100 Mbps (100Base-TX)
Support de transmission Cable STP (blindé, paire torsadée) de catégorie Ethernet 5, 5e ou plus
Distance de transmission 100 m max. (distance entre le commutateur Ethernet et le noeud)
Nombre de connexions lllimité en cas d'utilisation d'un concentrateur de commutation
en cascade
[Nombre de connexions [32
_ﬁ Intervalle de paquet® |10 & 10 000 ms, par incréments de 1,0 ms.*7
= Définition possible pour chaque connexion. (Les données sont rafraichies a l'intervalle défini,
g quel que soit le nombre de nceuds.)
T |Bande de 3 000 pps*8 *9 (battement inclus)
$ 3 |communication
'@ T |autorisée
SS  [Nombre de jeux 32
© O |de balises
3 2 Types de balise Variables réseau (zones CIO, de travail, de maintien, DM et EM)
g-% Nombre de balises 8 (7 balises si I'état du contrdleur est inclus dans le jeu de balises.)
3o [Taille des données 19 200 octets max. (taille totale pour toutes les balises)
'c § |de liaison par nceud
- £ [Taille des données 600 octets max.
o § |par connexion
OL [Nombre de jeux de 32 max. (1 connexion = 1 jeu de balises)
3 balises enregistrables
s Taille de jeu de balises (600 octets max. (deux octets sont utilisés si I'état du contréleur est inclus dans le jeu de balises.)
$ Filtre de paquet Pris en charge.
multi-cast*10
o |Classe 3 32 (clients plus serveur)
.. & |(nombre de
o2 [connexions)
TO S
o 3
s %% UCMM Nombre de clients pouvant communiquer simultanément : 32 max.
% 2 D |(type sans connexion) |Nombre de serveurs pouvant communiquer simultanément : 32 max.
£
[}
=
Nombre de services socket TCP|30 max."11
Port EtherCAT [Norme de communication IEC 61158, Type 12
intégré Caractéristiques du maitre Classe B (compatible Feature Pack Motion Control)

EtherCAT

Couche physique

100BASE-TX

Modulation Bande de base

|Vitesse 100 Mbps (100BASE-TX)

Mode duplex Controle

Topologie En ligne, en guirlande et a branchement

Support de transmission

Cable a paire torsadée de classe 5 ou supérieure (cable droit a double protection avec ruban
adhésif en aluminium et blindage)

Distance de transmission

Distance entre les nceuds : 100 m max.

Nombre d'esclaves

192 max. [64 max.

Taille des données
de traitement

Entrées / sorties : 5 736 octets max. (le nombre maximum d'images de données de traitement
est 4)

Taille des données
de traitement par esclave

Entrées / sorties : 1 434 octets max.

Période de communication

500/1000/2000/4000us [1000/2000/4 000 s

Ecart sync

1 us max.

Horloge interne

A température ambiante de 55 °C : —3,5 a +0,5 min d'erreur par mois
A température ambiante de 25 °C : —1,5 a +1,5 min d'erreur par mois
A température ambiante de 0 °C : =3 a +1 min d'erreur par mois

1.
2.
*3.
4.
*5.
6.
7.
8.
*9.
*10.

multicast inutiles est effectué.

Il s'agit de la capacité pour les objets d'exécution et tables de variables (noms de variables inclus).

Les mots pour les cartes de série CJ dans les zones CIO et de travail ne sont pas inclus.

Les mots pour les cartes de série CJ dans les zones de maintien, DM et EM ne sont pas inclus.

Il s'agit du nombre total d'axes qui sont définis en tant qu'axes servo ou axes codeur, mais aussi en tant qu'axes utilisés.

Il s'agit du total pour tous les types d'axes. Le nombre maximum d'axes de I'UC version 1.05 ou inférieure est de 8 axes (NJ301-1200), 4 axes (NJ301-1100).
Les données sont mises a jour a l'intervalle défini, quel que soit le nombre de nceuds.

L'intervalle de paquet de I'UC version 1.02 ou inférieure est de 10 a 10 000 ms, par incréments de 1,0 ms.

Paquets moyens par seconde, soit le nombre de paquets de communication pouvant étre envoyés ou regus en une seconde.

La bande de communication autorisée de I'UC version 1.02 ou inférieure est de 1 000 pps.

Un client IGMP est monté pour le port EtherNet/IP. En cas d'utilisation d'un commutateur Ethernet prenant en charge la surveillance IGMP, le filtrage des paquets

* Le nombre maximum de services socket TCP de I'UC version 1.02 ou inférieure est de 16.

Controleur de machine série NJ

53



OMRON

Caractéristiques de performances des UC avec fonctionnalité robotique

Elément

UC NJ5[]

NJ501-4500 [NJ501-4400 [NJ501-4300 [NJ501-431071

Contréle d'axes

Robotique

Robot Delta

3 + 1 (axe de rotation en option) axes par robot

Nombre de robots Delta

8 robots Delta max. (selon le nombre d'axes pris en charge par I'UC)

“1- L'UC NJ501-4310 ne prend en charge qu'un robot Delta.

Remarque : Pour le contrdle robot par NJ501-4[]]0, utilisez le servodriver Accurax G5 avec communications EtherCAT intégrées, codeur absolu et frein.

Caractéristiques de performances des UC avec connexion de base de données

Elément

UC NJ5[]

NJ501-1520 |NJ501 -1420 NJ501-1320

Programmation

les variables)

Mémoire pour cartes série CJ
(peut étre définie avec
des spécifications AT pour

Zone EM

32 768 mots x 25 banques’!
(E0_00000 & E18_32767)

1.

Caractéristiques des fonctions

Caractéristiques des fonctions communes

Quand la fonction de traitement différé est activée, le service de connexion DB utilise E9_0 a E18_32767.

Elément

UC NJ[J

Taches

Fonction

Fonction

Le rafraichissement des E/S et le programme utilisateur sont exécutés dans des unités
appelées taches.
Des taches sont utilisées pour spécifier les conditions d'exécution et les priorités d'exécution.

Taches exécutées
périodiquement

Nombre maximum de taches périodiques principales : 1
Nombre maximum de taches périodiques : 3

Téaches exécutées sous
condition™1

Nombre maximum de taches d'événement : 32
En cas d'activation, méme l'instruction de tache est exécutée ou lorsque I'expression
de condition de la variable est rencontrée.

Configuration

Parametres de surveillance
du service systéme

L'intervalle d'exécution et le pourcentage du temps d'exécution du programme utilisateur total
sont surveillés pour les services systeme (processus qui sont exécutés par I'UC séparément
de I'exécution de tache).

Programmation

POU Programmes A.P. qui sont affectées a des taches.

(Program Blocs fonction A.P. qui sont utilisées pour créer des objets avec des conditions spécifiques.

Organization - - —— - - — - - - -

Units) Fonctions A.P. qui sont utilisées pour créer un objet qui détermine des sorties uniques pour les entrées,
notamment pour le traitement des données.

Langages de [Types Schémas contacts™ et texte structuré (ST).

programmation

Espaces de nom™

Concept utilisé pour grouper des identificateurs de définitions POU.

Capacité

Acces externe des variables

Variables réseau (fonction qui autorise 'accés depuis HMI, les ordinateurs hotes et d'autres
controleurs)

Types de Types des données de base BOOL, BYTE, WORD, DWORD, LWORD, INT, SINT, DINT, LINT, UINT, USINT, UDINT,
données ULINT, REAL, LREAL, TIME (durées), DATE, TIME_OF_DAY, DATE_AND_TIME et STRING
(chaines de texte)
Types de données dérivées Structures, unions, énumérations
Structures Fonction Type de données dérivées qui regroupe des données avec des types de variable différents.
Nombre de membres : 2 048 max.
Niveaux d'imbrication : 8 max.
Types de Types de données de base, structures, unions, énumérations, variables de tableau
données de
membre
Spécification Vous pouvez utiliser des décalages de membrgs pour placer des membres de structure
de décalages a n'importe quel emplacement de la mémoire.
Unions Fonction Type de données dérivées qui permet d'accéder aux mémes données avec différents types de
données.
Nombre de membres : 4 max.
Types BOOL, BYTE, WORD, DWORD et LWORD.
de données
de membre
Enumeérations [Fonction Type de données dérivées qui utilise des chaines de texte appelées énumérateurs pour
exprimer des valeurs de variable.
Attributs Spécifications |Fonction Un tableau est un groupe d'éléments possédant le méme type de données. Vous spécifiez
de type de du tableau le numéro (indice inférieur) de I'élément a partir du premier élément pour spécifier I'élément.
données Nombre de dimensions : 3 max.

Nombre d'éléments : 65 535 max.

Spécifications
du tableau pour

instances FB

Pris en charge.

Spécifications de plage

Vous pouvez spécifier une plage a I'avance pour un type de données. Le type de données
ne peut prendre que des valeurs comprises dans la plage spécifiée.

Bibliotheques

Bibliothéques utilisateur.

ContrQIe Modes de contréle Contréle de position, contréle de vitesse, contrdle de couple
d'axes™ Types d’axe Axes servo, axes servo virtuels, axes de codeur et axes de codeur virtuels
Positions pouvant étre gérées Positions de commande et positions réelles
Axe simple Contrdle de Positionnement |Le positionnement est effectué pour une position cible qui est spécifiée avec une valeur
position d'axe |absolu absolue.
simple Positionnement |[Le positionnement est effectué pour une distance de course spécifiée a partir de la position
relatif actuelle de la commande.
Alimentation par |Le positionnement s'effectue pour une distance de course spécifiée a partir de la position
interruption a laquelle une interruption a été recue d'une entrée externe.
Positionnement |Fonction qui sort des positions de commande dans chaque période de contréle en mode
absolu de contrdle de position.
synchrone
cyclique™
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Elément UC NJUJ
Contréle Axe simple Contréle de la |Controle Le controle de la vitesse est effectué en mode de controle de position.
d'axes™® vitesse d'axe |de la vitesse
simple Contréle Une commande de vitesse est sortie a chaque période de contréle en mode de controle
synchrone de vitesse.
cyclique
Contréle de Controle de Le couple du moteur est contrélé.
couple mono- |couple

axe

Controle Démarrage du  [Un mouvement de came est effectué a l'aide de la table de came spécifiée.
synchronisé |fonctionnement
mono-axe par came
Fin du Le mouvement de came de I'axe qui est spécifié avec le parametre d'entrée est arréte.
fonctionnement
par came
Démarrage du  |Un mouvement d'engrenage avec le rapport d'engrenage spécifié est effectué entre un axe
fonctionnement |maitre et I'axe esclave.
par engrenage
Opération de Un mouvement d'engrenage avec le rapport d'engrenage spécifié et la position synchronisée
positionnement |est effectué entre un axe maitre et I'axe esclave.
d'engrenage
Fin du Le mouvement d'engrenage spécifié ou le positionnement du mouvement d'engrenage est
fonctionnement |arrété.
par engrenage
Positionnement |Le positionnement est effectué en synchronisation avec un axe maitre spécifié.
synchrone
Commutation La phase d'un axe maitre en contréle synchrone est commutée.
de phase de
I’axe maitre
Combinaison Les positions de commande de deux axes sont additionnées ou soustraites et le résultat est
d'axes sorti sous forme de position de commande.
Fonction- Mise sous Le servomoteur du servodriver est mis sous tension pour permettre le controle d'axe.
nement manuel tension du
d'axe simple |servomoteur
Jogging Un axe est déplacé progressivement a une vitesse cible spécifiée.
Fonction Réinitialisation |Les erreurs d'axe sont effacées.

auxiliaire pour
contréle d'axe
simple

des erreurs
d'axe

Mise a I'origine

Un moteur est actionné et les signaux de limite, le signal de proximité d'origine et le signal
d'origine sont utilisés pour définir I'origine.

Mise a l'origine
avec parameétre

=

En définissant le parameétre, un moteur est actionné et les signaux de limite, le signal de
proximité d'origine et le signal d'origine sont utilisés pour définir I'origine.

Mise a I'origine
grande vitesse

Le positionnement est effectué pour une position cible absolue de 0 afin de revenir a l'origine.

Arrét

Un axe est décéléré jusqu'a 'arrét au taux spécifié.

Arrét immédiat

Un axe est arrété immédiatement.

Facteurs
d'annulation

La vitesse cible d'un axe peut étre modifiée.

Modification de
la position
actuelle

La position actuelle de commande ou la position actuelle réelle d'un axe peut étre modifiée sur
n'importe quelle position.

Activation des
verrouillages

La position d’'un axe est enregistrée lorsqu’un déclenchement se produit.

Désactivation
des
verrouillages

Le verrouillage actuel est désactivé.

Surveillance de
zone

Vous pouvez surveiller la position de commande ou la position réelle d'un axe afin de
déterminer a quel moment il est compris dans une plage spécifiée (zone).

Activation des
interrupteurs
a cames
numériques™

Vous pouvez activer et désactiver une sortie numérique en fonction de la position d'un axe.

Surveillance
d'axe aprés une
erreur

Vous pouvez surveiller deux axes pour déterminer si la différence entre les positions de
commande ou les positions réelles de ces deux axes spécifiés dépasse une valeur seuil.

Réinitialisation

L'erreur entre la position actuelle de commande et la position actuelle réelle est remise a zéro.

de l'erreur

Limites de La fonction de contréle de couple du servodriver peut étre activée ou désactivée et les limites
couple de couple peuvent étre définies pour contréler le couple de sortie.

Compensation [Fonction qui compense la position de I'axe en fonctionnement.

de position

Vitesse Vous pouvez définir la vitesse initiale au début du contréle d'axe.

de départ™®

Groupes d'axes

Contréle
multiaxes

Interpolation
linéaire absolue

L'interpolation linéaire est effectuée a une position absolue spécifiée.

Interpolation
linéaire relative

L'interpolation linéaire est effectuée a une position relative spécifiée.

Circulaire 2D

L'interpolation circulaire est effectuée pour deux axes.

Positionnement
absolu
synchrone
cyclique du
groupe d'axes

Une commande de positionnement est sortie a chaque période de contréle en mode de
contréle de position.

Controleur de machine série NJ
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Elément UC NJUJ
Contréle Groupes d'axes |Fonction Réinitialisation |Les erreurs de groupe d'axes et les erreurs d'axe sont effacées.
d'axes”® auxiliaire pour |des erreurs de
le contréle groupe d'axes
multiaxes Activation de Le mouvement d'un groupe d'axes est activé.
groupes d'axes
Désactivation de |Le mouvement d'un groupe d'axes est désactivé.
groupes d'axes
Arrét de groupes |Tous les axes en mouvement interpolé sont décélérés jusqu'a l'arrét.
d'axes
Arrét immédiat |Tous les axes en mouvement interpolé sont arrétés immédiatement.
de groupes
d'axes
Définition La vitesse cible mixte est modifiée pendant le mouvement interpolé.
de facteurs
d'annulation de
groupe d'axes
Lecture des Les positions actuelles de commande et les positions actuelles réelles d'un groupe d'axes
positions de peuvent étre lues.®
groupe d'axes
Modification Le paramétre des axes de composition dans les parameétres de groupe d'axes peuvent
des axes dans  |étre temporairement écrasés.”
un groupe
Eléments Cames Définition L'index du point final de la table de came qui est spécifié dans le paramétre d'entrée
communs des propriétés |est modifié.
de cames
Enregistrement |La table de cames qui est spécifiée avec le parameétre d'entrée est enregistrée dans
de came la mémoire non volatile de I'UC.
Génération La table de cames qui est spécifiée avec le parametre d'entrée est générée a partir
de tables des propriétés de came et du mode de came.
de cames’?
Parametres Ecriture MC Certains parameétres d'axe ou de groupe d'axes sont temporairement écrasés.
Modification de |Vous pouvez accéder aux paramétres d'axes et les modifier a partir du programme utilisateur.
paramétres
d'axes™”
Auxiliaires Modes compteur Vous pouvez sélectionner le mode linéaire (longueur finie) ou le mode rotatif (longueur infinie).
Conversion d'unité Vous pouvez définir I'unité d'affichage pour chaque axe en fonction de la machine.
Controle Automatique / |La poussée est définie pour la courbe d'accélération / décélération d'un mouvement d'axe ou
d'accélération / |contréle d'un mouvement de groupe d'axes.
de décélération [Modification Vous pouvez modifier le taux d'accélération ou de décélération, méme en cours d'accélération
des taux ou de décélération.
d'accélération et
de décélération
Vérification en position Vous pouvez définir une plage et une heure de contréle en position pour confirmer a quel
moment le positionnement est contrdlé.
Méthode d'arrét Vous pouvez régler la méthode d'arrét sur le signal d'entrée d'arrét immédiat ou le signal
d'entrée de limite.
Réexécution des instructions Vous pouvez modifier les variables d'entrée d'une instruction de contrdle d'axes pendant
de contrdle d'axes I'exécution et exécuter a nouveau l'instruction pour modifier les valeurs cible pendant
I'opération.
Exécutions multiples Vous pouvez spécifier I'heure de début d'exécution et la maniere de connecter les vitesses
d'instructions de contréle entre des opérations quand une autre instruction de contréle d'axes est exécutée pendant
d'axe (mode tampon) I'opération.
Mouvements de groupe d'axes [Vous pouvez spécifier le mode de transition des exécutions multiples d'instructions pour
continus (mode de transition) le fonctionnement du groupe d'axes
Surveillance |[Limites Des limites logicielles sont définies pour chaque axe.
de fonctions |logicielles
Erreur de suivi |L'erreur entre la valeur actuelle de commande et la valeur actuelle réelle est surveillée pour un
axe.
Vitesse, taux Vous pouvez définir des valeurs d'avertissement pour chaque axe et chaque groupe d'axes.
d'accélération /
décélération,
couple et taux
d'accélération /
décélération
d'interpolation
Prise en charge de codeur Vous pouvez utiliser un servomoteur OMRON série Accurax-G5 avec un codeur absolu pour
absolu ne pas devoir effectuer la mise a l'origine au démarrage.
Inversion de la logique du signal |Vous pouvez inverser la logique du signal d'entrée d'arrétimmédiat, du signal d'entrée de limite
d'entrée™® positive, du signal d'entrée de limite négative ou du signal d'entrée de proximité de I'origine.
Signaux d'interface externe Les signaux d'entrée de servodriver mentionnés ci-dessous sont utilisés.
Signal d'origine, signal de proximité d'origine, signal de limite positive, signal de limite négative,
signal d'arrét immédiat et signal d'entrée d'interruption.
Gestion de Cartes NX ° Vous pouvez utiliser des cartes NX via la carte du coupleur de communications.
carte (E/S) Cartes série CJ [Nombre maximum de cartes 40

Cartes E/S
standard

Contre-mesures
contre les vibra-
tions et le bruit

Des temps de réponse d'entrée sont définis.

Protection de
court-circuit de
charge et détec-
tion de décon-
nexion d'E/S

Les informations d'alarme des cartes E/S standard sont lues.

Esclaves
EtherCAT

Nombre d'escla

ves

NJ5 / NJ3 : 192 max.
NJ1 : 64 max.

E/S de base

Contre-mesures
contre les vibra-

tions et le bruit

Des temps de réponse d'entrée sont définis.
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Elément UC NJUJ
Communica- |Port périphérique USB Un port de communications avec différents types de logiciels de support s'exécutant sur
tions un ordinateur.
Port EtherNet/ |Protocole de communication TCP/IP, UDP/IP
P Service de Liaisons de L'échange de données cycliques sans programmation s'effectue avec les périphériques
communica- |données codées |du réseau EtherNet/IP.
tions CIP Communications |[Des commandes CIP sont envoyées ou regues a partir des périphériques du réseau
EtherNet/IP.
Applications |Services socket [Des données sont envoyées et regues a partir de n'importe quel nceud sur EtherNet via le
TCP/IP protocole UDP ou TCP.
Des instructions de communication socket sont utilisées.
Client FTP"/ Le fichier peut étre lu ou écrit sur des ordinateurs sur d'autres nceuds Ethernet a partir de 'UC.
Des instructions de communications du client FTP sont utilisées.
Serveur FTP Des fichiers peuvent étre lus ou écrits sur la carte mémoire SD de I'UC a partir d'ordinateurs
situés sur d'autres nceuds Ethernet.
Réglage Les informations de I'horloge sont lues a partir du serveur NTP a I'heure ou a l'intervalle spécifié
automatique apres la mise sous tension de I'UC. L'heure de I'horloge interne de I'UC est mise a jour avec
de I'horloge I'neure de lecture.
Agent SNMP Des informations d'état interne du port EtherNet/IP intégré sont fournies a la gestion de réseau
qui utilise un gestionnaire SNMP.
Port EtherCAT |Services pris |Communica- Méthode de communication pour échanger des informations de contréle dans des
en charge tions des communications cycliques entre le maitre EtherCAT et les esclaves. Cette méthode de
données communication est définie par CoE.
de traitement
Communication |Méthode de communication pour échanger des informations de contréle dans des
SDO communications d'événements non cycliques entre le maitre EtherCAT et les esclaves.
Cette méthode de communication est définie par CoE.
Recherche sur le réseau Des informations sont lues a partir des périphériques esclaves connectés et la configuration
esclave est générée automatiquement.
c.c. (horloge distribuée) L'heure est synchronisée en partageant I'neure systéme EtherCAT entre tous les périphériques
EtherCAT (y compris le maitre).
Surveillance de paquet Les cadres qui sont envoyés et recus par le maitre peuvent étre enregistrés. Les données
qui sont enregistrées peuvent étre affichées avec WireShark ou d'autres applications.
Parametre d’activation / Les esclaves peuvent étre activés ou désactivés comme cibles de communication.
désactivation pour les esclaves
Déconnexion / connexion Déconnecte temporairement un esclave du réseau EtherCAT pour maintenance, par exemple
d'esclaves pour le remplacement de I'esclave, puis reconnecte I'esclave.
Protocole CoE Des messages SDO de I'application CAN peuvent étre envoyés aux esclaves via EtherCAT.
d'application
pris en charge
Instructions de communication Les instructions suivantes sont prises en charge :
Instructions de communication CIP, instructions de communications socket, instructions
de message SDO, instructions de communication sans protocole, instructions de macro
de protocole et instructions du client FTP ‘.
Gestion du Contacts de sortie RUN La sortie vers la carte d'alimentation NJ-P[13001 est activée en mode RUN.
fonctionnment
Gestion du Journaux d'évé-|Catégories Les événements sont enregistrés dans les journaux suivants :
systéeme nement * Journal d'événements du systéme
* Journal d'événements d'acces
* Journal d'événements définis par I'utilisateur
Nombre d'événements par NJ5 : 1 024 max.
journal d'événements NJ3/NJ1: 512 max.
Débogage Edition en ligne Les programmes, blocs fonctions, fonctions et variables globales peuvent étre modifiés
en ligne. Différents opérateurs peuvent modifier différents POU sur un réseau.
Rafraichisse- |Rafraichissement forcé L'utilisateur peut forcer des variables spécifiques a prendre la valeur VRAI ou FAUX.
ment forcé Nombre de va- [Pour les es- 64 max.
riables forcées |claves EtherCAT
Pour les cartes |64 max.
série CJ
Cycle de test MC Le fonctionnement du moteur et le cablage peuvent étre vérifiés a partir de Sysmac Studio.
Synchronisation Le fichier projet dans Sysmac Studio et les données de I'UC peuvent étre synchronisés en
ligne.
S_l.lr\’leilla_nce*1 Surveillance différentielle” Le front montant / descendant des contacts peut étre surveillé.
différentielle ' Nombre de contacts™ 8 max.
Tracé Types Tracage déclen- (Lorsque la condition de déclenchement est satisfaite, le nombre spécifié d'échantillons est pris
de données ché unique et le tracé s'arréte automatiquement.
Tracage continu |Le tracage des données est exécuté en continu et les données de tragcage sont collectées
par Sysmac Studio.
Nombre de tracages de données [NJ5 : 4 max'8.
simultanés NJ3/NJ1 : 2 max.
Nombre d'enregistrements 10 000 max.
Echantillon- Nombre NJ5 : 192 variables max.
nage de variables NJ3/ NJ1 : 48 variables max.
échantillonnées
Moment d'échantillonnage L'échantillonnage est effectué pour la période de tache spécifiée, a I'heure définie ou lors
de I'exécution de l'instruction d'échantillonnage.
Tracages Tracages Des conditions de déclenchement sont définies pour enregistrer des données avant et aprés
déclenchés déclenchés un événement.
Conditions de  |Lorsque la variable BOOL passe a VRAI ou FAUX.
déclenchement |Comparaison de la variable non booléenne avec une constante.
Méthode de comparaison : Egal (=), supérieur a (>), supérieur ou égal a (=), inférieur a (<),
inférieur ou égal a (<), différent de ().
Retard Parametre de position du déclenchement : Un curseur est utilisé pour définir le pourcentage
d'échantillonnage avant et aprés que la condition de déclenchement soit réunie.
Simulation Le fonctionnement de I'UC est émulé dans Sysmac Studio.
Fiabilité Auto- Niveaux d'erreur du contréleur |Erreur majeure, erreur partielle, erreur mineure, observation et information.
diagnostic Erreurs Erreurs Des erreurs définies par I'utilisateur sont enregistrées a I'avance, puis des enregistrements
définies par définies par sont créés par l'exécution d'instructions.
l'utilisateur I'utilisateur
Niveaux 8 niveaux
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Elément

UC NJ[J

Sécurité

Protection
des actifs et

Noms d'UC et ID série

Lors de la connexion a une UC a partir de Sysmac Studio, le nom de I'UC dans le projet
est comparé a celui de I'UC avec laquelle la connexion est établie.

prévention du [Protection Transfert du Vous pouvez empécher la lecture de données dans I'UC a partir de Sysmac Studio.
fonctionnement programme
utilisateur sans
information de
restauration
Protection en Vous pouvez empécher I'écriture de données sur I'UC a partir de Sysmac Studio ou de la carte
écriture de I'UC |mémoire SD.
Protection Vous pouvez utiliser des mots de passe pour protéger les fichiers .smc d'une ouverture non
globale du autorisée sur Sysmac Studio.
fichier projet
Protection Vous pouvez utiliser des mots de passe pour protéger des A.P.sur Sysmac Studio.
de données
Vérification Veérification du |Des opérations en ligne peuvent étre interdites par des droits de fonctionnement pour éviter
du fonctionne- |[fonctionnement |d'endommager I'équipement ou de provoquer des blessures par des erreurs opérationnelles.
ment Nombre de 59
groupes

Vérification de
du programme utilisateur

'ID d'exécution

Le programme utilisateur ne peut pas étre exécuté sans saisir une ID d'exécution de
programme utilisateur a partir de Sysmac Studio pour le matériel spécifique (UC).

Carte mémoire
SD

Type de stockage

Carte mémoire SD, carte mémoire SDHC

Application

Transfert automatique a partir
de la carte mémoire SD™!

Les données du dossier a chargement automatique sur carte mémoire SD sont chargées
automatiquement lorsque I'alimentation du controleur est mise sous tension.

Fonctionnement de la carte
mémoire SD

Vous pouvez accéder a des cartes mémoire SD a partir d'instructions dans le programme
utilisateur.

Opérations de fichier a partir
de Sysmac Studio

Vous pouvez effectuer des opérations sur des fichiers du contréleur contenus sur la carte
mémoire SD et lire / écrire des fichiers document sur l'ordinateur.

Détection de I'expiration de la du-
rée de vie de la carte mémoire SD

La notification de I'expiration de la durée de vie de la carte mémoire SD est disponible dans
une variable définie par le systeme ainsi que le journal d'événements.

Sauvegarde '

Fonctions de  |[Fonctionne- Utilisation du Vous pouvez utiliser le commutateur avant pour sauvegarder, comparer ou restaurer des
sauvegarde ment commutateur données.
de la carte avant
mémoire SD Utilisation de Vous pouvez utiliser des variables systéme pour sauvegarder ou comparer des données.
variable systéme
Boite de Vous pouvez effectuer des opérations de sauvegarde et de vérification a partir de la boite
dialogue des de dialogue des opérations de carte mémoire SD dans Sysmac Studio.
opérations de
carte mémoire
Utilisation Vous pouvez utiliser une instruction pour effectuer l'opération de sauvegarde.
d'instruction’”
Protection Sauvegarde Interdit les fonctions de sauvegarde de la carte mémoire SD.
de données sur
carte mémoire
SD

Studio

Fonctions de sauvegarde du contréleur Sysmac

Vous pouvez exécuter des opérations de sauvegarde, restauration et vérification de cartes
a partir de Sysmac Studio.

Uniquement pris en charge par les UC version 1.03 ou supérieure.
ST en ligne est pris en charge (ST en ligne est écrit sous forme d'élément dans un schéma contact).
Uniquement pris en charge par les UC version 1.01 ou supérieure.
L'UC NJ101-9000 ne prend pas en charge le contrdle d'axes.
Uniquement pris en charge par les UC version 1.06 ou supérieure.
Uniquement pris en charge par les UC version 1.05 ou supérieure.
Uniquement pris en charge par les UC version 1.08 ou supérieure.
Le nombre maximum de tracés de données simultanés pour 'UC NJ501-1[]20 version 1.08 ou supérieure est de 2.
Lorsqu'une UC NJ501 CPU version 1.00 est utilisée, cette valeur devient deux.

Caractéristiques des fonctions des UC avec fonctionnalité robotique

Elément

UC NJ501-4C110

Fonctions de
controle robot

Groupe d'axes

Controle
coordonné
sur plusieurs
axes

Configuration des
parameétres robot

Définit les paramétres (type de cinématique et longueur de liaison, par exemple)
du robot.

Commande de

positionnement absolu

ponctuelle

Déplace le robot a une position spécifique & un moment déterminé.

Synchronisation avec le

convoyeur

Force le TCP actif a suivre une piéce sur le convoyeur en exécutant la fonction
de suivi du convoyeur.

Déplacement robot

Déplace un robot défini par un groupe d'axes selon la vitesse cible, le systeme
de coordonnées et le TCP sélectionnés.

Mode de transition et
mise en mémoire tampon

Sélectionnez la méthode a utiliser entre les instructions du robot pour assurer
des trajectoires uniformes.

Fonctions
auxiliaires

Controle
coordonné
sur plusieurs
axes

Systéme de coordonnées

Deux types de systémes de coordonnées, a savoir le systéme de coordonnées

utilisateur machine (MCS) et le systéeme de coordonnées utilisateur (UCS), peuvent étre
utilisés avec des robots.
Outil robot Définit plusieurs TCP (point central d'outil) pour les robots.

Inversion de la cinéma-

tique

Transforme les valeurs de coordonnées (X, Y, Z) du TCP du robot en valeurs
de coordonnée de chaque axe.

Surveillance
de fonctions

Signal

Lit la position courante et la vitesse courante du robot.

Vérification de I'espace

de travail

Vérifie si le robot se déplace dans le volume de travail définissable.
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Caractéristiques des fonctions des UC avec connexion de base de données

Elément

UC NJ501-1[120

Port pris en charge

Port EtherNet/IP intégré

DB prise en charge

Microsoft Corporation : SQL Server 2008 / 2008 R2 / 2012

Oracle Corporation : Oracle Database 10g/11g

International Business Machines Corporation : DB2 pour Linux, UNIX et Windows 9.5/9.7/10.1/10.5
Oracle Corporation : MySQL Community Edition 5.1/5.5/5.6"1

Firebird Foundation Incorporated : Firebird 2.1 /2.5

Nombre de connexions DB (nombre de bases
de données qui peuvent étre connectées
simultanément)

3 connexions max.2

Instruction

Opérations prises en charge

Les opérations suivantes peuvent étre assurées en exécutant des instructions de connexion DB sur les UC
série NJ.

Insertion d'enregistrements (INSERER), mise a jour d'enregistrements (METTRE A JOUR), récupération
d'enregistrements (SELECTIONNER) et suppression d'enregistrements (SUPPRIMER).

Nombre de colonnes dans des
opérations INSERER / METTRE
A JOUR/ SELECTIONNER

Serveur SQL : 1 024 colonnes max.
Oracle / DB2 / MySQL / Firebird : 1 000 colonnes max.

Nombre d'enregistrements dans
la sortie d'une opération
SELECTIONNER

65 535 éléments max.
4 Mo max.

Nombre de variables de corres-
pondance DB pouvant étre créées

Serveur SQL : 60 variables max.

Oracle / DB2 / MySQL : 30 variables max.

Firebird : 15 variables max.

Méme si le nombre de variables de correspondance DB n'a pas atteint la limite supérieure, le nombre total
de membres de structures utilisés comme type de données Variables de correspondance DB est

de 10 000 membres max.

Mode Run du service de connexion DB

Mode de fonctionnement ou mode de test :

¢ Mode de fonctionnement : Pour chaque instruction qui est exécutée, le service accéde réellement
a la base de données.

* Mode de test : Pour chaque instruction qui est exécutée, le service termine l'instruction normalement
sans accéder réellement a la base de données.

Fonction de traitement différé

Permet de stocker des instructions SQL quand une erreur survient et de renvoyer les instructions lorsque
les communications sont en erreur.
Capacité de traitement différé : 1 Mo™3

Fonction de consignation des opérations

Les trois types suivants de journaux peuvent étre enregistrés :
* Journal d'exécution : journal du tragage des exécutions du service de connexion DB.
* Journal de débogage : journal détaillé des exécutions d'instructions SQL du service de connexion DB.

* Journal de défaillances d'exécution SQL : journal des défaillances d'exécution des instructions SQL dans
la base de données.

Fonction d'arrét du service de connexion DB

Permet d'arréter le service de connexion DB aprés I'enregistrement automatique des fichiers journaux

des opérations sur la carte mémoire SD.

1.
2.

pour les connexions.

*3.

Remarque :

Les moteurs de stockage de la base de données pris en charge sont InnoDB et MyISAM.
Lorsque deux connexions DB ou plus sont établies, le fonctionnement ne peut pas étre garanti si vous configurez différents types de base de données

Pour plus d'informations, reportez-vous au « Manuel de I'utilisateur des UC de connexion de base de données série NJ (W527) »

Les connexions DB2, MySQL et Firebird ne sont prises en charge que par les UC version 1.08 ou supérieure et par Sysmac Studio version 1.09
ou supérieure.

Caractéristiques des fonctions des UC avec communications SECS / GEM

Elément

UC NJ501-1340

Port pris en charge

Port EtherNet/IP intégré

Normes prises en charge |

La carte est conforme aux normes SEMI suivantes :
E37-0303, E37.1-0702, E5-0707 et E30-0307

Exigence GEM fondamentale

Modeéle d'état, état de traitement de I'équipement, S1 initié par I'hote, scénario F13 / F14, notification
d'événement, identification en ligne, message d'erreur, contrdle (initié par I'opérateur), documentation

Capacité GEM supplémentaire

Etablissement de communications, configuration de rapport d'événement dynamique, collecte de données
variables, collecte de données de tracé, collecte de données d'état, gestion des alarmes, contréle a distance,
constante d'équipement, gestion de recette de procédé 2 mouvement de matériel, service de terminal
d'équipement, horloge, surveillance de limite, traitement différé, contrdle (initié par I'hote)

Messages définis par I'utilisateur

Vous pouvez créer des messages de communication compatibles non GEM et avoir des communications hote

Instruction spécifique a GEM

La carte prend en charge 29 instructions permettant I'exécution des opérations suivantes :
Modification de I'état du service GEM

Configuration des communications HSMS

Création de rapports d'événements et d'alarmes

Reconnaissance de commandes héte et commandes distantes améliorées
Modification de constantes d'équipement

Chargement et téléchargement de programmes de procédé

Envoi et reconnaissance de messages de terminal d'équipement
Demande de changement d'heure

Envoi de messages définis par I'utilisateur

Obtention du journal de communications SECS

© © o o o o o o o o

Journal de service GEM

Enregistrement des informations suivantes :

¢ Journal de communications HSMS : conserve le journal des opérations de communication HSMS
¢ Journal de messages SECS : conserve le journal des messages de communlcatlon SECS-II

* Journal d'exécution : conserve le journal des exécutions d'instructions GEM™

Arrét du service GEM

Sauvegarde les données de traitement différé et les enregistrements du journal de service GEM sur une carte
mémoire SD et met fin au service GEM

1.
2.

Les recettes E42, les programmes de procédé volumineux et les recettes E139 ne sont pas pris en charge.
La fonction n'est pas disponible si aucune carte mémoire SD n'est installée.
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Nomenclature

UC NJ
Voyants de fonctionnement _| omty o
de I'UC ~N ™l omron L
\ T NU501-1 Port périphérique (USB)
Connecteur de carte ~_ swor —{ N501-1500 /
mémoire SD ~ B LA
~e /
L] Voyants de
sosusr|—] // fonctionnement du port
EtherNet/IP intégré
interrupteur DIP sot| e[| | @ Port EtherNet/IP intégré
(a l'intérieur du compartiment — E—lunacr
de la batterie) —*
orcAt [ . Port EtherCAT intégré
Eth r“;lfnumn el er integre
Lo 1 | S
70»5:4 SW SETTING Eﬂmﬂéﬂi: ™
Compartiment v EthercAT~~
de la batterie U—K_): oo

Carte d'alimentation 100 a 240 Vc.a. (NJ-PA3001)

Voyants de
fonctionnement du port
EtherCAT intégré

Carte d'alimentation 24 Vc.c. (NJ-PD3001)

Voyant Voyant
PA3001 w.w"/ POWER PD3001 pwwm-/ POWER
= —— = T
= H@ ‘ u + (Entrée c.c.) = E%q_) T
Entrée c.a. | s ez
H@ ‘ 2w — (Entrée c.c.) qu_i A
I D
LG A LG T =)
I ‘ Connecteur I@H Connecteur
GR H D ‘ @) de carte GR %*) @ de carte
e
) IS ‘ Ry ) I@M Ry
Sortie RUN NI Sortie RUN — ngg;gv
)| el
i S | L o Y
= =
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Systéme série NJ (NJ-P[13001 + NJL101-L )] + une carte E/S + CJ1W-TERO1)

HH

]
VJ

& T pe=~ pe=rd oD p= =
‘L w l }‘790
Carte d'alimentation (NJ-PA3001/NJ-PD3001)
U]
2
=
l 90 70
Capot d'extrémité d'UC NJ
2,7
e a4, An =
e ElNJ501-1500
90 3 ——
| ferr L
=i et A =
- & NS5 N H
2,7
90 90
Cartes CJ
Connecteur d'E/S Connecteur Fujitsu
140
27 ( <)—6s—> ﬁmzs)—»
J T ]
=4 i p—
] - =
90 —_ K
728 M
2.7 LW'»‘ L 65— L [+— 65—

* Consultez les tables des cartes CJ de la section relative aux informations de commande pour connaitre la largeur spécifique d'une carte.

[+— 69,3 —»

(+— 66,5 —

Nombre de cartes
montées d'une largeur
de 31 mm

Largeur de rack (mm)

Avec UC NJ

-

205,7

236,7

267,7

298,7

329,7

360,7

3917

4227

OloNoga|~|lWN

453,7

-
o

4847

(CJ1W-TERO1)

Connecteur MIL

=

Connecteur M3 type

a vis et sans vis

65—
83,6 —|

65—

Li 89—+

Controleur de machine série NJ

61



OMRON

Dimensions de montage

Hauteur de montage

Environ 100 a 150 mm

Cable d'extension

A
== [T =
27,5 ‘ L:}J
— I [ —D 35 90
J— D — -
] 275 o 0
A2 o o
Z = =7
(Unité : mm)
Référence du A
modele de rail DIN =) =)
PFP-100N2 16 mm B
PFP-100N 7,3 mm ‘ |
PFP-50N 7,3mm 90 mm

Remarque : 1.Tenez compte des points suivants lors de I'extension de la configuration :
- La longueur totale du cable de connexion E/S ne peut pas dépasser 12 m.
- Les cables de connexion E/S doivent respecter le rayon de courbure indiqué ci-dessous.
2.Diameétre extérieur du cable d'extension : 8,6 mm.

Consommation électrique des cartes d'alimentation

Vérification de la consommation de courant et de la consommation électrique

Apres avoir sélectionné une carte d'alimentation sur base de considérations telles que la tension d'alimentation, calculez le courant et la puissance
nécessaires pour chaque rack.

Condition 1 : Caractéristiques requises du courant

Il existe deux groupes de tension pour |'alimentation interne : 5V et 24 V.
Consommation de courant a 5 V (alimentation logique interne)
Consommation de courant a 24 V (alimentation a relais)

Condition 2 : Caractéristiques requises de I'alimentation

Pour chaque rack, il faut déterminer les limites supérieures de courant et de tension qui peuvent étre fournis aux cartes installées. Le systeme doit
étre congu de maniére a ce que la consommation de courant totale de toutes les cartes installées ne dépasse pas la puissance totale maximum
ou le courant maximum fourni pour les groupes de tension indiqués dans les tableaux suivants.

Le courant maximum et la puissance totale fournis pour les racks UC et les racks d'extension en fonction du modele d'alimentation électrique sont
indiqués ci-dessous.

Les conditions 1 et 2 ci-dessous doivent étre respectées.
Condition 1 : Courant maximum

(1) Consommation de courant totale de la carte a 5 V < valeur (A)
(2) Consommation de courant totale de la carte a 24 V < valeur (B)

Condition 2 : Puissance maximum
(1) x5V + (2) x 24 V < valeur (C)

Cartes Courant max. fourni Puissance

d'alimenta- [(A) Racks UC [(A) Rack d'extension [(B) 24 Vc.c. |totale max.
tion 5Ve.c.” 5 Ve.c. (C) fournie

NJ-PA3001 (6,0 A 6,0 A 30W
NJ-PD3001 (6,0 A 6,0 A 30 W
1.

1,0A
1,0A

Y compris I'alimentation de I'UC.

Remarque : 1.Pour les racks UC, incluez dans les calculs la consommation de courant et de tension de I'UC. Lors d'une extension, incluez aussi dans les calculs
la consommation de courant et de tension de la carte de contréle E/S.

2.Pour les racks d'extension, incluez dans les calculs la consommation de courant et de tension de la carte d'interface d'E/S.

Exemple : Calcul de la consommation de courant et de tension totale
Lorsque les cartes suivantes sont montées dans un rack UC série NJ avec une carte d'alimentation NJ-PA3001.

Type de carte Modeéle Quantité Groupe de tension
5V 24V
uc NJ501-1500 1 1,90 A -
Carte de contréle E/S CJ1W-IC101 1 0,02 A -
Cartes E/S standard (cartes d'entrée) |CJ1W-ID211 2 0,08 A -
CJ1W-1D231 2 0,09 A -
Cartes E/S standard (cartes de sortie) |CJ1W-OC201 2 0,09 A 0,048 A
Carte E/S spéciale CJ1W-DA041 1 0,12 A -
Carte de communications CJ1W-SCU22 1 0,29 A -
Consommation de courant Total 1,90A +0,02A + 0,08 Ax2 0,048 Ax 2
+0,09A%x2+0,09Ax%x2
+0,12A+0,29 A
Résultat 2,85A(<6,0A) 0,096 A (<1,0 A)
Consommation de puissance Total 2,86 Ax5V=1425W 0,096 Ax24V=23W
Résultat 1425W +2,3W =16,55 W (<30 W)

Remarque : Pour plus d'informations sur la consommation de courant des cartes, reportez-vous aux informations de commande.
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Références de commande

Systéme série NJ

Concentrateurs
de commutation industriels

Base de données SQL

ysmac Studio

(9) cable Ethernet

EtherNet/IP

Microsoft:

SQL Server

»

-
-
e
Série NJ :..
-
L
. Capot d'extrémité
» (inclus avec I'UC)
Carte uc Cgrtes
d'alimentation série NJ série CJ
série NJ
—
(9) cable EtherCAT EtherCAT. ™
Servodriver
Accurax G5
B b SR Safety over —
(- [T EtherCAT. E/S NX +
ooo ooo - .
oog S[s[=| E sécurité NX
@ i distribuée
A8 @ FEsclavede
. jonction
Variateur MX2 EtherCAT
Vision FH
Servomoteurs Moteurs linéaires
Accurax G5 Accurax
Racks d'extension série NJ
UC série NJ
@ Carte de contrdle E/S
Carte
d'alimentation “.H[ AN T
série NJ 1|k : Rack UC
; 5 =
@ Carte d'interface E/S|  Unité : 10 max.
@ Cable de connexion d'E/S
Carte z
d'alimentation [T& Rack
série NJ " d'extension
Longueur
totale (5 carte Unité : 10 max.
de cable d'interface
<12m E/S @ Céble de connexion d'E/S
Carte .
d'alimentation Rack Jflsqu a 3 racks
série NJ d'extension( d'extension
® Carte Unité : 10 max.
d'interface
E/S (6) Cable de connexion d'E/S
Carte R'ack )
"l B d'extension
d'alimentation
série NJ

Unité : 10 max.
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Cartes d'alimentation

Symbole|Nom Capacité de sortie Sortie RUN Modéle
5Vc.c. 24 Vce.c. Total
® Carte d'alimentation 100 a 240 Vc.a. pour UC NJ 6,0 A 1,0A 30 W Prise en charge  [NJ-PA3001
Carte d'alimentation 24 Vc.c. pour UC NJ NJ-PD3001

Remarque : Les cartes d'alimentation pour la série CJ ne peuvent pas étre utilisées pour alimenter un rack UC du systeme NJ ou un rack d'extension.

UC série NJ
Symbole|UC Capacité |Capacité des Caractéristiques Fonctionnalités Nombre |Modéle
du pro-  |variables Séquence |Contréle |Connexion|Robotique [SECS/ |d'axes
ez de base de GEM
données
® NJ501 (20 Mo 2 Mo : Conservé Capacité d'E/S : [ ] [ ] [ ] [ ] 16 NJ501-4320
4 Mo : Non conservé |2 560 points M) M) M) 64 NJ501-1520
Rack UC : 10 cartes |@ (] (] 32 NJ501-1420
max. [ J o [ 16 NJ501-1320
Rack d'extension : | @ L) L 64 NJ501-4500
10 cartes max. [ ] [ ] [ 32 NJ501-4400
(Jusqu'a 3 racks [ [ [ 16 NJ501-4300
d'extension) M) ® M) 16 NJ501-4310"1
40 cartes max. par |@ [ ] (] 16 NJ501-1340
systéme (rack UC + [@ ) 64 NJ501-1500
3 racks d'extension) ) °® 3 NJ501-1400
Consommation de  |@ [ ) 16 NJ501-1300
NJ301 |5 Mo 0,5 Mo : Conservé [courant : [ [ 8 NJ301-1200
2 Mo : Non conservé |1,.90Aas Ve.c. ) °® 2 NJ301-1100
NJ101 |3 Mo [ ] [ ] 2 NJ101-1000
[ ] 0 NJ101-9000
“1- L'UC NJ501-4310 ne prend en charge qu'un robot Delta.
Remarque : Le capot d'extrémité CJ1W-TERO1 est inclus avec I'UC.
Cartes E/S numériques série CJ
Symbole [Points [Type Courant Courant [Largeur [Remarques Courant (A) Type de [Modéle
nominal 5 Vc.c. [24 Vc.c.|connexion
® 8 Entrée c.a. 240V c.a. 10mA [81mm |- 0,08 — M3 CJ1W-1A201
16 120 Vc.a. 7 mA 31 mm |- 0,09 — M3 CJ1W-IA111
8 Entrée c.c. 24 Vc.c. 10mA [B1Tmm [~ 0,08 — M3 CJ1W-ID201
16 24 Ve.c. 7 mA 31 mm |- 0,08 [~ M3 CJTW-ID211
31 mm Sans vis |[CJ1W-ID211(SL)
16 24 Vc.c. 7 mA 31 mm [Réponse rapide (15 us activée, 90 us 0,13 |- M3 CJ1W-ID212
désactivée)
16 24 Vc.c. 7 mA 31 mm |Les entrées déclenchent les taches 0,08 — M3 CJ1W-INTO1
d'interruption dans le programme de I'API
16 24 Vc.c. 7 mA 31 mm |Verrouille les impulsions a une largeur 0,08 — M3 CJ1W-IDPO1
d'impulsion de 50 ps
32 24 Vc.c. 41mA [20mm |- 0,09 — Fujitsu CJ1W-ID231
32 24 Ve.c. 41mA [20mm [~ 0,09 |- MIL CJTW-ID232
32 24 Vc.c. 4,1 mA |20 mm [Réponse rapide (15 pus activée, 90 us 0,20 — MIL CJ1W-ID233
désactivée)
64 24 Ve.c. 41mA [T mm |- 0,09 [~ Fujitsu CJTW-ID261
64 24 Vc.c. 41mA [31mm [- 0,09 — MIL CJ1W-ID262
8 Sortie triac 250 Vc.a. 0,6 mA [31Tmm |- 0,22 — M3 CJ1W-0OA201
8 Sortie de contact [250 Vc.a. 2A 31mm |- 0,09 0,048 [M3 CJ1W-0C201
relais 31 mm Sans vis |CJTW-OC201(SL)
16 250 Vc.a. 2A 31T mm |- 0,11 0,096 [M3 CJTW-OC211
31 mm Sansvis [CJTW-OC211(SL)
8 Sortie c.c. (NPN)[12a 24 Vc.c.[2A 31 mm |- 0,09 [- M3 CJTW-OD201
8 12a24 Vc.c.[05A 31 mm |- 0,10 — M3 CJ1W-OD203
16 12a24Vc.c.[05A 31T mm |- 0,70 [~ M3 CJTW-OD211
31 mm Sans vis |[CJ1W-OD211(SL)
16 24 Vc.c. 0,5A 31 mm [Réponse rapide (15 us activée, 80 us 0,15 — M3 CJ1W-OD213
désactivée)
32 12a24 Vc.c. |05 A 20mm |- 0,14 — Fujitsu CJ1W-OD231
32 12a24Vc.c.[05A 20mm |- 0,14 — MIL CJ1W-OD233
32 24 Vc.c. 05A 20 mm [Réponse rapide (15 us activée, 80 us 022 |- MIL CJ1W-OD234
désactivée)
64 12a24Vc.c.[0,3A 31 mm |- 0,17 — Fujitsu CJ1W-OD261
64 12a24Vc.c.|[0,3A 31T mm |- 0,17 |- MIL CJTW-OD263
8 Sortie c.c. (PNP) [24 Vc.c. 2A 31 mm |Protection contre les courts-circuits 0,11 — M3 CJ1W-OD202
8 24 Vc.c. 05A 31 mm [Protection contre les courts-circuits 0,10 — M3 CJ1W-0OD204
16 24 Vc.c. 0,5A 31 mm |[Protection contre les courts-circuits 0,10 — M3 CJ1W-OD212
31 mm Sans vis [CJTW-OD212(SL)
32 24 Vc.c. 0,3A 20 mm |[Protection contre les courts-circuits 0,15 - MIL CJ1W-0OD232
64 24 Vc.c. 0,3A 31 mm |- 0,17 — MIL CJ1W-OD262
16 + 16|Entrée + 24 Vc.c. 05A 31T mm |- 0,13 |- MIL CJTW-MD232
sortie c.c. (PNP)
16 + 16|Entrée + 24 Vc.c. 05A 31 mm |- 0,13 — Fujitsu CJ1W-MD231
16 + 16|sortie c.c. (NPN) 24 Ve c. 05A [3Tmm |- 0,13 |- MIL CJTW-MD233
32 +32 24 Vc.c. 0,3A 31mm |- 0,14 — Fujitsu CJ1W-MD261
32 +32 24 Vc.c. 0,3A 31 mm |- 0,14 — MIL CJ1W-MD263
32 + 32|Entrée + 5Vc.c. 35mA [T mm [~ 0,19 |- MIL CJ1W-MD563
sortie c.c. (TTL)

Remarque : MIL = Connecteur conforme a MIL-C-83503 (compatible avec DIN 41651/IEC 60603-1).
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Cartes de controle et cartes E/S analogiques série CJ

0 [Points [Type Plages Résolution [Préci- Temps de Lar- [Remarques Courant (A)[Type de Modele
= sion"1 conversion (geur 5V [24V |connexion
&
® [4 Entrée 0asV, V/I: V:0,3% (250 ms/ 31 mm|Entrées universelles, (0,32 |- M3 CJ1W-AD04U
145V, 1/12 000 1:0,3% |4 points avec réglage zéro / Sansvis  |CJTW-ADO4U(SL)
0aiov, T/C:0,1°C |T/C: plage, alarmes
0a20 mA, RTD : 0,1 °C|0,3 % configurables, mise
4220 mA, RTD : a I'échelle, détection
K, J, T,LR, 0,3 % des erreurs de capteur.
S, B, Pt100,
Pt1000, JPt100
4 Entrée +sortie[0 a5V 1/8 000 V:0,2% [250 ps/point |31 mm[Ajustement du 0,42 |- M3 CJ1W-AD041-V1
0a1o0yV, 1:0,4% decalage / gain, Sansvis  |CJTW-ADO041-Vi(SL)
—-10a10V, maintien du pic,
1as5V, moyenne, alarmes
4a20mA
4 Analogique 1asV, 1/40 000 V:0,2% |35 us/4 points [31 mm[Conversion directe 0,52 [- M3 CJ1W-AD042
haute vitesse [0a 10V, 1:0,4% (CJ2H spéciale)
-5a5V,
-10a 10V,
4a20mA
8 Entrée + sortie [1 2:15 V, 1/8 000 V:0,2% [250 us/point [31 mm Aj,ustement du 0,42 |- M3 CJ1W-ADO081-V1
0atoyv, 1:0,4 % decalage / gain, Sans vis  |CJTW-ADO081-V1(SL)
-10a 10V, maintien du pic,
1asVv, moyenne, alarmes
4a20mA
2 Entrée + sortie[0 a5V, 1/4 000 V:0,3% [1 ms/point 31 mm|Ajustement du 0,12 [0,14 |M3 CJ1W-DA021
0aitov, 1:0,5% décalage / gain, Sans vis  |CJTW-DA021(SL)
-10a 10V, maintien de la sortie
1as5V,
4220 mA
4 Entrée + sortie |1 {:15 V, 1/4 000 V:0,3% [1 ms/point 31 mm Aj,ustement dL_J 0,12 [0,2 |[M3 CJ1W-DA041
0aitoVv, 1:0,5% decalage / gain, Sans vis |CJTW-DAO041(SL)
-10a 10V, maintien de la sortie
1as5V,
4220 mA
4 Sortie 1as5V, 1/40 000 0,3 % 35 ps/4 points [31 mm{Conversion directe 0,40 |- M3 CJ1W-DA042V
analogique oaiov, (CJ2H spéciale)
haute vitesse [-10a 10V
8 Sortie tension {145V, 1/8 000 0,3 % 250 ps/point (31 mm|Ajustement du 0,14 [0,14 [M3 CJ1W-DA08V
0a1oV, décalage / gain, Sans vis |CJTW-DAO8V(SL)
-10a 10V, maintien de la sortie
1as5Vv
8 Sortie courant [4 2 20 mA 1/8 000 0,5 % 250 ps/point  [31 mm Aj,ustement du 0,14 [0,17 [M3 CJ1W-DA08C
décalage / gain, Sansvis [CJTW-DA0O8C(SL)
maintien de la sortie
4+2 [Entrée+sortie|1asV, 1/8 000 entrée : 1 ms/point 31 mm|Ajustement du 0,58 |- M3 CJ1W-MAD42
analogiques |0a 10V, 0,2 % décalage / gain, Sans vis _|CJTW-MAD42(SL)
-10a10V, sortie : échelonnage, maintien
1asV, 0,3 % du pic, moyenne
4220 mA mobile, alarmes,
maintien de la sortie
4 Entrée Tension c.c., 1/256 000 [0,05 % 60 ms/ 31 mm|Toutes les entrées 0,30 |- M3 CJ1W-PH41U
Courant c.c., 4 points isolées individuellement,
thermocouple, alarmes configurables,
Pt100/Pt1000, fonctions de
potentiométre maintenance,
échelonnage défini par
I'utilisateur, réglage
2 Entrée de 4220 mA, 1/64 000 0,05 % 5 ms/point 31 mm|Alarmes configurables, |0,18 (0,09 [M3 CJ1W-PDC15
procédé 0a20 mA, fonctions de
oaioyv, maintenance,
-10a 10V, échelonnage défini par
0as\V, I'utilisateur, réglage
-5a5V, zéro / plage, racine
1as5V, carrée, totalisateur
0at125V,
1,25a1,25V
6 Boucles de Type K(—200 [0,1°C 0,5 % 40 ms/point |31 mm|Carte E/S de base, 0,22 |- M3 CJ1W-TS561
régulation de |a 1 300 °C) configuration par Sans vis  |CJTW-TS561(SL)
température, |Type J (<100 commutateurs DIP,
thermocouple |a 850 °C) filtrage réglable
10/50/60 Hz
6 Boucles de Pt100 (<200 [0,1°C 0,5 % 40 ms/point |31 mm|Carte E/S de base, 0,25 |- M3 CJ1W-TS562
régulation de |a 650 ° configuration par Sans vis  |CJTW-TS562(SL)
température  |Pt1000 (—200 commutateurs DIP,
a 650 °C) filtrage réglable
10/50/60 Hz
2 Boucles de B,J,K L R, [0,1°C 0,3 % 500 ms total |31 mm|Sorties NPN collecteur [0,25 |- M3 CJ1W-TC003
régulation de , T ouvert
température,
thermocouple
2 Boucles de B,J,K,L,R [0,1°C 0,3 % 500 ms total [31 mm|Sorties PNP collecteur (0,25 |- M3 CJ1W-TC004
régulation de (S, T ouvert
température,
thermocouple
2 Boucles de Pt100, JPt100 [0,1 °C 0,3 % 500 ms total |31 mm|Sorties NPN collecteur {0,25 |- M3 CJ1W-TC103
régulation de ouvert
température
2 Boucles de Pt100, JPt100 0,1 °C 0,3 % 500 ms total |31 mm|Sorties PNP collecteur [0,25 |- M3 CJ1W-TC104
régulation de ouvert
température

1.

pour plus de détails)
Précision des entrées / sorties de température, en pourcentage de la valeur de traitement et valeur type a une température ambiante de 25 °C (voir le manuel
d'utilisation pour plus de détails)

Précision des entrées / sorties tension et courant, en pourcentage de la pleine échelle et valeur type a une température ambiante de 25 °C (voir le manuel d'utilisation
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Cartes E/S spéciales série CJ

Sym- Canaux |Type Type de signal Lar- |Remarques Consommation |Type de Modeéle
bole geur électrique (A) |connexion
5V 24V
® 2 Compteur Driver de ligne, 24 V |31 mm |2 entrées + sorties numériques 0,28 - Fujitsu CJ1W-CT021
500 kHz configurables
4 Compteur Driver de ligne, 24 V Les valeurs de consigne déclenchent [0,32 - 1 x MIL (40 pt) |CJ1IW-CTL41-E
100 kHz via bornier des interruptions dans I'UC
Cartes de communications série CJ
Sym- |Type Ports Transfert Protocoles Lar- |Consommation |Type de Modele
bole de données geur |électrique (A) connexion
5V 24V
® Cartes de communica- |2 x RS-232C Grande vitesse| CompoWay/F, Host link, |31 mm 0,28 - D-Sub CJ1W-SCU22
tion série Liaison NT, Modbus, a 9 broches
2 x RS-422A / RS-485 définition par I'utilisateur{31 mm|0,28 - D-Sub CJ1W-SCU32
a 9 broches
1 x RS-232C + 31 mm (0,28 - D-Sub CJ1W-SCU42
1 x RS-422 / RS-485 a 9 broches
EtherNet/IP 1 x 100 Base-Tx - EtherNet/IP, UDP, TCP/|31 mm|0,41 - RJ45 CJ1W-EIP2171
IP, serveur FTP, SNTP,
SNMP
DeviceNet 1 x CAN - DeviceNet 31 mm|0,29 - 5-p amovible |CJ1W-DRM21
CompoNet 4 fils, données + - CompoNet 31 mm|0,4 - 4-p amovible [CJTW-CRM217?
alimentation vers les (basé sur CIP) IDC ou vis
esclaves (maitre)
PROFIBUS-DP 1 x RS-485 (maitre) |- DP, DPV1 31 mm (0,40 - D-Sub CJ1W-PRM21
1 x RS-485 (esclave) |- DP 31 mm (0,40 - a9broches [CJIW-PRT21
PROFINET-IO 1 x 100 Base-Tx - Contrdleur PROFINET- |31 mm|0,42 - RJ45 CJ1W-PNT21
10, FINS/UDP
Accessoire Convertisseur de signal RS-232C a RS-422A/RS-485 S'installe directement sur le port série| D-Sub CJ1W-CIF11
convertisseur RS-422A a 9 broches
pour visser
les bornes
a ressort

1.
2.

Cartes de capteur ID série CJ

Uniquement pris en charge par les cartes Ethernet/IP version 2.1 ou ultérieure, UC version 1.01 ou ultérieure et Sysmac Studio version 1.02 ou ultérieure.
Uniquement pris en charge par les UC version 1.01 ou supérieure et Sysmac Studio version 1.02 ou supérieure.

Sym- |Type Caractéristiques Consommation |Modéle

bole électrique (A)
Systémes d'identifi- [Nombre de tétes Alimentation Nombre de numéros (5 V 24V
cation connectés |R/W connectables |externe d’unité affectées

® Cartes de capteurs ID |Systeme RFID série |1 Non obligatoire 1 0,267 {0,137 [CJ1W-V680C11
V680 2 2 0,32 [0,26 [CJIW-V680C12

1.

Pour utiliser une antenne V680-H01, consultez le catalogue du systéme RFID série V680 (N°Cat. Q151)

Remarque : La fonction de transfert de données a I'aide de commandes d'E/S intelligentes ne peut pas étre utilisée.

Racks d'extension

Carte de contrdle E/S série CJ (montée sur rack UC pour connecter des racks d'extension)

Sym- Nom Cable de connexion |Carte connectée Largeur (Consommation électrique (A) Modeéle
bole 5V 24V
@ Carte de contrdle d'E/S série CJ CS1W-CNLII3 CJ1W-1I101 20 mm |0,02 A - CJ1W-IC101
Remarque : Fixer a droite de la carte d'alimentation.
Carte d'interface E/S série CJ (montée sur rack d'extension)
Sym- Nom Cable de connexion Largeur |Consommation électrique (A) Modeéle
bole 5V 24V
® Carte d'interface E/S série CJ CS1W-CNLII3 31 mm |0,13A - CJ1W-11101
Remarque : Fixer a droite de la carte d'alimentation.
Cébles de connexion E/S
Sym- (Nom Caractéristiques Modele
bole
® Cable de connexion d'E/S |* Permet de connecter une carte de contréle d'E/S sur rack UC série NJ a |Longueur du céble : 0,3 m |CS1W-CN313
une carte d'interface E/S sur un rack d'extension série NJ. Longueur du cable : 0,7 m |CS1W-CN713
ou TR »
* Permet de connecter une carte d'interface E/S sur rack d'extension série Longueur du C?ble :2m_ |CSTW-CN223
NJ & une carte d'interface E/S sur un autre rack d'extension série NJ. Longueur du cable : 3m  |CS1W-CN323
Longueur du cable : 5m  |CS1W-CN523
Longueur du cable : 10 m |CS1W-CN133
Longueur du céble : 12m |CS1W-CN133-B2
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Esclave de jonction EtherCAT

Sym- Nom Nombre |Tension Consommation [Dimensions (L x P x H) |Poids Modeéle Présentation
bole de ports |d'alimentation |électrique (A)
@ Esclave de jonction 3 20,4 a 0,08 25 mm x 78 mm x 90 mm |165 g GX-JC03
EtherCAT 28,8 Vc.c.
(24 Vc.c.— 15
a20 %)
6 0,17 48 mm x 78 mm x 90 mm |220 g GX-JC06 '

Remarque :1. Veuillez ne pas connecter I'esclave de jonction EtherCAT avec la carte de controle de position OMRON, modéle CJ1W-NC[81/(182.
2. L'esclave de jonction EtherCAT ne peut pas étre utilisé pour Ethernet/IP et Ethernet.

Concentrateurs de commutation industriels

Symbole |Caractéristiques Accessoires Consomma- |Modeéle Présentation
Fonctions Nombre [Détection tion élec-
de ports |des pannes trique (A)
Qualité de service (QoS) : Priorité aux données |3 Non Connecteur d’alimentation |0,08 W4S1-03B
(I:i)e’tcortlltrf)lf1 EtherNet/IP.T e de diffus 5 Non 0,12 W4S1-05B %'\;\
étection des pannes : Tempéte de diffusion : T : B
et détection derreur LSI 101100 BASE-TX. | |° Oui goggfféiﬁéjrixfmm'on 0.12 W4S1-05C %ﬁ;ﬂﬂ
négociation auto information d'erreur )
Cables de communication EtherCAT et EtherNet/IP recommandés
Symbole |Elément Fabricant Couleur (Longueur Modele
de cable (m)
® Cable droit Céable Cat 6a, AWG27, Type standard OMRON Jaune 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
Ethernet 4 paires Cable avec connecteurs aux 0,3 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
Matériau de gaine deux extrémités (RJ45 / RJ45) 05 XS6W-6LSZH8SS50CM-Y
de céble : LSZH" -
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
Remarque : Ce céble 1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
est disponible en jaune, 2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
vert et bleu. 3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7.5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Vert 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
0,3 XS6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
75 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-G
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-G
Cable cat 5, AWG26, Type standard Vert 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
4 paires Cable avec connecteurs aux 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
Matériau de gaine deux extrémités (RJ45 / RJ45) 15 XS6W-5PURBSS150CM-G
de cable : PUR™’ ’
2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8SS500CM-G
7.5 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cable cat 5, AWG22, Type robuste Gris 0,3 XS5W-T421-AMD-K
2 paires Cable avec connecteurs aux 0,5 XS5W-T421-BMD-K
deux extrémités (RJ45 / RJ45) 1 XS5W-T421-CMD-K
- 2 XS5W-T421-DMD-K
1) 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
Type robuste Gris 0,3 XS5W-T421-AMC-K
Cable avec connecteurs aux 0,5 XS5W-T421-BMC-K
deux extrémités (M12 droit / 1 XS5W-T421-CMC-K
RJ45) 2 XS5W-T421-DMC-K
- 3 XS5W-T421-EMC-K
1) 5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
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Symbole |Elément Fabricant Couleur |Longueur [Modéle
de cable (m)
® Cable droit Cable cat 5, AWG22, Type robuste OMRON Gris 0,3 XS5W-T422-AMC-K
Ethernet 2 paires Cable avec connecteurs aux 0,5 XS5W-T422-BMC-K
deux extrémités (M12 L angle 1 XS5W-T422-CMC-K
droit / RJ45)
2 XS5W-T422-DMC-K
P 3 XS5W-T422-EMC-K
' i
r k‘,} 5 XSB5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Cable Ethernet |Cat 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 24/1 (noyau solide), Weidmdiller Vert 100 WM IE-5IC4x2xAWG24/1-PUR
polyuréthane (PUR)
Cat 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 26/7 (noyau standard), Vert 100 WM IE-5IC4x2xAWG26/7-PUR
polyuréthane (PUR)
Connecteurs Connecteur métallique - - - WM IE-T0-RJ45-FH-BK
RJ45 #
Pour AWG22 a AWG26 ’
Connecteur en plastique OMRON - - XS6G-T421-1
RJ45 m
Pour AWG22 a AWG24 r
Socle RJ45 Socle de montage sur rail DIN pour I'extrémité du cable Weidmdller |- - WM IE-T0-RJ45-FJ-B
d'installation dans I'armoire électrique

1.

a l'extérieur des armoires.

La gamme propose des cables a faible émission de fumée et sans halogéne pour utilisation dans les armoires, ainsi que des cables PUR pour utilisation

Remarque : Manipulez les cébles avec soin ; pour EtherCAT, les connecteurs doivent étre blindés aux deux extrémités de la connexion tandis que pour EtherNet/IP,
une seule extrémité doit étre blindée.

Cartes LAN sans fil WE70 FA

Nom Zone Type Modeéle Présentation
Cartes LAN sans fil WE70 FA Europe |Point d'acces (maitre) WE70-AP-EU
Client (esclave) WE70-CL-EU

Antenne directionnelle a base magnétique

compatible bi-bande

1 ensemble comprenant deux antennes, 2,4 GHz / 5 GHz

WE70-ATOO1H

Support de montage sur rail DIN Pour TH35 7.5 WT30-FT001
Pour TH35 15 WT30-FT002

Cable d'extension pour antenne 5m WE70-CA5M
Remarque : Des versions spéciales sont disponibles pour les Etats-Unis, le Canada, la Chine et le Japon.
Options et accessoires série NJ
Caractéristiques Modéle Présentation
Carte mémoire SD 2 Go HMC-SD291

4 Go HMC-SD491
Rail DIN Longueur : 0,5 m ; hauteur : 7,3 mm PFP-50N _

Longueur : 1 m; hauteur : 7,3 mm PFP-100N . =

|

Longueur : 1 m ; hauteur : 16 mm PFP-100N2 /

Plaque d'extrémité pour fixer les cartes sur le rail DIN (2 piéces sont incluses avec I'UC et la carte d'interface E/S) |PFP-M (2 pcs)
b

Batterie pour UC NX7/NJ (la batterie est incluse avec I'UC) CJ1W-BATO1
Capot d'extrémité (le capot d'extrémité est inclus avec chaque UC et carte d'interface E/S) CJ1W-TERO1

NJ501 avec communications SECS / GEM

Logiciel PC

Symbole |Caractéristiques Modéle

Sysmac Studio™! 2 SYSMAC-SE2[ 1]
Licence pour SECS / GEM Configurator3 Logiciel de configuration des parametres HSMS, SECSII et GEM pour les UC  |WS02-GCTLA1

1.
2.
*3.

L'UC NJ501-1340 nécessite Sysmac Studio version 1.11 ou supérieure.
Les UC NJ101 nécessitent Sysmac Studio version 1.13 ou supérieure.
Les fichiers de SECS / GEM Configurator sont inclus sur le DVD Sysmac Studio Standard Edition.

TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.

Pour convertir des millimétres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces,
multipliez par 0,03527.

Cat. No. SysCat_I180E-FR-05

Les produits étant sans cesse améliorés, ces caractéristiques peuvent étre modifiées sans préavis.
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E/S série NX

Vitesse et précision pour des machines ultra-

performantes

Les E/S série NX couvrent une gamme compléte

de cartes,notamment des E/S numériques standard

et haute vitesse, différents niveaux de performance

dans les E/S analogiques, entrées de codeur et sorties

d'impulsions.

Modéles standard, haute vitesse et avec horodatage

Configuration par Sysmac Studio, via EtherCAT

ou par connexion USB directe

Connecteur avant détachable avec bornes

enfichables sans vis pour cablage sur place direct.

Modeles d'E/S numériques avec connecteurs pour

« cable plat » 20 / 40 broches pour connexion rapide

a des gaines de cablage personnalisées.

Densité de signal élevée : Jusqu'a 16 signaux

?gmériques ou 8 signaux analogiques de largeur
mm

OMRON

Configuration du systeme

SvYSinau—

always in control

% Sysmac Studio

—— Capot d'extrémité

EtherNet/IP>
- —
EtherCAT.
E/S série NX
T T T
| \
E'n
Carte coupleur / E
EtherCAT Cartes E/S
T I T
T I T
g
%~

E/S série NX
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Caractéristiques

Caractéristiques générales

Elément Caractéristiques
Boitier Monté sur un panneau
Environnement de Température ambiante 0ab5°C
fonctionnement de fonctionnement
Humidité ambiante 10 % a 95 % (sans condensation ni givrage)
de fonctionnement
Atmosphére Doit étre sans gaz corrosif
Température ambiante de stockage|-25 a 70 °C (sans condensation ni givrage)
Altitude 2,000 m max.
Degré de pollution 2 ou moins : conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2.
Résistance au bruit 2 kV sur ligne d'alimentation : conforme a la norme CEl 61000-4-4.
Classe de surtension Catégorie Il : Conforme a JIS B3502 et IEC 61131-2
Niveau de résistance EMC Zone B
Résistance aux vibrations Conforme a IEC 60068-2-6.
5 a 8,4 Hz avec une amplitude de 3,5 mm, 8,4 a 150 Hz, accélération de 9,8 m/s?, pendant 100 min
dans les directions X, Y et Z respectivement (10 balayages de 10 min chacun = 100 min au total)
Résistance aux chocs Conforme a IEC 60068-2-27. 147 m/s?, 3 fois dans les directions X, Y et Z respectivement
Normes en vigueur cULus : listed UL508 et ANSI/ISA 12.12.01
EC : EN 61131-2 et C-Tick3, KC : Enregistrement KC

Nomenclature

Carte coupleur EtherCAT

Symbole|Nom Fonction
A Connecteur de bus NX|Ce connecteur permet de raccorder chaque unité.
B Voyants Les voyants suivants indiquent I'état
de fonctionnement actuel de la carte.
. [¢} Ports Ces ports sont connectés aux cables

de communication  [de communication des réseaux EtherCAT.
Il'y a deux connecteurs, permettant le
raccordement en guirlande des cartes

C\H de communication.
@ D Port périphérique Ce port s'utilise pour la connexion au logiciel
— USB Sysmac Studio.
F // E Bornier Le bornier permet de connecter des périphériques
externes. Le nombre de bornes dépend du type
il Tt
/% F Commutateurs Ces commutateurs rotatifs servent a définir
G m— rotatifs I'adresse de noceud.
ﬁ L'adresse est définie au format décimal.
G Interrupteur DIP L'interrupteur DIP sert a définir le chiffre 100s

de l'adresse de noeud de la carte coupleur
EtherCAT.

Types de borniers

Indicateurs
co i =
\ B A d'extraction
ENEY i 7 i ]
Al B1 A1l Bt A1 |OO|B1 At | D1 L D1
s “q b= ) s Trous
A2 | B2 A2 | 1Bz A2 |OO]B2 A2 D2 D2 de borne
[ g [E8 8 3 5 q
A3 B3 A3 B3 A3[OO]|B3 A3 | D3 | b3
% > = ‘ =
A4 B4 A4 IBa Mm|OO|Bs A4 D4 | D4
> 7 nt > ¢ : .
A5 || Ies A5 |OO0B5 A5 |[OO|B5 A5 | b5 D5
53 8 ) 8| &
AG Be A6 |OOlBs A6 |[OO]B6 A6 | b6 | D6
I 3] i 5 =y
A7 | B7 A7 | IB7 A7|OOC|B7 A7 D7 D7
y B o B! g g
A8 B8 A8 B8 A8|OO)]|Bs A8 || D8 )| D8
= = g
v sif] 1ly ﬂ'ﬂj: Ly o L D‘IE L
12 mm de large 12 mm de large 12 mm de large 24 mm de large 24 mm de large
8 bornes 12 bornes 16 bornes 12 bornes x 2 16 bornes x 2
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Caractéristiques des communications EtherCAT

Elément

Caractéristiques

Norme de communication

IEC 61158 Type 12

Couche physique

100BASE-TX (IEEE 802.3)

Modulation Bande de base
Vitesse 100 Mbps
Topologie Dépend des caractéristiques du maitre EtherCAT

Support de transmission

Cable paire torsadée catégorie 5 ou supérieure (cable recommandé : cable a double protection avec
aluminium et blindage, SF/ UTP ou S/ FTP)

Distance de transmission

Distance entre les nceuds : 100 m ou moins

Carte coupleur EtherCAT

Elément

Caractéristiques

Modeéle

NX-ECC202

Nombre de cartes NX connectables

63 cartes max.”!

Taille des données PDO envoyées / recues

Entrée : 1 024 octets max. (données d'entrée, état et zones inutilisées incluses)
Sortie : 1 024 octets max. (données de sortie et zones inutilisées incluses)

Taille des données de la boite aux lettres

Entrée / Sortie : 256 octets

Boite a lettres

Messages d'urgence, demandes SDO et informations SDO

Méthodes de rafraichissement

Rafraichissement libre
Rafraichissement synchronisé sur les E/S
Rafraichissement par horodateur

Plage de réglage de I'adresse de nceud

13419272

Performance des écarts d'E/S

Entrées / sorties : 1 ps max.

Cycle de communications

250 & 100 000 us™3"

Alimentation Tension 24 Vc.c. (20,4 a 28,8 Vc.c.)
de la carte Capacité 10 W max.
Rendement 70 %

Méthode d'isolation

Pas d'isolation entre I'alimentation de la carte NX et les bornes d'alimentation de la carte

Capacité de courant de la borne
non-cablée

4 A max.

Alimentation des E/S |Tension

5a24Vc.c. (4,5a28,8Vc.c.)®

Courant d'E/S maximum 10 A max.
Capacité de courant de la borne 10 A max.
Consommation électrique de la carte 1,45 W max.

Consommation de courant a partir de I'alimentation E/S

10 mA max. (pour 24 Vc.c.)

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. pendant 1 min, courant de fuite : 5 mA max. (entre circuits isolés)

Résistance d'isolement

100 Vc.c., 20 MQ min. (entre circuits isolés)

Bornes de connexion externe

Connecteur de communication EtherCAT :
» RJ45 x 2 (blindé)

¢ [N :données d'entrée EtherCAT

e QUT : données de sortie EtherCAT

Borne enfichable sans vis (8 bornes)
Pour carte d'alimentation, alimentation E/S et mise a la terre. Amovible.

Port USB périphérique pour connexion Sysmac Studio :
¢ Couche physique : connecteur de type B conforme a la norme USB 2.0
» Distance de transmission : 5 m max.

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B avec FG)

Dimensions (L x H x P)

46 x 100 x 71

Poids

150 g max.

*1. Consultez le manuel d'utilisation des unités de contrdle de sécurité NX (Cat. N° Z930) pour connaitre le nombre d'unités de controle de sécurité pouvant étre raccordées.

*2. Cette spécification s'applique a une connexion au port EtherCAT intégré sur une UC de série NJ.

*3. Cette valeur dépend des caractéristiques du maitre EtherCAT. Les valeurs sont les suivantes, lorsque vous étes connecté au port EtherCAT intégré sur une UC
de série NJ5 : 500 pus, 1 000 ps, 2 000 ps et 4 000 ps. Consultez le manuel d'utilisation du port EtherCAT intégré de I'UC série NJ (Cat. N° W505) pour connaitre

les caractéristiques les plus récentes.
*4. Cette valeur dépend de la configuration de la carte.

*5. Utilisez une tension de sortie adaptée aux circuits d'E/S des cartes NX et des périphériques externes connectés.

Plan de cablage

Cablage des bornes

NX-ECC202 NX-ECC202
Port USB Al B - “\——Cablage traversant
o » UV uv > b
du périphérique - ! pour bornes
Circuits Alimentation de la H non cablées.
Connecteur i i
o internes carte (24 Vc.c.) !
de communications IN s !
Connecteur ue ue o
de communications OUT -
uv
UNITPWRLED | Alimentation + » IOV 10G
uv Gircuits L 4 carte NX Alimentation E/S L
UG d'ahmgm?’non W\% Alimentati (5a24vee) T
non isolés imentation — Connecteur
Bornier ue . carte X de bus NX [ é é\
10V N\ A Alimentation E/S +
10G % _ ) - - Ag T B8
® Alimentation E/S — Mise a la terre jusqu'a —L—
& VO PWR LED 100 Q ou moins
ES Plaque de contacts de rail DIN

E/S série NX
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Carte d'E/S numériq

ue

Carte d'entrée numérique (24 Vc.c.)

de la carte

|0,55 W max.

Elément Caractéristiques
Modele NX-ID3317 [NX-ID4342 [NX-ID5342 [NX-ID3343 [NX-ID3417 [NX-1D4442 [NX-ID5442 [NX-1D3443
Nom Carte d'entrée c.c.
Commun interne des E/S [NPN PNP
Capacité 4 points 8 points [16 points [4 points 4 points 8 points [16 points [4 points
Tension d'entrée nominale|12 a 24 Vc.c. 24 Ve.c. 122424 Vce.c. 24 Ve.c.

(9a28,8Vc.c) [(15a28,8Vc.c) (9a28,8Vc.c) |(15a28,8Vc.c.)
Courant d'entrée’ 6 mA 3,5 mA [2,56 mA [35 mA 6 mA 3,5 mA [2,56 mA [3,5 mA
Tension ON 9 Vc.c. min. 15 Ve.c. min. 9 Vc.c. min. 15 Ve.c. min.
Courant ON 3 mA maximum |3 mA maximum ]2 mA maximum [3 mA maximum |3 mA maximum |3 mA maximum |2 mA maximum ]3 mA maximum
Tension OFF 2 Vc.c. max. 5 Vc.c. max. 2 Vc.c. max. 5 Vc.c. max.
Courant OFF 1 mA maximum ]0,5 mA maximum|1 mA maximum |1 mA maximum |0,5 mA maximum({1 mA maximum
Temps de réponse ON/ OFF|20 jis max./400 ps max. 100 ns max. 20 pus max./400 ps max. 100 ns max.
Temporisation du filtre Réglage par défaut : 1 ms Réglage par, Réglage par défaut : 1 ms™ Réglage par
d'entrée défaut : 8 us™ défaut : 8 us™
Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.
Résistance d'isolement 20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)
Méthode d'isolation Isolation de I'optocoupleur isolateur Isolation de I'optocoupleur isolateur

numeérique numeérique

Consommation électrique |0,50 W max. 0,50 W max. 0,55 W max. 0,55 W max. 0,50 W max. 0,50 W max. 0,55 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

Pas de consommation

30 mA maximum

Pas de consommation

30 mA maximum

Capacité de courant de la
borne d'alimentation E/S

0,1 A/ borne max.

Sans bornes
d'alimentation E/S

0,1 A/borne max.

0,1 A/ borne max.

Sans bornes
d'alimentation E/S

0,1 A/borne max.

Rafraichissement E/S

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafra

ichissement libre

Type de bornier Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable [Borne enfichable [Borne enfichable
sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis
12 bornes 16 bornes 16 bornes 12 bornes 12 bornes 16 bornes 16 bornes 12 bornes
(A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B)
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 65 g max.
Déconnexion / détection |Non pris en charge
de court-circuit
Fonction de protection Non pris en charge
*1. Courant nominal type a 24 Vc.c.
*2. Temporisation du filtre d'entrée : pas de filtre, 0,25, 0,5, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ms.
*3. Temporisation du filtre d'entrée : pas de filtre, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ps.
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-ID3317 NX-ID3317
Carte d'alimentation Carte d'entrée c.c.
E/S supplémentaire NX-ID3317
Capteur
(A y [ ” deux fils
10v0a3 b ov | iov N0 [ N1
10V0 | 10V1 Gapi
Borier {} I0G 10G 10GO | 10G1@— "Zgi‘\g
IN0 & IN3 [Greg e convee]| 24Vee. IN2_ | IN3
ov lov ovz2 | 10}
10Go a3 10G2 | 101
10G 10G
Connecteur E/S+ E/S+ Connecteur
] | e b : :
des E/S - T des E/S —
NX-ID3343 NX-1D3343
Carte d'alimentation Carte d'entrée c.c.
E/S supplémentaire NX-1D3343
1ov0a3 Capteur
[a 1 o 1 deux fils
" oV ov, INO IN1
H Iovo | 10v1
Bornisr INO & IN3 [Gratse coial_| g 2 Iy os | 10a 1060 [10G el ‘cam?\‘n
o couan £ § 1+ rois fils
E g 24 Ve.c. IN2 IN3
H 3 ov | lov 1ov2 | 10}
10G0 a3 ¢ S S 10G2 | 10
10G 10G
Connecteur E/S+ E/S+ Connecteur
e R do U N
(816 gauche) { } (et droi) 8 2
des E/S - des E/S —
NX-1D4342 NX-1D4342
Carte d'alimentation Carte de connexion Carte d'entrée c.c.
E/S supplémentaire d'alimentation E/S NX-ID4342
Capteur
1 1) 1 1 | 1 deux fils
» ov | 1oV lov | lov INO | INT
L4l Capteur

Bormier

|:\N0 aiN?
10G0a7

Cirouit e conirol
1 courant

Connecteur
e bus NX

(c616 gauche)

E/S+

des E/S J

Connectour
do bus NX
(cdté droi)

des E/S -

24 Vee.

10Go | 10G |

10G

trois fils

10G2

lov

IN4.

10G4

10G

10G6
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Plan de cablage

NX-ID5342

Cablage des

NX-ID5342

bornes

Carte dalimentation | | Carte de connexion | Carte de connexion | | Carte dentrée c.c.
b3 E/S supplé E/S E/S NX-ID5342
1B1 a1 1la1 Al 4| Capteur deuxfils
P 8 ov | Iov ov | lov 106 | 10G INO_| IN1 @4
2 ov | iov 10G | 10G N2 | IN3
4 I: 0G | 10G ov | 1ov 10G | 106 N | IN5 Capteurtrois fils
[Girout a6 conteid. t- 5
Bomier INO & IN15 Creut do contrcl ° 24 vee. ov | 1ov 10G_| 106 N6 | IN7
ov | lov ov | lov 10G | 10G IN8 —
ov | lov 10G | 10G IN10 | INT1
10G | 106 ov | ov 106 | 106 N2 | IN13
Connecteur E/S+ E/S+ Connecteur ov lov 10G 10G IN14 | IN15
e bus NX de bus NX
(cbté gauche) (coté droi) 8
des E/S — des E/S -
Carte dalimentation Carte dentrée c.c.
R ~ E/S supplémentaire NX-ID3417
1ov0a3 PPl Capteur
la 1 la | deux fils
[Grovt am oamiie]
IN0 a IN3 e oo 2 ov | lov INO | INt
somer H 10vo | oV
vr £ | Capteur
ind £ 1+ 0G | 106G 10Go | 10G1 trois fils
5
10G0 a3 Lt ° aavee N2 | IN3
ov | lov 1ov2 |10
10G2 | 10
106 | 106
Gonnecteur S+ E/S+ 7 Connecteur
do bus NX do bus NX
des E/S — T des E/S —
Carte dalimentation Carte d'entrée c.c.
E/S supplémentaire NX-ID3443
oo Capteur
lovoas " y I deux fils
ov | lov No | Nt
Bomier INO & IN3 g 10V0 | IOV
£ | Capteur
H i+ 0G | 10G 10G0 | 10G1 trois fils
A 3 24 Ve, IN2 | IN3
106043 ¢ 5
ov | ov iov2 |10
Connecteur S+ E/S+ 7 Connsctour 1062 | 1o
de bus NX de bus NX
(coté gauche) I (coté droit) 106 106
des E/S - des E/S -
T A 8 X Bs|
Carte dalimentation| [ Carte de connexion Carte drentrée c.c.
- E/S supplémentaire | | d'alimentation E/S NX-ID4442
ovoa7 =1 Capteur
Borier 1 4 N deuxfils
Circut de controle ov | oV 10G | 10G INO | N1
INO & IN7 prapesa P Capteur
£ 10G | 10G 10vo | Iov1 trois fils
2 I: 0G | 106 10G | 106 IN2 | IN3
¢ s 24Vee. 10G | 10G lov2 | lovs
N
ov | lov 10G | 10G, INg_| INS
10G | 106 10V4 | I10V5
106 | 10G 106 | 106 INs | IN7
Gonneceur E/S+ E/S+ Connecteur o6 | 106 love | 1ov7
G bus NX do bus NX 8
(coté gauche) (coté o)
des E/S - des E/S -
Carte dalimentation | [ Carte de connexion [ Carte de connexion | [ Carte dentrée c.c.
- E/S supplé E/S E/S NX-ID5442
4 1 " 4| Capteur deux fils
[Gireu de conioi] L
Borier INO & IN15 e oot g ov | 1ov ov | 1ov 10G_| 106 N0 | N1 o
H ov | lov 106 | 106 N2 | IN3
2 I: oG | 106 ov | 1ov 106 | 106 N4 | IN5 | | Capteurtrois fils
¢ 5 24Vee. Iov | lov 10G | 106 IN6_| IN7
N
ov | lov ov | lov 10G | 10G IN8
Iov | lov 10G | l0G INTO_| IN11
10G | 10G ov | lov 106G | 10G IN12 | IN13
Comecteur { E/S+ E/S+ 7 comectour ov | lov 10G | 106 INt4 | IN15
de bus NX 8]
(coté gauche) dos E/S des /5 | 819N

E/S série NX
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Carte d'entrée numérique (avec fonction horodateur) (24 Vc.c.)

d'entrée

Elément Caractéristiques

Modele NX-1D3344 | NX-1D3444
Nom Carte d'entrée c.c.

Commun interne des E/S|NPN PNP
Capacité 4 points 4 points
Tension d'entrée 24 Vc.c. (15a 28,8 Vc.c.)

nominale

Courant d'entrée | 3,5mA

Tension ON 15 Vc.c. min.

Courant ON 3 mA maximum

Tension OFF 5 Vc.c. max.

Courant OFF 1 mA maximum

Temps de réponse 100 ns max.

ON / OFF

Temporisation du filtre |Aucun filtre

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (& 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

isolateur numérique

Consommation
électrique de la carte

0,55 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

30 mA maximum

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

0,1 A/ borne max.

Rafraichissement E/S

Horodatage

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
12 bornes (A + B)

Dimensions (L x H x P)

12 x 100 x 71

Poids

65 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

*1. Courant nominal type a 24 Vc.c.
Plan de cablage Cablage des bornes
Carte d'alimentation Carte dentrée c.c.
E/S supplémentaire NX-ID3344
10V0 a3 pl Disoncleu| Capteur
4l mokiare I y I | deux fils
s ov | 1oV INO | IN1
H 10vo | Iov1 Capt
imior frou o g apteur
Bornie INO & IN3 Ci 'Vg;:;;::: ole 2 ] ': 0G 10G 10GO | 10G1 @1 trois fils
3 I3
S : 24 Ve IN2 | IN3
3 3 oV | 1oV 10V2 | oV
, 5 5
loGoas ¢ 1062 | 10
10G 10G
Connecteur [[Al ion E/S + E/S+ Connecteur
de bus NX de bus NX
(o8 gauche) {ooté aroi A B8l __ WA Bg
i des E/S — des E/S -
Carte dalimentation | | Carte dentrée c.c.
E/S supplémentaire NX-ID3444
R Capteur
lovoas - I 1 I y deux fils
lil ov | lov N0 | INT |
3 [Gircut do contrre] ] 3
Bomi INO & IN3 3 2 1
omigr du courant g H | 1ovo | 19 Capteur
S i 3 0G 10G 10GOo | I0G1 trois fils
106043 ¢ g g 24 Ve, N2 | N3
ov ov ov2 | 10!
10G2 | 10
Connecteur E/S+ E/S + Connecteur
de bus NX de bus NX
(coté gauche) (coté droit) loa o6
des E/S — des E/S -
8 Bl _
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Carte d'entrée numérique (avec connecteur MIL) (24 Vc.c.)

Elément Caractéristiques

Modele NX-ID5142-5 | NX-ID6142-5
Nom Carte d'entrée c.c.

Commun interne des E/S|Pour NPN / PNP

Capacité 16 points 32 points
Tension d'entrée 24 Vc.c. (15a 28,8 Vc.c.) 24 Vc.c. (192 28,8 Vc.c.)
nominale

Courant d'entrée*1 7 mA 4,1 mA
Tension ON 15 Ve.c. min. 19 Ve.c. min.
Courant ON 3 mA maximum

Tension OFF 5 Vc.c. max.

Courant OFF 1 mA maximum

Temps de réponse 20 us max. / 400 us max.

ON/ OFF

Temporisation du filtre
d'entrée

Pas de filtre, 0,25 ms, 0,5 ms, 1 ms (par défaut), 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms, 64 ms, 128 ms, 256 ms

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Consommation
électrique de la carte

0,55 W max. 0,60 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir de la source externe

Consommation
de courant E/S

Pas de consommation

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

Sans bornes d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafraichissement libre

Type de bornier Connecteur MIL Connecteur MIL
20 bornes 40 bornes

Dimensions (Lx Hx P) (30 x 100 x 71

Poids 85 g max. [90 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

1.

Plan de cablage

Courant nominal type a 24 Vc.c.

Cablage des bornes

NX-ID5142-5 NX-ID5142-5
Voyant d'entrée™ X,
~ Nom du  Broche de Nom du
3,3kQ 2 24 Vc.c. signal  connecteur  signal
INO l £ el NC 1 2 |NC
a z | 1
IN15 ; ._b_“ Il com[ 3 4 |com
Connecteur T g ( IN15| 5 6 [ INO7
CoM &) & o N14| 7 8 | INo6
com & o N13| 9 10 | INO5
IN12 | 11 | 12 |INo4
C;”ESC‘?\‘“)E Alimentation E/S + Alimentation E/S + | Connecteur ? N1 13 12 | nos
e bus de bus NX
(coté gauche) | Alimentation E/S — Alimentation E/S — | (c6té droit) ( INtO | 15 16 | INO2
& o—INo9 17 | 18 |INo1
6 o Nog | 19 | 20 |IN0O
« La polarité de l'alimentation des entrées peut étre connectée dans les deux sens
« Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM) et a définir la méme polarité
pour les deux broches.
NX-ID6142-5 NX-ID6142-5
Voyant d'entrée %X, Nomdu Brochede Nom du
No 3,3kQ 24 Ve.c. signal connecteur signal
del 1 11| o2 oom
|
!
coMo T ' IN31 [ 5 | & |IN23
como IN30 [ 7 [ 8 |IN22
Connecteur| 3,3kQ 5 IN29 | 9 | 10 [IN21 o
IN16 o IN28| 11 [ 12 [IN20
> o—9
|Naa1 l 5 IN27 | 13 | 14 |IN19 >
COoM1 T & o IN26| 15 | 16 |IN18 o
S o IN25| 17 | 18 |IN17 >
com1 & o IN24| 19 [ 20 |iNt6 5 24 Ve,
C(;’"Eedi“; Alimentation E/S + Alimentation E/S + | Connecteur CO’\l‘vi) 21|22 ZgMO }7* 3
‘e bus de bus NX 23 | 24 |
(coté gauche) | Alimentation E/S - Alimentation E/S - © ous IN15 INO7 1
(coté droit) s 25 | 26 o
—~_IN14 [ 57 [ 28 |IN06 o
e IN13 | 29 [ 30 [INO5 o
o IN12 37 [ 32 |IN04 >
o IN11[ 337 34 |IN03 >
IN10 [ 35 | 36 [INO2 >
INo9 | 37 | 38 |INot >
INo8 [ 39 | 40 |iNoO >

« La polarité de l'alimentation des entrées peut étre connectée dans les deux sens.

* Veillez a raccorder les deux broches 23 et 24 (COMO) et a définir la méme polarité
pour les deux broches.

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM1) et a définir la méme polarité
pour les deux broches.

E/S série NX
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Carte d'entrée numérique (230 Vc.a.)

Elément Caractéristiques

Modele NX-1A3117

Nom Carte d'entrée c.a.

Commun interne des E/S|Pas de polarité

Capacité 4 points, contacts indépendants

Tension d'entrée 200 a 240 Vc.a., 50/60 Hz (170 a 264 Vc.a., + 3 Hz)
nominale

Courant d'entrée

9 mA (a 200 Vc.a., 50 Hz)
11 mA (a 200 Vc.a., 60 Hz)

Tension ON 120 Vc.a. min.
Courant ON 4 mA maximum
Tension OFF 40 Vc.a. max.

Courant OFF

2 mA maximum

Temps de réponse
ON/ OFF

10 ms max./40 ms max.

Temporisation du filtre
d'entrée

Réglage par défaut : 1 ms "

Rigidité diélectrique

Entre chaque circuit d'entrée en c.a. : AC3700V Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA maxi.

Entre les borniers externes et la borne de masse fonctionnelle : 2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.
Entre les bornes externes et les circuits internes : 2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.
Entre le circuit interne et la borne de masse fonctionnelle : 510 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

Entre chaque circuit d'entrée en c.a. : 20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Entre les borniers externes et la borne de masse fonctionnelle : 20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Entre les bornes externes et les circuits internes : 20 MQ min. (a 500 Vc.c.)
Entre le circuit interne et la borne de masse fonctionnelle : 20 MQ min. (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Isolation de 'optocoupleur

Consommation
électrique de la carte

0,5 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir de la source externe

Consommation
de courant E/S

Pas de consommation

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

Sans bornes d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S

Rafraichissement libre

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B)

Dimensions (L x H x P)

12 x 100 x 71

Poids

60 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

*1. Temporisation du filtre d'entrée : pas de filtre, 0,25, 0,5, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256 ms.

Plan de cablage

Cablage des bornes

Carte dentrée c.a
@ NX-IA3117
A1 3
2
INO & IN3 A 14 o o o | cog
T T | ]
| v €
Bornier T | Jé!" e 200 & 240 Ve.a. Nt | i
| 5
- 3
coacs 5
O/O N2 | C2 e
Connecteur i ion E/S + Alimentation E/S +| Connecteur O/
de bus NX de bus NX O N3 | C3ery
(coté gauche) | aji ion E/S — Alimentation E/S -] (coté droit) —@
2004240 Ve.a. £8l
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Carte de sortie numérique

de la carte

’0,65 W max.

Elément Caractéristiques

Modele NX-OD3121 [NX-OD4121 [NX-OD5121 [NX-OD3153 [NX-OD3256 [NX-OD4256 [NX-OD5256 [NX-0D3257

Nom Carte de sortie transistor

Commun interne des E/S |NPN PNP

Capacité 4 points [8 points [16 points 4 points 4 points [8 points [16 points [4 points

Tension nominale 122424 Ve.c. 24 Vc.c. 24 Ve.c.

Tension de charge 10,2 a 28,8 Vc.c. 15a28,8 Vc.c.

de fonctionnement

Valeur maximale du 0,5 A/ point, 0,5 A/ point, 4 A/ carte NX 0,5 A/ point, 0,5 A/ point, 0,5 A/ point, 4 A/ carte NX 0,5 A/ point,

courant de charge 2 A/ carte NX 2 A/ carte NX 2 A/carte NX 2 A/carte NX

Courant d'appel maximal [4,0 A/ point, 10 ms max.

Courant de fuite 0,1 mA max.

Tension résiduelle 1,5 V max.

Temps de réponse ON/OFF|0,1 ms max. / 0,8 ms max. [300 ns max. [0,5 ms max. /1,0 ms max. [300 ns max.

Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement 20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation Isolation de I'optocoupleur isolateur Isolation de I'optocoupleur isolateur
numérique numérique

Consommation électrique 0,55 W max. 0,55 W max. 0,65 W max. 0,50 W max. 0,55 W max. 0,70 W max. 0,50 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

1,0 mA maximum

1,0 mA maximum

20 mA maximum

30 mA maximum

20 mA maximum ’30 mA maximum

40 mA maximum

40 mA maximum

Capacité de courant de la
borne d'alimentation E/S

0,5 A/ borne max.

Sans bornes
d'alimentation E/S

0,5 A/borne max.

0,5 A/ borne max.

Sans bornes
d'alimentation E/S

0,5 A/borne max.

Rafraichissement E/S

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafral

ichissement libre

Type de bornier Borne enfichable |Borne enfichable |[Borne enfichable |Borne enfichable [Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable
sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis
12 bornes 16 bornes 16 bornes 12 bornes 12 bornes 16 bornes 16 bornes 12 bornes
(A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B)
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 70 g max.
Déconnexion / détection [Non pris en charge
de court-circuit
Fonction de protection Non pris en charge |Avec protection de la charge contre les courts-circuits
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-OD3121 NX-OD3121
wx Carte d'alimentation Carte de sortie
E/S supplémentaire transistor
NX-OD3121
Iovoas 'S 1) a Modele a deux fils
g ‘ oV ov 0UTO | SOl
% 0OUTo 2 0UT3 10vo | IOV |
E “ 0G 10G 10GO | I0G1 Modele a trois fils
° Bomier 24 Ve, ouT2 |ou
ov ov 1ov2 | 10
10G2 | 10
10G 106
10Goa3
Bl 8]
Connecteur [ ES+ ES+ } Connecteur
o bus X do b NX
(coté gauche) (c6té droit)
des E/S - tion des E/S —
NX-OD3153 NX-OD3153
Carte d'alimentation Carte de sortie
0v0a3 E/S supplémentaire transistor
NX-OD3153
I 1 la Modele & deux fils
o oV ov 0uTo | SOl
§ § 10V0 | 0V
'_g“ AE R {} I0G 10G 10GO | 10G1 Modéle a trois fils
= E OUT0 aOuUT3 | Bomier 24V
= 3 c.c. 0OUT2 | OUT:
§ 3 ov | iov 1ov2 | 101
© 10G2 | 10
10G 10G
10Goa3
] B8 JA¢ 8]
Cunnemeuv|: E/S+ E/S+ Connecteur
ohX dobus NX
(606 gauche) {cote ron)
des E/S — des E/S 7}
Cette carte utilise un circuit de sortie pousser-tirer.
NX-OD4121 NX-OD4121
Carte d'alimentation Carte de connexion Carte de sortie
AAS E/S supplémentaire d'alimentation E/S transistor
NX-OD4121 o
ovoaz la 1 la 1 Iy 4| Modele a deux fils
8 } Bomier oV | lov 10G | loG OUTO |SORTREHT
% OUT0 a OUT7 10G 10G I0VO | IOV1e—
% J} I0G 10G 10G 10G 0OuT2 | OUT3
5 24 Vee. 106 | 106 iov2 | lova
ov ov 10G 10G 0OUT4 | OUTS Modele a trois fils
10G 10G 10v4 | 10
10G | 10G 10G | 10G OUT6g] OUT7.
10G, 10G 10Vé6 | 10V7
jA¢ B JA¢ A¢ g
Connecteur de ES+ tion E/S + Connecteur

us NX
(cote gauche)

des E/S —

(co6

]

des E/S

de bus NX

aroi)
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Plan de cablage

NX-OD5121

Circuits internes

OUT0 2 0UT15  Bomier

Cablage des bornes

NX-OD5121

Connecteur
de bus NX
(cbt6 gauche)

Connecteur
do bus NX
(c6t6 gauche)

Connecteur
e bus NX

(coté gauche)

Connecteur
e bus NX
(csté gauche)

Connectour
de bus NX
(c6té gauche)

s+ E/S+ 7 connectour
de bus NX
(cbté droit)
des E/S — des E/S -
10v0a3
i
i
2 I
i
2 i Bomier
H i
g 1
S i R
£ 0UT0 4 0UT3
R 10G0a3
S+ EfS+ 7 comoctour
do bus NX
616 dro
des E/S — des Erg -] 4
v
10v0a3
3l g 2 Bomier
5| |= -
s H 0UT040UT3
gl |2
° g
5
10G0 a3
E/S+ E/S+ Connecteur
de bus NX
(coté droit)
des E/S - des E/S —
Cette carte utilise un circuit de sortie pousser-tirer.
v
R 1
H 4 o) |
2 = 1
29 H
S <8 OUTO0 4 0UT7
|
i Bomier
T bl 106047
E/S+ E/S+ 7 Connecteur
o bus NX
(cbté drot)
des E/S - des E/S —
%
R T " 1
@ 4 i
8 v o) !
H - I
H SHm
58 i
5 g OUTOA0UTI5  Bomier
i
i
””” Ty
»
E/S+ E/S+ 7 Connoctour
do bus NX
(c6té droit)
des E/S — des E/S —

NX-OD3256

Carte d'alimentation | | Carte de connexion | Carte de connexion Carte de sortie
E/S i E/S ion E/S transistor
NX-OD5121
5 1 |as y Modle & deux fils
ov | lov 10V ¢ _IO! 106 | 10G 0UTO | SORTI
Iov | lov 10G | I0G OUT24| OUT3
oG | 106 ov | Iov 106 | 10G ouT4 | OUTS
ov | Iov 106 | 10G oUT6 | OUT7
ov | lov ov | lov 106 | 106 0UT8 | OUTS | | Modsle a trois fils
10V o IOV 106_| 106 ouT10|OUT11
106G | l0G ov | lov 106 | oG OUT12/0UT13
Iov | lov 10Gg| 10G OUT14| OUT15
8

Carte d'alimentation Carte de sortie
£/S supplémentaire transistor
NX-OD3256
I 1 Modele & deux fls
oV ov OUTO | SOR
10Vo | Iov1
:: 0G | 106 10G0 | 10G1e} Modsle a trois fils
24 Ve, 0uT2 |oU
ov | 1ov lov2 | 10
1062 [ 10
06 | 106
B

NX-OD3257

Carte d'alimentation Carte de sortie
E/S supplémentaire transistor
NX-OD3257 o
h 1 I Modgle & deux fils
oV ov 0uTo | SOl
10v0 | 10v1
I: 10G | 10G 10G0 | 10G1 e Modele a trois fils
24 Ve 0OUT2 |OUT:
ov ov 1ov2 | 10
10G2 | 10
10G | 10G

NX-0D4256

Carte d'alimentation Carte de connexion Carte de sortie
E/S supplémentaire dalimentation E/S transistor
NX-OD4256
A y la 1 la 4| Modele a deux fils
ov | 1ov lov | lov OUTO |SORTHEH
lov | lov 10G0 |10G1 @1
I' 0G | 10G Iov | 1ov OUT2 | OUT3
24 Ve.c lov | lov 10G2 | 1063
lov | Iov ov | iov ouT4 | OUTS Modele a trois fils
ov | lov 10G4 | 10G5
10G | 10G Iov | 1ov OUT6g| OUT7.
1oV o] IOV 10G6_| 10G7

NX-OD5256

Carte dalimentation | [ Carte de connexion | Carte de connexion Carte de sortie
E/S supplé E/S E/S transistor
NX-OD5256 L
A la 1lat N 4| Modele a deux fils
ov | lov lov | lov 10G | loG OUTO | SORTI!
ov | lov 106 | 10G OUT24| OUT3
I: 0G | 106 v | iov 10G | 10G ouT4 | OUTS
24 Vee. ov | iov 106 | 10G ouTe | oUT7
ov | lov ov | Iov 106 | 10G 0UT8 | OUTY | | Modsle a trois fils
10V g]_lOV 106_| 10G ouTio|ouT11
106G | I0G ov | lov 106 | 10G ouTiZ|ouT13
ov | lov 10G | _10G ouT14|0UT15
B BBIA Bs| _|as
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Carte de sortie numérique (avec fonction d'horodatage)

Elément Caractéristiques

Modele NX-OD2154 | NX-OD2258
Nom Carte de sortie transistor

Commun interne des E/S|NPN PNP
Capacité 2 points 2 points
Tension nominale 24 Vc.c.

Tension de charge 15 a 28,8 Vc.c.

de fonctionnement

Valeur maximale
du courant de charge

0,5 A/ point, 1 A/ carte NX

Courant d'appel maximal

4,0 A/ point, 10 ms max.

Courant de fuite 0,1 mA max.
Tension résiduelle 1,5 V max.
Temps de réponse 300 ns max.

ON/ OFF

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

isolateur numérique

Consommation
électrique de la carte

0,50 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

30 mA maximum

40 mA maximum

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

0,5 A/ borne max.

Rafraichissement E/S

Horodatage

Type de bornier Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B)

Dimensions (LxH xP) |12 x 100 x 71

Poids 70 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

|Avec protection de la charge contre les courts-circuits

Plan de cablage

NX-OD2154
Iovoat b
3
gl |2
g |8 g R
s = 5 OUTO0 a OUT1
S| |6 3
5
10Go a1

de bus NX
(cté gauche)

Connecteur [A\imentation E/S+

Alimentation des E/S —

Cette carte utilise un circuit de sortie pousser-tirer.

NX-OD2258
Iovo a1 7
hn >
sl |3 5
o1 H OUT0 2 OUT1
3l 3 |2
o 5 g
o]
10G0 a1
E/S

Connecteur Al VE/S +
de bus NX
(ct6 gauche)

Alimentation des E/S —

Cette carte utilise un circuit de sortie pousser-tirer.

Bornier

Alimentation E/S + }

Al 1 des E/S

Bornier

¥
Alimentation des E/S J

Connecteur
de bus NX
(et aroi)

Connecteur
de bus NX
(cté droit)

Cablage des bornes

NX-OD2154

Carte d'alimentation
E/S supplémentaire|

Carte de sortie
transistor

A1 1 hq NX-OD2154 Modele & deux fils
ov | 1ov [OUTO, ISORTéE
I# 10G | 10G 10V ¢ || IOVe Modele & trois fils
24 Vc.c.
1oV | 1oV 10G ¢| 10G
|
10G | 10G NC NC
A Be| 8 Bs|
Carte d'alimentation| Carte de sortie
E/S supplémentaire| transistor
A y A NX-OD2258 1 Modele & deux fils
ov | 1ov [0UTo, [SORT:
I 10G | 106 10V g 10v
24 Vee. Modle & trois fils
oV | oV 10G, 10G!
I0G | 10G NC NC
A B8l By
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Carte de sortie numérique (avec connecteur MIL)

Elément Caractéristiques

Modele NX-OD5121-5 |NX-0D5256-5 |NX-OD6121-5 |NX-OD6256-5
Nom Carte de sortie transistor

Commun interne des E/S|NPN PNP NPN PNP

Capacité 16 points 16 points 32 points 32 points
Tension nominale 12424 Vc.c. 24 Vc.c. 12a24 Vc.c. 24 Vc.c.
Tension de charge 10,2 4 28,8 Vc.c. 20,4 4 28,8 Vc.c. 10,2 a 28,8 Vc.c. 20,4 a 28,8 Vc.c.
de fonctionnement

Valeur maximale du
courant de charge

0,5 A/ point, 2 A/ carte NX

0,5 A/ point, 2 A/ commun, 4 A/ carte NX

Courant d'appel maximal

4,0 A/ point, 10 ms max.

Courant de fuite

0,1 mA max.

Tension résiduelle

1,5 V max.

Temps de réponse ON /
OFF

0,1 ms max. /0,8 ms max.

0,5 ms max. /1,0 ms max.

0,1 ms max. / 0,8 ms max.

0,5 ms max. /1,0 ms max.

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Consommation
électrique de la carte

0,60 W max.

0,70 W max.

0,80 W max.

10 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir de la source externe

Consommation
de courant E/S

30 mA maximum

40 mA maximum

50 mA maximum

80 mA maximum

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

Sans bornes d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafraichissement libre

Type de bornier

Connecteur MIL

Connecteur MIL

20 bornes 40 bornes
Dimensions (L x Hx P) |30 x 100 x 71
Poids 80 g max. [85 g max. [90 g max. [95 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

Avec protection de la charge
contre les courts-circuits

Non pris en charge

Avec protection de la charge
contre les courts-circuits

de bus NX
(coté gauche)

Connecteur { Alimentation E/S +

de bus NX
(coté gauche)

Connecteur { Alimentation E/S +

Alimentation E/S —

Alimentation E/S —

Plan de céblage

NX-OD5121-5

v

Circuits internes

Connecteur

NX-OD5256-5

v

Circuits internes
les courts-circuits

Protection contre

COM
COM i
Alimentation E/S + | Connecteur
de bus NX
Alimentation E/S — | (coté droit)
COM (+V)
© COM (+V)
Connecteur

© OUT0 a OUT15

o0V
oV
Alimentation E/S + | Connecteur
de bus NX
Alimentation E/S — | (c6té droit)

Cablage des bornes

NX-OD5121-5

Nom du Broche de

12 324 Ve.c. signal connecteur

Nom du
signal

+V 1 2

+V

| COM 3 4

COM

[T} ours| 5 6

ouTo7

ouTi4| 7 8

0ouT06

] ouT13| 9 10

o T

0uUT05

ouT12| 11 12

0ouT04

outi1| 13 | 14

0ouTo03

ouTio| 15 16

ouTo02

outos| 17 | 18

ouTo1

[T} ouros| 19 | 20

0ouT00 .

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM).
* Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (+V).

NX-OD5256-5
Nomdu Brochede Nom du
signal connecteur  signal
24 Ve.c.
p } COM (+V)| 1 2 COM (+V)
ov| 3 4 |0V
OUTi15| 5 6 |OuTo7
— [ ——— oo L L
: l__L_I ouTi4| 7 | g |ouUTos l__L_I
< . OUT13| g 10 |OuUT0s .
p ] OUT12 | 14 12 |OuUTO04
— T3 OuT11[ 13 | 14 |OUT03 LT
outio [ 15 | 16 |ouT02
— [ ——— ot LI
: ] OuT09 | 17 18 |ouTo1
. ouTo8 | 19 | 20 |OuUTO0O 3

« Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (COM (+V)).
* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (0V).
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Plan de cablage Cablage des bornes

NX-OD6121-5 NX-OD6121-5

~v

A

+V0 Nomdu Broche de Nom du
o +V0 signal connecteur signal
$ ouTo V[ 1 [ 2 [+t
comi| 3 | 4 |comi
OuT3t | 5 | 6 |OUT23
OuUT30 [ 7 | 8 |OuT22
ouT29 [ 9 [ 10 [OUT21
out2s | 11 | 12 | OUT20
out27 | 13 | 14 |OUT19
OuT26 | 15 | 16 | OUT18
OuT25 | 17 | 18 |OUT17
OuT24 | 19 | 20 | OUT16
a0uUT31 +V0 21 | 22 [+VO
COMO | 23 | 24 |COMO
OUT15 [ 25 [ 26 |OUTO7
OUT14 [ 27 | 28 |ouUTo6
OUT13[ 29 | 30 |OUT05
ouT12| 31 | 32 [OUT04
OuUT11[ 33 | 34 |OUT03
OUT10 [ 35 | 36 |OUT02
0OUT09 [ 37 | 38 |OUTO1
ouTo8 [ 39 | 40 |OUT00

Connecteur

Circuits internes

FEH-HE]

Alimentation E/S + | Connecteur
de bus NX
(coté droit)

Connecteur | Alimentation E/S +
de bus NX
(coté gauche)

Alimentation E/S - Alimentation E/S —

]

* Veillez a raccorder les deux broches 21 et 22 (+V0).

* Veillez a raccorder les deux broches 23 et 24 (COMO).
* Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (+V1).

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM1).

NX-OD6256-5 NX-OD6256-5

v

Nomdu Brochede Nom du
A signal  connecteur  signal

,,,,,, COMO (+V) COM1(+V) [ | 2 | COM1 (+V)
O COMO (+V) ovi 3 2 lovi
7 OuT31 5 6 |OuT23
ouT3o | 7 8 |OuT22
ouT29 | 9 10 [OuT21
ouT2s | 11 | 12 |OUT20
ouT27 [ 13| 14 | OUT19
OUT26 [ 15 | 16 |OUT18
Qovo ouT2s [ 17 | 18 |oUT17
COM1 (+V) ! OuT24 | 19 [ 20 |OUT16
O COM1 (+V) —— COMO (+V) [ 21 [ 22 | COMO (+V)
0V0 [ 23 | 24 | 0VO
7 OUT15 [ 25 | 26 | OUTO7
OUT14 [ 27 | 28 | OUT06
OuT13 [ 29 | 30 | OUTOS
OUT12 [ 31 | 32 | OUTO4
ouT11 [ 33 | 34 | OUT03
OUT10 [ 35 | 36 | OUT02
0uT09 [37 [ 38 | OUTO1
0ouTO08 | 39 | 40 | OUT00

+

0 OUTO
aOuT15

ovo

Protection contre
les courts-circuits

Connecteur

[TTTTTLT
LIITITI]

Circuits internes

FEH ]

Protection contre
les courts-circuits

Alimentation E/S + | Connecteur
. . de bus NX LL ]
Alimentation E/S — | (coté droit)

TTITTIT1T
i i
TITTITTT

de bus NX
(coté gauche)

Alimentation E/S —

Connecteur {A\imentation E/S+ %

« Veillez a raccorder les deux broches 21 et 22 (COMO (+V)).
* Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (COM1 (+V)).

* Veillez a raccorder les deux broches 23 et 24 (0V0).

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (OV1).
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Carte de sortie relais

Elément Caractéristiques

Modele NX-0C2633 | NX-0C2733

Nom Carte de sortie relais

Type de relais Contact N.O. ]Comact N.O. + N.C.
Capacité 2 points, contacts indépendants

Commutation max.

250 Vc.a./2 A (cos @ =1),250 Vc.a./2 A (cos @ =0,4),24 Vc.c./2 A, 4 A/ unité

Commutation min.

5Vc.c.,, 1TmA

Temps de réponse ON/ OFF|

15 ms max.

Durée de vie du relais

Electrique : 100 000 opérations '
Mécanique : 20 000 000 d'opérations

Rigidité diélectrique

Entre les bornes A1/ B1 et les bornes A3/ B3 :

2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Entre les bornes externes et la borne GR :

2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Entre les bornes externes et les circuits internes :

2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Entre le circuit interne et la borne GR :
510 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Entre les bornes A1/3,B1/3 etlesbornes A5/7,B5/7:

2300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.
Entre les borniers externes et la borne de masse fonctionnelle :

2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.
Entre les bornes externes et les circuits internes :

2 300 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.
Entre le circuit interne et la borne de masse fonctionnelle :

510 Vc.a. pendant 1 min avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

Entre les bornes A1/B1 et les bornes A3/ B3 :
20 MQ min. (500 Ve.c.)

Entre les bornes externes et les circuits internes :
20 MQ min. (500 Ve.c.)

Entre le circuit interne et la borne GR :

20 MQ min. (100 Vc.c.)

Entre les bornes externes et la borne GR :

20 MQ min. (500 Ve.c.)

Entre les bornes A1/3,B1/3 etlesbornes A5/7,B5/7:

20 MQ min. (500 Vc.c.)

Entre les borniers externes et la borne de masse fonctionnelle :
20 MQ min. (500 Vce.c.)

Entre les bornes externes et les circuits internes :

20 MQ min. (500 Vc.c.)

Entre le circuit interne et la borne de masse fonctionnelle :

20 MQ min. (100 Vc.c.)

Résistance aux vibrations

conforme a IEC60068-2-6.

5 a 8,4 Hz avec une amplitude de 3,5 mm, 8,4 & 150 Hz, accélération de 9,8 m/s2, pendant 100 min dans les directions X, Y et Z respectivement

(10 balayages de 10 min chacun = 100 min au total)

Résistance aux chocs

100 m/s?, 3 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Méthode d'isolation

Isolation par relais

Consommation électrique |0,80 W max. 0,95 W max.
de la carte
Méthode d'alimentation Alimentation a partir de la source externe
des E/S
Consommation Pas de consommation
de courant E/S
Capacité de courant de la |Sans bornes d'alimentation E/S
borne d'alimentation E/S
Rafraichissement E/S Rafraichissement libre
Type de bornier Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B)
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 65 g max. [70 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

*1. La durée de vie électrique dépend de la valeur du courant. Reportez-vous au manuel d'utilisation des cartes E/S numériques série NX pour plus de précisions.

Plan de cablage

NX-0C2633

T oat

coact

Circuits internes

Alimentation
interne

de bus NX
(c8t6 gauche)

Connecteur [ E/S+

de bus NX
(coté droit)

des E/S—

E/S+ } Connecteur

des E/S

Le remplacement du relais est impossible.

NX-0C2733

NOD & NO1

I

: coact Bomier
NCOa NGt

Circuits internes.

Alimentation
interme

de bus NX
(coté gauche)

Connecteur [ i E/S+

des E/S—

ES+ Connecteur
do bus NX
. des /g | (c0té droit)

NOO et NO1 sont des contacts ouverts normaux, et NCO et NC1 sont des contacts fermés normaux.
Le remplacement du relais est impossible.

Cablage des bornes

NX-0C2633

Carte de sortie relais
NX-0C2633

B ey Al g )—
Crarge —He 1 | o -
Ne | e
N W
Bal
NX-0C2733

Carte de sortie relais
NX-0C2733

—| Charge |—A—o NOO | NG ! } Charge |—
co | co
NO1 NC1
Cc1 Cc1
A B8|
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Carte d'E/S numérique (avec connecteur MIL)

Elément Caractéristiques
Modele NX-MD6121-5 | NX-MD6256-5
Nom Carte d'entrée c.c. / sortie transistor
Capacité 16 entrées / 16 sorties
Commun interne des E/S |NPN PNP
= |Tension nominale 12424 Ve.c. 24 Vc.c.
5 Tension de charge 10,2 a28,8 Vc.c. 20,4 4 28,8 Ve.c.
o |de fonctionnement
"g Valeur maximale 0,5 A/ point, 2 A/ carte NX
o |du courant de charge
§ |Courant d'appel maximal (4,0 A/ point, 10 ms max.
"{‘E Courant de fuite 0,1 mA max.
& |Tension résiduelle 1,5 V max.
Temps de réponse ON / OFF|0,1 ms max. / 0,8 ms max. [0,5 ms max. /1,0 ms max.
Commun interne des E/S |Pour NPN/ PNP
& |Tension d'entrée nominale (24 Vc.c. (15 a 28,8 Vc.c.)
3 [Courant d'entrée™ 7 mA
E Tension ON 15 Vc.c. min.
.E Courant ON 3 mA maximum
w |Tension OFF 5 Vc.c. max.
§ Courant OFF 1 mA maximum
§ Temps de réponse ON / OFF|20 ps max. / 400 pus max.
* '(I"emporisation du filtre Pas de filtre, 0,25 ms, 0,5 ms, 1 ms (par défaut), 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms, 64 ms, 128 ms, 256 ms
‘entrée

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Consommation électrique
de la carte

0,70 W max.

0,75 W max.

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation a partir de la source externe

Consommation de courant E/S

30 mA maximum

[40 mA maximum

Capacité de courant de la borne
d'alimentation E/S

Sans bornes d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafraichissement libre

Type de bornier

2 connecteurs MIL

20 bornes
Dimensions (L x H x P) 30 x 100 x 71
Poids 105 g max. [110 g max.

Déconnexion / détection
de court-circuit

Non pris en charge

Fonction de protection

Non pris en charge

|Avec protection de la charge contre les courts-circuits

*1. Courant nominal type a 24 Vc.c.

Plan de cablage

NX-MD6121-5
Circuit de sortie CN1 (gauche)

Circuits internes

Connecteur

de bus NX

COMo
© COMO
Connecteur [ Alimentation E/S + Alimentation E/S + | Connecteur
de bus NX
(coté gauche) | Alimentation E/S — Alimentation E/S —
Circuit d'entrée CN2 (droite)
Voyant d'entrée %X,
3,3kQ @
3
INO QE’
a £
IN15 )
Connecteur T 5
g
comt &)
Ccom1
Connecteur [ A ion E/S + A ion E/S + | Connecteur
de bus NX
(coté gauche) | Al ion E/S — Al ion E/S —

Cablage des bornes

NX-MD6121-5

Borne de sortie CN1 (gauche)

Nom du Broche de Nom du
signal connecteur signal

de bus NX
(coté droit)

OuT00 |20 | 19 | OUTO8
E ouTot |18| 17| OUT09 %
1) outoz [16] 15| ouTio [T
L] ouTo3 [14[13]ouT11 (L}
(T outos4 [12] 11 [ouTi2 [T}
ouTos [10| 9 |OUT13
Ll ouTos | 8 | 7 |ouTi4 (L
% ouTo7 [ 6 | 5 |OUT15 %
como [ 4 | 3 |como
+Vo | 2| 1 [+V0
i
12424 Vee.

(coté droit)

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COMO) de CN1.
« Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (+V0) de CN1.

Borne d'entrée CN2 (droite)

Nom du Broche de Nom du
24 Ve.c. signal connecteur signal
-1l ne[1]2 |ne
Ll COM1 | 3 | 4 | COM1
Hﬁ\

5o IN15 | 5 [ 6 | INO7

(O IN14 | 7 | 8 | IN0O6

(O IN13 | 9 [10 [ IN05

(O IN12 |11 {12 | IN04
(O IN11 [13[14 | IN03

(O IN10 [15[16 | IN02

5o IN09 |17 {18 | INO1

ADDNNNNNN

(O IN08 [ 1920 | IN0O

« La polarité de I'alimentation des entrées de CN2 peut

étre connectée dans les deux sens.

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM1)
de CN2 et a définir la méme polarité pour les deux

broches.

E/S série NX
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Plan de cablage

NX-MD6256-5
Circuit de sortie CN1 (gauche)

.. COMO (+V)
0 COMO (+V)

Connecteur

Circuits internes

ion E/S + | Connecteur
de bus NX
(coté droit)

de bus NX
(coté gauche)

Connecteur { Alimentation E/S + %

Alimentation E/S — Alimentation E/S —

Circuit d'entrée CN2 (droite)

Voyant d'entrée %%,
=
33kQ
INO £
a <
IN15 2
Connecteur E
3
COM1 15}
com1
Connecteur [ pji ion E/S + Alimentation E/S + | Connecteur
de bus NX ) ) X X de bus NX
(coté gauche) | A on E/S - Alimentation E/S ~ | (cst¢ droit)

Cablage des bornes

NX-MD6256-5
Borne de sortie CN1 (gauche)

Nomdu Broche de Nom du
signal connecteur signal

OuT00 | 20| 19| OUTO8

:‘ji ourtot 18|17 | OUT09 i;’:
I ouT02 [16 [ 15| OUT10 T
e OuT03 | 14|13 | OUT11 [T
S ouTo4 [12[ 11 ouT12 T
L] ouTos 10| 9 | OUT!3 (L]

] ouTo6 | 8 | 7 | OUT14 T
._@ outo7 [ 6 | 5 | ouT1s il—‘
'l COMO (+V) | 4 | 3 | COMO (+V)

! ovo| 2| 1]ovo
24 Vc.c.

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COMO (+V)) de CN1.

* Veillez a raccorder les deux broches 1 et 2 (0V0) de CN1.

Borne d'entrée CN2 (droite)

Nomdu Broche de Nom du

24 Vc.c. signal connecteur signal

=13 NE|1]2 |NC

ot com1 | 3 |4 [comi
U e wisls6 [mor |
) < IN14 | 7 | 8 |INOs e |
| 5 IN13 | 9 |10 | INo5 5 )
| o IN12 | 11|12 | IN04 & )
) o INT1[13{14 | IN03 5o |
) o IN10 [ 1516 | IN02 5 |
| o IN09 | 17|18 | INO1 o4

5o IN08 | 19|20 | IN0O 5o

* La polarité de I'alimentation des entrées de CN2 peut étre
connectée dans les deux sens.

* Veillez a raccorder les deux broches 3 et 4 (COM1)
de CN2 et a définir la méme polarité pour les deux broches.
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Carte d'E/S analogiques

Carte d'entrée de courant

Elément Caractéristiques
Modele NX-AD2203 |NX-AD3203 |NX-AD4203 |NX-AD2204 |NX-AD3204 |NX-AD4204 |NX-AD2208 |NX-AD3208 |NX-AD4208
Nom Carte d'entrée de courant
Plage d'entrée 4220 mA
Méthode d'entrée Entrée simple Entrée de différentiel
Capacité 2 points |4 points |8 points 2 points [4 points 8 points [2 points [4 points [8 points
Plage de conversion -5 % a 105 % (pleine échelle)
d'entrée
Maximum absolu + 30 mA
Impédance d'entrée 250 Qmin.  [250 Qmin.  [85 Q min. 250 Qmin.  [250 Qmin. |85 Qmin. 250 Qmin.  [250 Qmin.  [85 Q min.
Résolution 1/38 000 (pleine échelle) 1/30,000 (pleine échelle)
Précision |25 °C + 0,2 % (pleine échelle) + 0,1 % (pleine échelle)
globale 0a55°C |+ 0,4 % (pleine échelle) + 0,2 % (pleine échelle)
Temps de conversion 250 ps/point 10 ps/point
Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.
Résistance d'isolement |20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)
Méthode d'isolation Entre I'entrée et le bus NX : Puissance = Transformateur, Signal = Isolateur numérique (pas d'isolation entre les entrées)
Consommation 0,90 W max. [0,90 W max. [1,05 W max. |0,90 Wmax. (0,90 W max. |1,05 W max. [0,90 W max. [0,95 W max. |1,10 W max.
électrique de la carte
Méthode d'alimentation |Alimentation a partir du bus NX Pas d'alimentation
des E/S
Consommation Pas de consommation
de courant E/S
Capacité de courant 0,1 A/ borne max. Sans bornes d'alimentation E/S
de la borne
d'alimentation E/S
Rafraichissement E/S Rafraichissement libre Commutation rafraichissement E/S
synchrones et rafraichissement libre
Type de bornier Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne
enfichable enfichable enfichable enfichable enfichable enfichable enfichable enfichable enfichable
sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis
8 bornes 12 bornes 16 bornes 8 bornes 12 bornes 16 bornes 8 bornes 12 bornes 16 bornes
(A +B) (A +B) (A +B) (A +B) (A +B) (A +B) (A +B) (A +B) (A +B)
Dimensions (LxHxP) (12 x 100 x 71
Poids 70 g max.
Détectionde déconnexion |Prise en charge
de I'entrée
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-AD2203 NX-AD2203
Carte d'alimentation Carte d'entrée
E/S supplémentaire de courant
1oV NX-AD2203
JA 1 A 1|
lov | Iov Entréet+|c . @ VAN A q Entrée +
gomier| Entréet+ a2+ 24V (Alimentation du capteur +)
2500
10G {} 10G 10G ov IOV @ 0V (Alimentation du capteur - / Entrée -)
AG AG : Masse interne 24 Vee Capteur trois fils
P— Ese circuit analogique S+ S— ov ov 10G 10
(cdteé gauche) { dos E/S— des E/S J eaden 10G | l0G NC NC
A B8 8| La borne NF n'est pas connectée au circuit interme.
NX-AD3203 NX-AD3203
Carte d'alimentation Carte d'entrée
E/S supplémentaire de courant
oV NX-AD3203
A 1 A 1)
Bomier | Entréet+ a4+ w ov | 1ov Entréet+| ¢y ot® il \q Entrée +
2500 ov ov \ } } 24V du capteur +)
106 {} 10G | 10G 10G | 10G \vi v ov du capteur -/ Entrée -)
AG AG : Masse inteme 24 Voo 6 é Capteur trois fils
Comectour S+ cirouit analogique ES+ 7 comecer iov | iov ov | 1ov
7| I
(o gauene) des E/S - tion de E/S — (este et 10G 10G
B8l 8]
NX-AD4203 NX-AD4203
Carte d'alimentation Carte de connexion Carte d'entrée
E/S supplémentaire dalimentation E/S de courant
lov } | ' | N NX-AD4203 y
Bormev|: X X oV ov 10G 10G Entrée1 AT 4 Entrée +
e ST oo oo || | Cov oot (] 1 oy serman s
s A i 10G | 10G 10G | 10Gg, ée3+|Entréed T oy du capteur — / Entrée -)
Comecier & ES+ ] Gomcr 24 vec 06 | 1oa ov [ oV | | Capteurtos s
(o0e auche) et R k=) o Tov 0a 0o yo—r—
10G 10G ov ov
10G 10G 10G 10G é é
10G 10G ov ov
8 8] _|A! 8] _[A 8|
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Entréel+a 2+

Bornier Entrée1-a2-

AG

Plan de cablage

NX-AD2204/NX-AD2208

AG : Masse interne
circuit analogique

(coté gauche)

E/S+

Connecteur
de bus NX

des E/S -

Entréel+a 4+

Bomier Entrée1-a4-

AG

NX-AD3204/NX-AD3208

AG : Masse interne
circuit analogique

Connecteur [ E/S+
de bus NX
(c6t6 gauche)
des E/S -
NX-AD4204/NX-AD4208
Entréet+a 8+
Bornier % 85Q AMP
Entrée1—a 8-
510KQ %510 KQ
AG : Masse interne
AG AG circuit analogique
Connecteur [ E/S+
de bus NX
(coté gauche)
des E/S —

de bus NX

E/S + Connecteur
(coté droit)

des E/S

de bus NX
(coté droit)

E/S+ } Connecteur

des E/S

de bus NX

E/S+ Connecteur
(c0té droi)

des E/S

Cablage des bornes

NX-AD2204/NX-AD2208

Carte d'entrée
de courant
NX-AD220[1
A
. JAE .
Entréet+|c .8 (] Enrse +
Entrée —
Entrée e irsen @1
AG AG
NC NC
La borne AG est connectée au circuit analogique 0 V & l'intérieur
A8 B8| de la carte.

Le cablage de la borne AG n'est généralement pas nécessaire.

NX-AD3204/NX-AD3208

de co

Carte d'entrée

urant

NX-AD320(]

Entrée1+

Entrée2®

Entrée1-{

VAN (] Entree +

Entrée2®

tréed

AG

AG

AG

AG

(e

L/

La borne AG est connectée au circuit analogique 0 V a l'intérieur

B8 de la carte.

Le cablage de la borne AG n'est généralement pas nécessaire

NX-AD4204/NX-AD4208

Carte d'entrée
de courant
NX-AD420[1

Entrée1+)

Entrée2®

Entrée 1|

4 Entrée +

( ) 4En|rée—

Entréc2®

Entrée3

L/
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Carte d'entrée de tension

Elément Caractéristiques

Modele NX-AD2603 |NX-AD3603 |NX-AD4603 |NX-AD2604 |NX-AD3604 |NX-AD4604 |NX-AD2608 |NX-AD3608 |NX-AD4608
Nom Carte d'entrée de tension

Plage d'entrée -10a10Vv

Méthode d'entrée Entrée simple Entrée de différentiel

Capacité 2 points ]4 points ]8 points 2 points 4 points 8 points 2 points 4 points 8 points

Plage de conversion
d'entrée

-5 % a 105 % (pleine échelle)

Maximum absolu +15V

Impédance d'entrée 1 MQ min.

Résolution 1/8 000 (pleine échelle) 1/30,000 (pleine échelle)
Précision 25°C + 0,2 % (pleine échelle) + 0,1 % (pleine échelle)
globale 0255°C + 0,4 % (pleine échelle) +0,2 % (pleine échelle)

Temps de conversion

250 us/point

10 ps/point

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Entre I'entrée et le bus NX : Puissance = Transformateur, Signal = Isolateur numérique (pas d'isolation entre les entrées)

Consommation électrique 1,05 W max. 1,10 W max. 1,15 W max. 1,05 W max. 1,10 W max. 1,15 W max. 1,05 W max. 1,10 W max. 1,15 W max.
de la carte
Méthode d'alimentation Alimentation & partir du bus NX Pas d'alimentation
des E/S
Consommation Pas de consommation
de courant E/S
Capacité de courant de la 0,1 A/borne max. Sans bornes d'alimentation E/S
borne d'alimentation E/S
Rafraichissement E/S Rafraichissement libre Commutation rafraichissement E/S synchrones
et rafraichissement libre
Type de bornier Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne Borne
enfichable sans [enfichable sans |enfichable sans |enfichable sans | enfichable sans | enfichable sans | enfichable sans | enfichable sans | enfichable sans
vis 8 bornes vis 12 bornes |vis 16 bornes |vis 8 bornes vis 12 bornes |vis 16 bornes |vis 8 bornes vis 12 bornes |vis 16 bornes
(A +B) (A +B) (A +B) (A+B) (A +B) (A+B) (A+B) (A+B) (A+B)
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 70 g max.
Détection de déconnexion |Non pris en charge
de l'entrée
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-AD2603 NX-AD2603
Carte d'alimentation Carte d'entrée
E/S supplémentaire de tension
NX-AD2603
1ov A 1 A 1
ov ov Entrée+| [Entrée: ; q Entrée +
Bomier | Entréel+a 2- 24 V (Alimentation du capteur +)
0
10G o™ I: 10G 10G ov 10V & 0V (Alimentation du capteur —/Entrée —)
24 Vo
Ale AG : Masse interne o Capteur rois fils
Comesteur { E/S+ circuit analogique £S5+ Comecteur ov ov 10G 10
o bus NX g6 bus NX
(cdté gauche) (cté droit)
des E/S — des E/S j 10G | 10G NC | NC
A B8] A B8] Laborne NF n'est pas connectée au circuit interne.
NX-AD3603 NX-AD3603
Carte d'alimentation Carte d'entrée
E/S supplémentaire de tension
oV NX-AD3603
A 1 A 1
ov ov Entrée1 4 Entrée +
Bomier|  Entréet+ a 4+ [1 1
™Mo ov ov \ , , 24V tion du capteur +)
06 l—e06 | 10a 06 | oG \F—F— ov du capteur /Entrée -)
24 Ve.c. Entré Entré N
AG AG : Masse interne Capteur trois fils
Connecteur [ E/S+ circuit analogique £S5+ } Comecteur ov ov ov ov
de bus NX de bus NX 10G [e]c]
(cbté gauche) (coté droit)
des E/S - des E/S - 0G| 106
B L)
NX-AD4603 NX-AD4603
Carte d'alimentation Carte de connexion Carte d'entrée
E/S supplémentaire dalimentation E/S de tension
N NX-AD4603
Entréet+ 4 8+ 0 w A1 1| |At A
Bmmev|: 1MQ oV ov ov ov [Entrée1 } ! l ‘q Entrée +
10G O
lov_| lov 06 | 10Ge[ 24V du capteur +)
AG AG : Masse interne I: 0G | 10G 10V | IOV g| | | [Entrée3+ Eﬂ"éw__,-E— 0V (Alimentation du capteur —/Entrée -)
circuit
C::gi:‘:;(’ E/S+ E/S+ :eorl;r‘v;c;‘e;' 24 Vec. oV ov 10G 10G Capteur trois fils
(coté gauche) s /S - des IS - (coté droit) oV oV lov lov [Entrée5+|Ent
ov ov 10G 10G
10G 10G ov ov [Entré Entré
ov ov 10G 10G
A B8 L 8|
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Plan de cablage

NX-AD2604/NX-AD2608

Cablage des bornes

NX-AD2604/NX-AD2608

Carte d'entrée
de tension
Entréel+ a2+ i NX-AD260[] ;
- VAN .
AMP Entréet+|c .0 4 Entrée +
Bomier | Entréeta 2 - 5
Entrée —
510KQ 2 510KQ -
AG Entrée | e uees®T
AG  AG : Masse interne
. circuit : " AG AG
Connecteur E/S+ E/S+ Connecteur
de bus NX de bus NX
(coté gauche) X (coté droit)
des E/S — des E/S — NC NC
La borne AG est connectée au circuit analogique 0 V a l'intérieur
A8 B8 de lacarte.
Le cablage de la borne AG n'est généralement pas nécessaire.
Carte d'entrée
de tension
Entréel+ & 4+ N NX-AD360C]
1
AMP et A enree +
N ntrée2?
Bomier | Entréed a4 - - — i
S10KQ £510KQ Entrée1-{c 4 ® 4 Entrée —
trée3+[Entréed
AG
trée3—Entreed
AG  AG: Masse interne
) ) circuit i . y AG AG
Connecteur 1E/S+ E/S+ Connecteur
de bus NX de bus NX AG | AG
(coté gauche) (coté droit)
des E/S — des E/S —
La bome AG est connectée au circuit analogique 0 V & l'intérieur
JA¢ B8| delacarte.

Le cablage de la borne AG n'est généralement pas nécessaire.

NX-AD4604/NX-AD4608 NX-AD4604/NX-AD4608

Carte d'entrée
de tension
Entréel+a 8+ NX-AD460(]
Bornier

AMP, VA ] Entrée +

[Entréet e nireer® ( )

Entrée1a 8 —

510KQ £510KQ [Entréet|eniec® \V A 4 Entrée -
[Entréed+Entréed+

AG AG

Ntrée3—Entréed

AG : Masse interne
) ) circuit ) rées.
Connecteur [ E/S+ Alimentation E/S + } Connecteur

ntrée6+|

de bus NX de bus NX trée5—[Entréet
(coté gauche) (coté droit)

des E/S — ion des E/S

tré ntrée8+|

tré trées-

A B
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Carte de sortie de courant

Elément Caractéristiques

Modele NX-DA2203 | NX-DA3203 | NX-DA2205 | NX-DA3205
Nom Carte de sortie de courant

Plage de sortie 4220 mA

Capacité 2 points [4 points [2 points [4 points
Plage de conversion -5 % a 105 % (pleine échelle)

de sortie

Charge autorisée 600 Q min. [350 & min. 600 Q min. [350 Q min.

Résolution 1/8 000 (pleine échelle) 1/30,000 (pleine échelle)
Précision |[25°C + 0,3 % (pleine échelle) + 0,1 % (pleine échelle)
0a55°C + 0,6 % (pleine échelle) + 0,3 % (pleine échelle)

Temps de conversion

250 ps/point

10 ps/point

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (& 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Entre I'entrée et le bus NX : Puissance = Transformateur, Signal = Isolateur numérique (pas d'isolation entre les entrées)

Consommation
électrique de la carte

1,75 W max.

1,80 W max.

1,75 W max.

1,80 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

Pas de consommation

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

0,1 A/borne max.

Rafraichissement E/S

Rafraichissement libre

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafraichissement libre|

Type de bornier Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B) 12 bornes (A + B) 8 bornes (A + B) 12 bornes (A + B)

Dimensions (LxHxP) (12 x 100 x 71

Poids 70 g max.

de bus NX

Connecteur [ Alimentation E/S +
(coté gauche)

Plan de cablage

Sortie 11+ vers 12+ | Bornier

Connecteur
de bus NX
(coté droit)

VE/S +
Alimentation des E/S —

Sortie 11+ vers 14+ | Bomier

NX-DA2203/DA2205
10V
)
10G
AG : Masse interne AG
circuit analogique
ion des E/S —
NX-DA3203/DA3205
» Iov
)
AG : Masse interne AG

circuit analogique

ion E/S +

Connecteur [ Alil
de bus NX
(cbté gauche)

E/S+ Connecteur
de bus NX

(coté droi)

des E/S —

ion des E/S —|

Cablage des bornes

Carte d'alimentation Carte de sortie
E/S supplémentaire de courant
NX-DA220[]
A 1) A 1
1oV Iov 1+ 12+ Sortie courant +
I: I0G 10G 1oV Iov Sortie courant —
24 Ve.c.
lov lov 10G 10
oG [efc} NC NC
B8 __ B8
Carte d'alimentation Carte de sortie
E/S supplémentaire de courant
NX-DA320[]
A 1 A 1
()% Iov 11+ 12+ Sortie courant +
ov Iov { }
I: 10G 10G 10G | 10 Sortie courant —
24 Ve.c. 13+ 14+
Iov Iov ov Iov
[efc} 10G
10G 10G
By __ A B8
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Carte de sortie de tension

Elément Caractéristiques

Modele NX-DA2603 | NX-DA3603 | NX-DA2605 | NX-DA3605
Nom Carte de sortie de tension

Plage de sortie -10a10V

Capacité 2 points [4 points [2 points [4 points

Plage de conversion
de sortie

-5 % a 105 % (pleine échelle)

Charge autorisée

5 kQ min.

Impédance de sortie

0,5 Q max.

Résolution 1/8 000 (pleine échelle) 1/30,000 (pleine échelle)
Précision |25°C + 0,3 % (pleine échelle) + 0,1 % (pleine échelle)
globale 0a55°C [+0,5% (pleine échelle) + 0,3 % (pleine échelle)

Temps de conversion

250 ps/point

10 ps/point

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Entre I'entrée et le bus NX : Puissance = Transformateur, Signal = Isolateur numérique (pas d'isolation entre les entrées)

Consommation
électrique de la carte

1,10 W max.

1,25 W max.

1,10 W max. 1,25 W max.

Méthode d'alimentation
des E/S

Alimentation a partir du bus NX

Consommation
de courant E/S

Pas de consommation

Capacité de courant
de la borne
d'alimentation E/S

0,1 A/ borne max.

Rafraichissement E/S

Rafraichissement libre

Commutation rafraichissement E/S synchrones et rafraichissement libre|

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B)

Borne enfichable sans vis
12 bornes (A + B)

Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis

8 bornes (A + B) 12 bornes (A + B)

Dimensions (L x H x P)

12 x 100 x 71

Poids

70 g max.

Plan de céablage

NX-DA2603/DA2605

ov

Sortie V1+ vers V2+ | Bomier

AG : Masse interne AG
circuit

10G

VE/S +

Connecteur i
de bus NX
(e6t6 gauche)

Alimentation des E/S —

ion E/S +

de bus NX

Alimentation E/S + Connecteur
(coté droit)

des E/S

Iov

Sortie V1+ vers V4+ | Bomier

NX-DA3603/DA3605
()
AG : Masse interne Al(;_/w

circuit

10G

Connecteur

de bus NX

(coté gauche)
Alimentation des E/S —

de bus NX

Alimentation E/S + Connecteur
(coté droit)

ion des E/S

Cablage des bornes

NX-DA2603/DA2605

Carte d'alimentation
E/S supplémentaire

Carte de sortie
de tension
NX-DA260[]

A 1 A

oV ov Vit V2+

ov ov 10G 10
[efc} 10G NC NC
A By __ B8|
Carte d'alimentation| Carte de sortie
E/S supplémentaire| de tension
NX-DA360[]
A 1 A
ov ov Vi+ V2+
lov ov
I: 0G 1o0G 1o0G 10G
24 Vc.c. V3+ Va+
ov ov Iov ov
106 10G
oG 10G
A B8l __ B8l

Sortie tension +
I{ 10G 10G Iov 1oV &L Sortie tension —
24 Veec. [

Sortie tension +

Sortie tension —
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Carte d'entrée de température

Carte d'entrée de thermocouple

Elément Caractéristiques
Modele NX-TS2101 | NX-TS3101 | NX-TS2102 | NX-TS3102 | NX-TS2104 | NX-TS3104
Nom Type de thermocouple
Capacité 2 points [4 points 2 points |4 points [2 points |4 points
Capteur de température K,J,T,E,L,UN,R,S, B, WRe5-26, |K,J, T, E, L, U, N, R, S, WRe5-26, PLII
PLII
Plage de conversion d'entrée + 20 °C de la plage d'entrée
Courant de détection d'entrée Environ 0,1 pA
Impédance d'entrée 20 KQ min.
Valeur nominale maximum absolue +130 mV
Résolution 0,1 °C max. T 0,01 °C max. |0,001 °C max.
Temps de chauffe 30 minutes 45 minutes
Référence et Temps de conversion 250 ms 10 ms |60 ms
Plage de température K, N (=200 a 1 300 °C) K, N (200 a4 1 300 °C)
J (-200 a 1 200 °C) K (-20 a 600 °C, haute résolution)
T (—200 a 400 °C) J (—200 a 1 200 °C)
E (-200 a 1 000 °C) J (—20 a 600 °C, haute résolution)
L (—200 a 900 °C) T (-200 a 400 °C)
U (-200 a 600 °C) E (—200 a 1 000 °C)
R, S (-50 a 1 700 °C) L (—200 & 900 °C)
B (0 a 1800 °C) U (—200 a 600 °C)
WRe5-26 (0 a 2 300 °C) R, S (-50a 1700 °C)
PLII (0 & 1300 °C) WRe5-26 (0 a 2 300 °C)
PLII (0 a 1 300 °C)
Précision’? K/J/E/L/N/R/S/PLII (+ 0,1 %) T (£ 0,22 %)
T (0,2 %) R/S (= 0,19 %)
U (£ 0,15 %) N (£ 0,11 %)
WRe5-26 (+ 0,05 %) U (+ 0,09 %)
K/J/E/L/WRe5-26/PLII (+ 0,05 %)
Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.
Résistance d'isolement 20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)
Méthode d'isolation Entre I'entrée et le bus NX : Entre I'entrée et le bus NX :
Puissance = Transformateur Puissance = Transformateur,
Signal = Optocoupleur Signal = Isolant numérique
Entre les entrées : Entre les entrées :
Puissance = Transformateur, Puissance = Transformateur
Signal = Optocoupleur Signal = Isolant numérique
Consommation électrique de la carte 0,90 W max. |1,30 W max. 0,80 W max. |1,10 W max. 0,80 W max. 1,10 W max.
Méthode d'alimentation des E/S Pas d'alimentation
Consommation de courant E/S Pas de consommation
Capacité de courant de la borne Sans bornes d'alimentation E/S
d'alimentation E/S
Rafraichissement E/S Rafraichissement libre
Type de bornier Borne enfichable [Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable
sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis
16 bornes 16 bornes x 2 16 bornes 16 bornes x 2 16 bornes 16 bornes x 2
(A +B) [(A +B) & (C + D)]|(A + B) [(A+B) & (C +D)]|(A +B) [(A+B)&(C+D)]
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71
Poids 70 g max. 140 g max. 70 g max. 140 g max. 70 g max. 140 g max.

*1. La résolution est de 0,2 °C max. lorsque le type d'entrée est R, S ou W.
*2. Précision des entrées de température en pourcentage de la valeur de traitement et valeur type a une température ambiante de 25° C (consultez le manuel d'utilisation pour plus de précisions).

Cablage des bornes

NX-TS2101/TS2102/TS2104

Carte d'entrée
de température
NX-TS210C]

NC NC

NC NC

NC NC

NC NC

Capteur de jonction froide

TC2+ "
|_[:] * Ne pas toucher ou retirer.

TC2-

ci1+® T

TC1+ | TCi

> Entrée

thermocouple

NX-TS3101/TS3102/TS3104

Carte d'entrée de température
NX-TS310C]
A B1 C1 1
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
Tc2+| TCo- | TCas | TCa- Capteur de jonction froide !
- |_[:] * Ne pas toucher ou retirer.
CJi+| CJ1- | CJ2+ CJZ—-
TC1+| TC1- | TC3+ | TC3-o > Entrée
= thermocouple
NC NC NC NC
A8 B8C8 D8
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Carte d'entrée de thermomeétre a résistance

Elément Caractéristiques

Modele NX-TS2201 | NX-TS3201 | NX-TS2202 | NX-TS3202 | NX-TS2204 | NX-TS3204
Nom Type de thermomeétre a résistance

Capacité 2 points [4 points 2 points |4 points 2 points |4 points

Capteur de température

Pt100 (trois fils) / Pt1000 (trois fils)

Pt100 (trois fils)

Pt100 (trois fils) / Pt1000 (trois fils)

Plage de conversion d'entrée

+ 20 °C de la plage d'entrée

Courant de détection d'entrée

Environ 0,25 mA

|¢ 0,05 %

Résolution 0,1 °C max. [0,01 °C max. [0,001 °C max.
Effet de la résistance du conducteur 0,06 °C / Q max. (également 20 Q max.)
Temps de chauffe 10 minutes 30 minutes
Référence et Temps de conversion 250 ms 10 ms |60 ms
Plage de température —200 a 850 °C
Précision” £0,1%

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Entre I'entrée et le bus NX :
Puissance = Transformateur
Signal = Optocoupleur

Entre les entrées :
Puissance = Transformateur
Signal = Optocoupleur

Entre I'entrée et le bus NX :
Puissance = Transformateur
Signal = Isolant numérique
Entre les entrées :
Puissance = Transformateur
Signal = Isolant numérique

Consommation électrique de la carte

0,90 W max. [1,30 W max.

0,75 W max. [1,05 W max.

0,75 W max. 1,05 W max.

Méthode d'alimentation des E/S

Pas d'alimentation

Consommation de courant E/S

Pas de consommation

Capacité de courant de la borne
d'alimentation E/S

Sans bornes d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S

Rafraichissement libre

Type de bornier Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable |Borne enfichable [Borne enfichable [Borne enfichable
sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis sans vis
16 bornes 16 bornes x 2 16 bornes 16 bornes x 2 16 bornes 16 bornes x 2
(A+B) [(A + B) & (C + D)]|(A + B) [(A +B) & (C + D)]|(A + B) [(A+B)&(C+D)]
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71 12 x 100 x 71 24 x 100 x 71
Poids 70 g max. 140 g max. 70 g max. 130 g max. 70 g max. 130 g max.

*1. Précision des entrées de température en pourcentage de la valeur de traitement et valeur type a une température ambiante de 25° C (consultez le manuel d'utilisation pour plus de précisions).

Cablage des bornes

NX-TS2201/TS2202/TS2204

Carte d'entrée
de température
NX-TS2200]
A 1
NC NC
NC NC
NC NC
NC NC
A2 B2
NC- B2 A =
A1 T BT I [B
NC Bl o/ |B
A Bs|

=
Entrée du thermométre
a résistance

NX-TS3201/TS3202/TS3204

L
=

M\

Entrée du thermomeétre

a résistance

Carte d'entrée de température
NX-TS320C]
A B1 _C1 1
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
NC NC NC NC
A2 B2 A4 B4
NC B2 NC B4
— A
Al B1 A3 B3 gl | B
NC B1 NC B3 | | B
A B8 C8 Dg|
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Carte d'interface de positionnement

Carte d'entrée de codeur incrémental

Elément Caractéristiques

Modéle NX-EC0112 [NX-EC0122 [NX-EC0212 [NX-EC0222 [NX-EC0132 [NX-EC0142
Nom Carte d'entrée de codeur incrémental

Nombre de canaux 1 canal 2 canaux 1 canal

Signaux d'entrée

Compteur : phases A, BetZ
Entrées externes : 3

Compteur : phases A, BetZ
Entrées externes : Aucun

Compteur : phases A, BetZ
Entrées externes : 3

Format d'entrée Type Type de NPN Type de PNP Type de NPN Type de PNP Driver de ligne, 4 MHz
500 kHz 500 kHz 500 kHz 500 kHz
Tension 20,4 a 28,8 Vc.c. (24 Ve.c +20 % / —15 %) Niveaux de driver de ligne RS-422-A
Sous tension : 19,6 Vc.c. min. /3 mA min. conformes a la norme EIA
Tension OFF : 4,0 Vc.c. max./ 1 mA max. Impédance : 120 Q +5 %
@ [Courant 4.2 mA (24 Vc.c.) Tension d'entr.ée de niveau :
2 Vir; 10,1V min.
= Vi7.:0,1V min.
:2 Tension d'hystérésis : Vhys
2 (Vi7s - ViT_) : 60 Mv
g Alimentation 5V pour |- Tension de sortie : 5 Vc.c. + 5%
© |codeur Courant de sortie : 500 mA maximum
Fréquence de réponse |Phases A et B : monophase 500 kHz (entrée d'impulsions différentielles de phase [Phases A et B : monophasé 4 MHz
maximale x 4 :125 kHz), Phase Z : 125 kHz (entrée d'impulsions différentielles
de phase x 4 : 1 MHz), Phase Z: 1 MHz

Unités de comptage

Impulsions

Méthode d'entrée d'impulsions

Impulsion de différence de phase (multiplication x 2/ 4), entrées impulsion + direction ou entrées impulsionnelles haut / bas

Plage compteur

—2 147 483 648 a 2 147 483 647 impulsions

Fonctions compteur (Type Compteur circulaire ou compteur linéaire
Controles Contréle de porte, réinitialisation du compteur et préconfiguration du compteur
Fonction de verrouillage Deux verrouillages d'entrée externes et un verrouillage interne
Mesures Mesure du taux d'impulsion et mesure de la période d'impulsion

Caractéristiques de |Tension d'entrée

I'entrée externe

20,4 a28,8 Vc.c.
(24 Ve.c. 420 % / —15 %)

20,4 a2 28,8 Vc.c.
(24 Vc.c. +20 % / —15 %)

Courant d'entrée

4,6 mA (24 Vc.c.)

3,5 mA (24 Vc.c.)

Tension ON/ courant ON

15 Vc.c. min. / 3 mA min.

15 Ve.c. min. /3 mA min.

Tension OFF / courant OFF

4,0 Vc.c. max. / 1 mA max.

5,0 Vc.c. max. /1 mA max.

Temps de réponse ON / OFF

1 ps max. / 2 ps max.

1 ps max. /1 ps max.

Commun interne des E/S

NPN [PNP

NPN [PNP

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (& 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

isolateur numérique

de l'alimentation E/S

Consommation électrique de la carte 0,85 W max. 0,95 W max. |0,85 W max. ]0,95 W max. 0,95 W max. 1,05 W max.
Source d'alimentation E/S Alimentation a partir du bus NX. 20,4 & 28,8 Vc.c. (24 Vc.c +20 % / =15 %)
Consommation de courant a partir Aucun 30 mA

Capacité de courant de la borne d'alimentation E/S

0,3 A max. par borne pour la section
d'alimentation du codeur et 0,1 A max.
pour les autres sections

0,3 A max. par borne

0,1 A max. par borne

Rafraichissement E/S

Rafraichissement libre ou rafraichissement E/S synchrones '

Type de bornier

Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis
16 bornes (A + B) 12 bornes (A + B)

Borne enfichable sans vis
12 bornes x 2 [(A + B) x 2]

Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71 12x 100 x 71 24 x 100 x 71
Poids 709 709 1309
Détection des pannes Aucun

Protection Aucun

*1. La méthode de rafraichissement E/S est définie automatiquement en fonction de la carte de communication connectée et I'UC.

Plan de cablage

Cablage des bornes

NX-EC0112 NX-EC0112
odeur
“ le A B o [ ]
relOV | [ IOVey
Bomier | A, B, Z — —
10a2 liog | [ 10ce)
10G ™ re 10 11 of
Connecteur ES+ ES+ Connecteur 2 NC
de bus NX ) :| de bus NX IOV | | IOV
coté gauche des E/S des E/S-— coté droit ‘ "
1lOG | | I0Get
NX-EC0122 NX-EC0122
odeur
ov é “ e A B e J_ ]
>
Bornier A B2 Lz i
10al2 1l OV 10Vey
10G M0G | [ 10Ge]
te 10 11 o
Connecteur on E/S + E/S+ Connecteur L2 NG
de bus NX de bus NX -
coté gauche des E/S - des EIS-— oot droit OV | | lOVe;
1#lOG | | 10Ge
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Plan de cablage Cablage des bornes
NX-EC0212 NX-EC0212
Codeur 1
I--0A1 B1 e J_ ]
Iov LHez1 | [ NC
HelOV 10Vey
Bornier 2; g;yg > oa | Moo
10G — Codeur 2 —I e A2 B2
Connecteur i ion E/S + ion /S + o [ z2 NC
de bus NX de bus NX ([ |
coté gauche L_p|i on des E/S - T i ion des E/S - odté droit
NX-EC0222 NX-EC0222
Codeur 1
oV “ te A1 J_ :|
A1,B1, 21 re Z1 NC
Bornier | A2, B2, Z2 LelOV W
10G _I— el OG 10Get
[ Codeur 2 |' A2 B2 e
) . z2 NC
cﬁenﬁi?i&' I: ES+ B :Ige bus NX ||
coté gauche des E/S — Al ion des E/S ——! coté droit
NX-EC0132/EC0142 NX-EC0132/EC0142

Entrée codeur (NX-EC0132/EC0142) e 10 il A- B+ ] X Codeur

Pas d'isolation : 5 V. Capteur 1 IOV OV A- B- l'x—x— ]

Y 140G 10G Z+ ENA XX
— 1 f]

e 12 NC zZ- [
. ]
Bornier I: Capteur IOV NC NC NC
H9OG NC NC NC

:g Sortie de I'ali ion du codeur, 5 V:l Bornier
Sortie d' ion du codeur, 0V

E/S+ C
:l de bus NX
des E/S— —! coté droit

Connecteur
de bus NX
coté gauche i des E/S -

Entrées externes (NX-EC0132)

Iov

. A B,Z |__[Circuit
Bornier 0al2 disola-

tion

Limiteur de courant

10G

A

C i on E/S + i E/S+ Connecteur
de bus NX de bus NX
coté gauche i ion des E/S T i des E/S - I coté droit

Entrées externes (NX-EC0142)

Iov

Bornier ABZ imiteur de courant
ormier | 10 4 12 =

10G ¢
Connecteur i ion E/S + i ion E/S + :l Connecteur
de bus NX de bus NX
coté gauche i ion des E/S ¢ i ion des E/S — — coté droit
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Carte d'entrée SSI

Elément Caractéristiques

Modele NX-ECS112 |NX-ECSZ12

Nom Carte d'entrée SSI

Nombre de canaux 1 canal |2 canaux

Signaux d'entrée Entrées externes : 2 entrées données (D+, D-)
Sorties externes : 2 sorties horloge (C+, C-)

Interface E/S Interface série synchrone (SSI), 2 MHz

Sortie horloge Niveaux de driver de ligne RS-422-A conformes a la norme EIA

Entrée données Niveaux de récepteur de ligne RS-422-A conformes a la norme EIA

Longueur de données maximale |32 bits (le réglage monotour, multitours et la longueur des données d'état peuvent étre définis)

Méthode de codage Pas de conversion, code binaire ou code gray

Vitesse 100 kHz, 200 kHz, 300 kHz, 400 kHz, 500 kHz, 1,0 MHz, 1,5 MHz ou 2,0 MHz

Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement 20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation isolateur numérique

Consommation électrique de la carte|0,85 W max. |0,90 W max.

Source d'alimentation E/S Alimentation a partir du bus NX. 20,4 a 28,8 Vc.c. (24 Vc.c +20 % / —15 %)

Consommation électrique a partir |20 mA 30 mA

de I'alimentation E/S

Capacité de courant de 0,3 A max. par borne

la borne d'alimentation E/S

Rafraichissement E/S Rafraichissement libre ou rafraichissement E/S synchrones |

Type de bornier Borne enfichable sans vis Borne enfichable sans vis
12 bornes (C + D) 12 bornes (C + D)

Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71

Poids 659

Distance maximale 100 kHz (400 m), 200 kHz (190 m), 300 kHz (120 m), 400 kHz (80 m), 500 kHz (60 m), 1,0 MHz (25 m), 1,5 MHz (10 m)

de transmission 2 ou 2,0 MHz (5 m)

Détection des pannes Aucun

Protection Aucun

*1. La méthode de rafraichissement E/S est définie automatiquement en fonction de la carte de communication connectée et I'UC.

*2. La distance de transmission maximale pour une carte d'entrée SSI dépend de la vitesse de transmission, compte tenu du délai de réponse du codeur connecté
et de l'impédance du cable. La distance de transmission maximale n'est donnée qu'a titre indicatif. Examinez les caractéristiques techniques des céables et des
codeurs du systeme et évaluez le fonctionnement de I'équipement avant toute utilisation.

Plan de cablage Cablage des bornes
NX-ECS112 NX-ECS112
Codeur
Circuit
|disolatior
Bornier
Pas disolation : 5 V Masse
Ggrr:‘ ente: 1> Pas disolation : 5 V
clectrique -—< pas disolation : 5 V Masse
Connecteur ion E/S + i ion E/S + Connecteur
de bus NX X i i X de bus NX
coté gauche des E/S des E/S =" ¢51¢ droit
NX-ECS212 NX-ECS212
C14] Codeur
C1 ]
oV
Codeur
Bornier 0G
[ 2+
Cc2-
Pas d'isolation : 5 V Masse
flimenta- L—P> pas disolation : 5 V/
electrique —<] Pas disolation : 5V Masse
Connecteur — Al E/S+ i E/S+ Connecteur
de bus NX I: :l de bus NX
c6té gauche ion des E/S — des E/S~— ¢Hté droit
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Carte de sortie d'impulsions

Elément Caractéristiques

Modele NX-PG0112 |NX-PGO1 22
Nom Carte de sortie d'impulsions

Nombre d'axes 1 axe

Signaux d'E/S Entrées externes : 2 entrées standard

Sorties externes : 3 (impulsion de marche avant, impulsion de marche arriere et sorties standard)

Méthode de controle

Controle en boucle ouverte par sortie de train d'impulsions

Servodriver controlé

Servodriver avec entrée de train d'impulsions ou moteur pas a pas

Type de sortie d'impulsions

Sortie collecteur ouvert

Unité de contrdle

Impulsions

Vitesse de sortie d'impulsions maximale

500 kpps

Méthode de sortie d'impulsions

Sorties d'impulsions en marche avant / arriere ou sorties d'impulsions + direction

Plage de contrdle de position

—2 147 483 648 a 2 147 483 647 impulsions

Plage de contrble de la vitesse

12500 000 pps

Positionnement 1| Contrdle de position d'axe simple

Positionnement absolu, positionnement relatif et interruption de I'alimentation

Controle de la vitesse d'axe simple

Contrdle de la vitesse (alimentation de la vitesse en mode de contrdle de position)

Controle synchronisé mono-axe

Fonctionnement par came et fonctionnement par engrenage

Fonctionnement manuel d'axe simple

Jogging

Fonction auxiliaire pour contréle
d'axe simple

Mise a l'origine, arrét et annulation des modifications

Caractéristiques |Tension d'entrée

20,4 a4 28,8 Vc.c. (24 Ve.c +20 % / —15 %)

de I'entrée Courant d'entrée

4,6 mA (24 Vc.c.)

externe Tension ON / courant ON

15 Vc.c. min. /3 mA min.

Tension OFF / courant OFF

4,0 Vc.c. max. / 1 mA max.

Temps de réponse ON / OFF

1 pus max. /2 ps max.

Traitement commun E/S internes NPN PNP
Caractéristiques | Tension nominale 24 Vc.c. (15a 28,8 Vc.c.)
de la sortie Courant de charge maximal 30 mA
externe Temps de réponse ON / OFF 5 us max. / 5 us max.
Traitement commun E/S internes NPN PNP
Tension résiduelle 1,0 V max.
Courant de fuite 0,1 mA

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Entrées externes : Isolation de I'optocoupleur
Sorties externes : isolateur numérique

Consommation électrique de la carte

0,8 W max. [0,9 W max.

Source d'alimentation E/S

Alimentation a partir du bus NX. 20,4 & 28,8 Vc.c. (24 Vc.c +20 % / —15 %)

Consommation de courant a partir de I'alimentation E/S

20 mA

Capacité de courant de la borne d'alimentation E/S

0,1 A max. par borne

Longueur de céable

3 m max.

Rafraichissement E/S

Rafraichissement E/S synchrones®

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
16 bornes (A + B)

Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 709
Détection des pannes Aucun
Protection Aucun

*1. Ces fonctions sont prises en charge lorsque vous utilisez le module fonction MC dans I'UC série NJ. Reportez-vous au manuel d'utilisation de controle d'axes
de I'UC série NJ (Réf. cat. W507) pour plus de précisions. Une carte de sortie d'impulsions émet uniqguement des impulsions pendant la période de controle en
fonction des commandes recues a une période fixe. Les calculs de position cible (calculs de distribution) pour le contrdle d'accélération / de décélération ou pour
chaque période de contréle doivent étre effectués sur le contréleur connecté en tant qu'hbte.

*2. La méthode de rafraichissement E/S est définie automatiquement en fonction de la carte de communication connectée et I'UC.
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Plan de cablage

NX-PG0112

Sortie d'impulsions

et sortie externe
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] Bornier
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Entrées externes
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ornier | 10 ou 1 <1
10G 7
C: s et
de bus NX[ S+ N ] de bus NX
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[Alimentatior

non isolée

Protection contre
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Connecteur —Alimentation E/S +
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Carte d'alimentation

Carte d'alimentation de bus NX

Elément Caractéristiques
Modele NX-PD1000
Nom Carte d'alimentation de bus NX

Tension d'alimentation

24 Vc.c. (20,4 2 28,8 Vc.c.)

Capacité d'alimentation de la carte NX

10 W max. (reportez-vous au Manuel d'installation et aux restrictions pour plus de détails)

Rendement d'alimentation
de la carte NX

70 %

Capacité de courant de la borne
non-cablée

4 A max. (courant du cablage traversant inclus)

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Pas d'isolation

Consommation électrique de la carte

0,45 W max.

Consommation de courant E/S

Pas de consommation

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B avec FG)

Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 65 g max.
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-PD1000 NX-PD1000
+ Carte d'alimentation NX
4 supplémentaire
NX-PD1000

& _ A1 B1, REaN
ornier ° \
UV | UVe, el
(Bomede - Alimentation L ! |
masse fonctionnelle) é Ciruit de la carte 24 Vc.c. T 3 |
(Bome de A} oUG | UGe -
| masse fonctionnelle) = isoaton UNIT PWR s

o Voyant w3 ")

Alimentation carte NX + Alimentation carte NX + NC NC
Posy ey
C;:EZ‘;I?\;; Alimentation carte NX — Alimentation carte NX — gg;ﬂesc’t‘e;r N
(coté gauche) Alimentation E/S + Alimentation E/S + (coté droit) Mise a la terre de 100 Q
L Alimentation E/S — Alimentation E/S — oumoins =

0 Plaque de contacts de rail DIN

(face arriere de la carte)

Carte d'alimentation d'E/S

Elément Caractéristiques
Modéle NX-PF0630 [NX-PF0730
Nom Carte d'alimentation E/S supplémentaire

Tension d'alimentation

5224 Vc.c. (45a288Vcc.)

Courant maximum d'alimentation E/S

4A [T0A

Rigidité diélectrique

510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.

Résistance d'isolement

20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation

Pas d'isolation

d'alimentation E/S

Consommation électrique de la carte 0,45 W max.
Consommation de courant E/S 1,0 mA maximum
Capacité de courant de la borne 4 A max. 10 A max.

Type de bornier

Borne enfichable sans vis
8 bornes (A + B)

Dimensions (L x H x P)

12 x 100 x 71

Poids

65 g max.

*1. Utilisez une tension de sortie adaptée aux circuits d'E/S des cartes NX et des périphériques externes connectés.

Plan de cablage Cablage des bornes
NX-PF0630/PF0730 NX-PF0630/PF0730
Carte dalimentation dE/S| Carte d'entrée c.c.
10V supp\e’men{aire
1oV L e . ‘ Modéle & deux fils
oV T iov | 1ov o] 1 j
Bornier 24 Vee. T 10V | oV
10G *l0G | 10G 10G | 10G
10G 2 3
10V | IOV IOV | I0Ve
10G 10G | 10G
Alimentation carte NX + Alimentation carte NX + 10G | 10G Modéle a trois fils
Connecteur | Alimentation carte NX — Alimentation carte NX —| Connecteur A Bs | | A8 B8
de bus NX de bus NX
(coté gauche) Alimentation E/S + ©

Alimentation E/S - O

Alimentation E/S + | (c6té droit)

Alimentation E/S -
Voyant 10 PWR
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Carte de connexion d'alimentation E/S

Elément Caractéristiques

Modele NX-PC0010 |NX-P00020 |NX-PC0030
Nom Carte de connexion d'alimentation E/S

Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.
Résistance d'isolement 20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)

Méthode d'isolation Pas d'isolation

Consommation électrique de la carte|0,45 W max.

Consommation de courant E/S Pas de consommation

Capacité de courant de la borne |4 A/borne max.
d'alimentation E/S

Type de bornier Borne enfichable sans vis
16 bornes (A + B)
Nombre de bornes d'alimentation E/S|IOG : 16 bornes IOV : 16 bornes 10G : 8 bornes
IOV : 8 bornes
Dimensions (L x H x P) 12 x 100 x 71
Poids 65 g max.

Plan de céblage Céablage des bornes

NX-PC0010 NX-PC0010
10G -
Carte de connexion Carte d'entrée c.c. PO
Bornier | '0G dalimentation E/S ou Modéle a trois fils
NX-PC0010 carte de sortie transistor
10G Al B1 Al B1
®|0G | 10G L—e 0 1
10G | 10G 10y | oV
Alimentation carte NX + — Alimentation carte NX + 10G | 10G 2 3
e oo
Connecteur Alimentation carte NX — Alimentation carte NX — Connecteur
de bus NX de bus NX 10G | 10G 415
(coté gauche) | Aimentation des E/S + Alimentation des E/S + | (¢0té droit 10G | 10G 1oV | oV
. . . . 10G | 10G 6 7
Alimentation des E/S - Alimentation des E/S -
10G | 10G ov] ov
A8 B8 | _ A8 88
NX-PC0020 NX-PC0020
[0}
Bornier | 1OV e e Carte denirée c.. Modéle a trois fils
oV NX-PC0020 carte de sortie transistor
Al B1 At 1
IOV | 1oV Lo O 1
1oV | oV I0G | 10G
Alimentation carte NX + Alimentation carte NX + YARLY = > 3
—
Cg:gﬁ?i;; Alimentation carte NX — Alimentation carte NX — ggr;:zclt\‘e;(” :gz :gz I(ZG IOBG
(coté gauche) | Ajimentation des E/S + Alimentation des E/S +| (COté droit)
10V | 10V I0G | 10G
Alimentation des E/S - Alimentation des E/S - 10V | oV 6 7
10V | 1oV 10G | 10G
A8 B3 A8 B3
NX-PC0030 NX-PC0030
Iov
oV
Carte de connexion Carte d'entrée c.c.
ov dalimentation E/S ou L
. NX-PC0030 carte de sortie transistor Modéle & trois fils
Bornier
10G A1 B1 A1 B1
10G —1®lov | 10V o0 1
10G | 10G 2 3
10G oV | 1oV 4 5
Alimentation carte NX + i 1 carte NX+ 10G | 10G 6 7
—_C its int
Connecteur Alimentation carte NX — — Alimentation carte NX — Connecteur 1oV | 1oV 8 9
de bus NX de bus NX 10G | 10G 10 1
(coté gauche) Alimentation des E/S + Alimentation des E/S + | (cOté droit) ov | 1ov 12 13
Alimentation des E/S — Alimentation des E/S — oG | 106 14 15
A8 B8] A8 |
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Carte systéme
Carte de connexion blindée (borne de terre)

Elément Caractéristiques
Modele NX-TBX01
Nom Carte de connexion blindée
Rigidité diélectrique 510 Vc.a. entre circuits isolés pendant une minute avec un courant de fuite de 5 mA max.
Résistance d'isolement |20 MQ min. entre circuits isolés (a 100 Vc.c.)
Méthode d'isolation Isolation entre la borne de masse fonctionnelle SHLD et le circuit interne : pas d'isolation
Consommation 0,45 W max.
électrique de la carte
Consommation Pas de consommation
de courant E/S
Type de bornier Borne enfichable sans vis
16 bornes (A + B avec FG)
Nombre de bornes 14 bornes (les deux bornes suivantes sont des bornes de masse fonctionnelle)
blindées
Dimensions (L x Hx P) |12 x 100 x 71
Poids 65 g max.
Plan de cablage Cablage des bornes
NX-TBXO01 NX-TBXO01
Borne SHLD
Carte Carte d'entrée
Borne SHLD de connexion blindée de codeur incrémental Blindage Cod if
Bornier Borne SHLD NX-TBX01 (entrée collecteur odeur rotati
(Borne de masse A B B owverd B T
fonctionnelle) " T [ SHLD | SHLD TT1eA B e I
| (Borne de masse é » SHLD | SHLD ® Z NC J l\
N fonctionnelle) o . o SHLD | s ov | 1ov ._J
imentation carte + imentation carte +
SHLD | SHLD I0G | 10G &
Connecteur 5 . . . Connecteur SHLD | SHLD 10 "
de bus NX Alimentation carte NX — Alimentation carte NX - de bus NX - o
coté gauche coté droit SHLD | SHLD
( gauche) Alimentation des E/S + Alimentation des E/S + ( i)
SHLD | SHLD oV | lov
Alimentation des E/S — Alimentation des E/S —
A
Plaque de contacts de rail DIN :
(face arriere de la carte) - Mise a la terre de 100 Q
ou moins
100
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Carte coupleur EtherCAT

NX-ECC202

48,1

Carte d'E/S avec borne enfichable sans vis

12 mm de largeur

14,1
12,0

15y

65,2

!

80

100

104,5

15%

65,2

74l

80,1

Carte d'E/S avec connecteur MIL

1 connecteur avec 20 bornes

. 16.1

il

27,85

100

58,3

104,5

104,5

24 mm de largeur

26,1
24,0

£

100
104,5

1,54 65,2

7

80,1

1 connecteur avec 40 bornes

100
104,5

83,7

38

1,5

ul T e  ————(—
19,1 o 65,2
30 T 71
32,1 89,52
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2 connecteurs avec 20 bornes

89,52

32,1

Capot d'extrémité
NX-ENDO1

l1,5

X1,5

%S
71

12
d_u
/

E/S
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aférences de commande

Carte coupleur EtherCAT

Type Type de signal |Caractéristiques Canaux Alimentation Largeur|Modéle
max. des E/S
Coupleur EtherCAT (firmware version |Esclave Jusqu'a 63 cartes E/S 2 10,0 A 46 mm |NX-ECC202
1.1 ou ultérieure) EtherCAT 1 024 octets en entrée + 1 024 octets
en sortie max.
Horloge distribuée prise en charge
Carte E/S
E/S numérique
Type Canaux, type de signal Performance ', méthode de Type de connexion 2 Largeur|Modéle Type NPN®
rafraichissement E/S
Entrée numérique |4 entrées, connexion 3 fils Horodatage synchrone a grande vitesse  |Enfichable sans vis (NX-TBA122) |12 mm [NX-ID3444 NX-ID3344
c.c. Synchrone grande vitesse / Enfichable sans vis (NX-TBA122) |12 mm [NX-ID3443 NX-ID3343
Fonctionnement libre
Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122) (12 mm [NX-ID3417 NX-ID3317
8 entrées, connexion 2 fils Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm [NX-1D4442 NX-1D4342
16 entrées, connexion 1 fil Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm |NX-ID5442 NX-ID5342
Synchrone / Fonctionnement libre 1 connecteur MIL & 20 broches 30 mm [NX-ID5142-5 [NX-ID5142-5
32 entrées, connexion 1 fil Synchrone / Fonctionnement libre 1 connecteur MIL a 40 broches 30 mm |NX-ID6142-5 |NX-ID6142-5
Entrée numérique |4 entrées, 200-240 Vc.a., 50 / 60 Hz Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-IA3117 -
c.a.
Sortie numérique |2 sorties 0,5 A, connexion 3 fils Horodatage synchrone a grande vitesse  |Enfichable sans vis (NX-TBA082) [12 mm |NX-OD2258 NX-OD2154
c.c. 4 sorties 0,5 A, connexion 3 fils Synchrone grande vitesse / Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm [NX-OD3257 NX-OD3153
Fonctionnement libre
Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-OD3256 NX-OD3121
8 sorties 0,5 A, connexion 2 fils Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm [NX-OD4256 NX-OD4121
16 sorties 0,5 A, connexion 1 fil Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm |NX-OD5256 NX-OD5121
Synchrone / Fonctionnement libre 1 connecteur MIL & 20 broches 30 mm [NX-OD5256-5 |[NX-OD5121-5
32 sorties 0,5 A, connexion 1 fil Synchrone / Fonctionnement libre 1 connecteur MIL a 40 broches 30 mm [NX-OD6256-5 |[NX-OD6121-5
Sortie relais 2 sorties, NO, 2,0 A Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm |NX-OC2633 -
numérique 2 sorties, NO + NF, 2,0 A Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-OC2733 -
E/S numérique |16 entrées + 16 sorties, 1 fil Synchrone / Fonctionnement libre 2 connecteur MIL a 20 broches 30 mm [NX-MD6256-5 |NX-MD6121-5

c.c.

connexion + commune

*1. Performance d'E/S numérique, retard ON / OFF :
Entrée PNP / NPN grande vitesse : 100 ns/ 100 ns
Entrée PNP / NPN standard : 0,02 ms /0,4 ms
Entrée c.a.: 10 ms /40 ms
Sortie PNP / NPN grande vitesse : 300 ns / 300 ns
Sortie PNP standard : 0,5 ms /1,0 ms
Sortie NPN standard : 0,1 ms /0,8 ms
Sortie relais : 15 ms /15 ms

*2. Les cartes équipées de bornes enfichables sans vis sont fournies avec le connecteur de borne approprié. Les cartes équipées de connecteurs MIL sont fournies sans fiches

concordantes.

*3. Les codes de modeéle s'appliquent aux signaux de type PNP (commutation positive, 0 V. commun). La plupart des modéles est également disponible avec le type NPN
(commutation négative, 24 V commun). Les entrées des versions & connecteur MIL peuvent étre utilisées comme entrées NPN ou PNP.

E/S analogique

Type Type de signal Performance, méthode Canaux Type de connexion ' Largeur|Modéle
de rafraichissement E/S
Entrée 4a20mA Résolution de 1/8 000, 250 us / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-AD2203
analogique Extrémité unique Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-AD3203
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm |NX-AD4203
4220 mA Résolution de 1/8 000, 250 ps / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) (12 mm |NX-AD2204
différentiel Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12mm [NX-AD3204
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-AD4204
Résolution de 1 /30 000, 10 ps / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) (12 mm |NX-AD2208
Synchrone / Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) |12 mm |NX-AD3208
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-AD4208
+10V Résolution de 1/8 000, 250 ps / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) (12 mm |NX-AD2603
Extrémité unique Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12mm [NX-AD3603
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-AD4603
=10V Résolution de 1/8 000, 250 us / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-AD2604
différentiel Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-AD3604
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-AD4604
Résolution de 1/30 000, 10 pus / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) (12 mm |NX-AD2608
Synchrone / Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12mm |NX-AD3608
8 Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-AD4608
Sortie analogique [4 a 20 mA Résolution de 1/8 000, 250 us / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2203
Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-DA3203
Résolution de 1 /30 000, 10 ps / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) [12 mm |NX-DA2205
Synchrone / Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-DA3205
=10V Résolution de 1/8 000, 250 us / canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2603
Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-DA3603
Résolution de 1/30 000, 10 us/canal |2 Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-DA2605
Synchrone / Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12 mm |NX-DA3605

*1. Les cartes équipées de bornes enfichables sans vis sont fournies avec le connecteur de borne approprié.
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Entrée température

Type Type de signal Performance, méthode Canaux Type de connexion™1 Largeur|Modele
de rafraichissement E/S
Entrée du capteur | Type de thermocouple  |Résolution 0,1 °C, 200 ms / unité 2 Bornier(s) enfichable(s) sans vis 12 mm |NX-TS2101
de température | B/E/J/K/L/N/R/S/T/U/ Fonctionnement libre 4 avec capteur de jonction froide, 24 mm |NX-TS3101
WRe5-26/PLII Résolution 0,01 °C, 10 ms / unité > calibré individuellement en usine {5 NX-TS2102
Fonctionnement libre 4 24 mm |NX-TS3102
Résolution 0,001 °C, 60 ms / unité 2 12 mm |NX-TS2104
Fonctionnement libre 4 24 mm |NX-TS3104
Type RTD Résolution 0,1 °C, 200 ms / unité 2 Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm |NX-TS2201
Pt100 (3 fils) / Pt1000 /| Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA162 + |24 mm |NX-TS3201
Ni508.4 NX-TBB162)
Résolution 0,01 °C, 10 ms / unité 2 Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm [NX-TS2202
Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA162 |24 mm |NX-153202
+NX-TBB162)
Résolution 0,001 °C, 60 ms / unité 2 Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm [NX-TS2204
Fonctionnement libre 4 Enfichable sans vis (NX-TBA162 + |24 mm |NX-153204
NX-TBB162)

*1. Les cartes équipées de bornes enfichables sans vis sont fournies avec le connecteur de borne approprié. Les cartes équipées de connecteurs MIL sont fournies sans fiches

concordantes.

Interface de positionnement

Type Canaux, type de signal Performance, méthode Type de connexion*! Largeur|Modeéle Type NPN™2
de rafraichissement E/S
Entrée codeur 1 codeur SSI, 2 MHz Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122) |12 mm [NX-ECS112 -
2 codeurs SSI, 2 MHz Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122) [12mm |NX-ECS212 -
1 codeur incrémental driver de ligne |Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122 + |24 mm [NX-EC0142 NX-EC0132
4 MHz + 3 entrées numériques (1 us) NX-TBB122)
1 codeur incrémental collecteur ouvert [Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm |NX-EC0122 NX-ECO0112
500 kHz + 3 entrées numériques (1 us)
2 codeurs incrémentaux, collecteur  |Synchrone / Fonctionnement libre Enfichable sans vis (NX-TBA122) (12 mm |NX-EC0222 NX-EC0212
ouvert 500 kHz
Sortie 1 collecteur ouvert impulsion haut/  [Synchrone Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm [NX-PG0122 NX-PG0112
d'impulsions bas ou impulsion / direction 500 kHz +
2 entrées numériques + 1 sortie
numeérique (1 ps)

*1. Les cartes équipées de bornes enfichables sans vis sont fournies avec le connecteur de borne approprié. Les cartes équipées de connecteurs MIL sont fournies sans fiches
concordantes.

*2. Les codes de modeéle s'appliquent aux signaux de type PNP (commutation positive, 0 V. commun). La plupart des modéles est également disponible avec le type NPN
(commutation négative, 24 V commun). Les entrées des versions a connecteur MIL peuvent étre utilisées comme entrées NPN ou PNP.

Carte systéme / alimentation

Type Description Type de connexion! Largeur|Modéele
Carte d'alimentation de bus NX Entrée 24 Vc.c., non isolée Enfichable sans vis (NX-TBC082) |12 mm [NX-PD1000
Carte d'alimentation d'E/S Pour séparation de groupes, jusqu'a 4 A Enfichable sans vis (NX-TBA082) (12 mm |NX-PF0630
Pour séparation de groupes, jusqu'a 10 A Enfichable sans vis (NX-TBA082) |12 mm [NX-PF0730
Carte de connexion d'alimentation E/S 16 x IOV Enfichable sans vis (NX-TBA162) (12 mm |NX-PC0020
16 x I0G Enfichable sans vis (NX-TBA162) |12 mm [NX-PC0010
8 x 10V + 8 x I0G Enfichable sans vis (NX-TBA162) [12 mm |NX-PC0030
Carte de connexion blindée Borne de masse, 16 points Enfichable sans vis (NX-TBC162) |12 mm [NX-TBXO01
*1. Les cartes équipées de bornes enfichables sans vis sont fournies avec le connecteur de borne approprié.
Accessoires
Type Description Type de connexion Largeur|Modele
Capot d'extrémité Inclus avec le coupleur de communication - 12 mm |NX-ENDO1
Bornier (connecteur avant Avec 8 bornes de cablage (A + B) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBA082
de remplacement) Avec 8 bornes de cablage (A + B avec FG) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBC082
Avec 12 bornes de cablage (A + B) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBA122
Avec 12 bornes de céblage (C + D) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBB122
Avec 16 bornes de cablage (A + B) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBA162
Avec 16 bornes de cablage (C + D) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBB162
Avec 16 bornes de cablage (A + B avec FG) Enfichable sans vis 12 mm |NX-TBC162
Entretoises d'isolation de rail DIN Jeu de 3 pieces - - NX-AUX01
Broches de codage de bornier Pour 10 cartes (bornier : 30 broches, carte : 30 broches)|- - NX-AUX02
Plague terminale Pour fixer les cartes sur le rail DIN - - PFP-M
Controleur de machine
Nom Modéle
Série NJ uc NJ501-[]
(version du micrologiciel 1.09 ou supérieure") NJ301-LJ
Carte d'alimentation NJ-PA3001 (220 Vc.c.)
NJ-PD3001 (24 Vc.c.)

*1. Veuillez contacter votre représentant OMRON pour connaitre la compatibilité entre le micrologiciel série NJ version 1.08 ou inférieure et les cartes E/S NX.

Logiciel PC

[Caractéristiques [Modele

[Sysmac Studio version 1.10 ou supérieure™ [SYSMAC-SE2[1CIC]

*1. Veuillez contacter votre représentant OMRON pour connaitre la compatibilité entre Sysmac Studio version 1.09 ou inférieure et les unités E/S NX.

TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.
Pour convertir des millimétres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces, multipliez par 0,03527.

Cat. No. SysCat_|182E-FR-03 Les produits étant sans cesse améliorés, ces caractéristiques peuvent étre modifiées sans préavis.
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c) Cll

E/S série GX

Bornier d'E/S déportées grande vitesse
Les cartes E/S série GX fournissent un large choix
de borniers d'E/S numériques, borniers d'E/S
analogiques et borniers d'entrée de codeur.

* Facile a configurer : configuration des adresses
automatique et manuelle

* Borniers d'E/S numériques avec fonction d'entrée
grande vitesse, délai ON / OFF de 200 ps max.

¢ Des filtres d'entrée numérique empéchent les
dysfonctionnements quand I'état est instable
a cause de vibrations ou de bruit.

¢ Bornier d'E/S amovible pour une grande facilité
de maintenance

¢ E/S numériques pouvant étre étendues

Configuration du systeme

SvSnar—

always in control

EtherNet/IP)

Sysmac Studio

Série NJ Série GX
Contréleur d'automatisation
des machines EtherCAT.

= [l

Borniers d'E/S numériques  Cartes d'extension

L4

Borniers d'E/S analogiques
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Légende des références

Bornier d'E/S déportées EtherCAT série GX

GX-ID16

i

Type
ID: Entrée c.c.

OD : Sortie c.c.

MD : Entrée / sortie c.c.
OC : Sortie relais

AD : Entrée analogique
DA : Sortie analogique

EC : Entrée codeur

Nombre d'E/S

Connexion.
1: Avis (commune) (Bornier a 2 rangées)
2 : A vis (commune divisée) (Bornier a 3 rangées)

Type Entrée/Sortie

02 : 2 points (2 canaux)
04 : 4 points (4 canaux)
16 : 16 points
32 : 32 points

Code Type E/S numérique |Type E/S analogique| Type entrée codeur
1 NPN - Collecteur ouvert
2 PNP - -
4 - - Driver de ligne
7 - Courant / tension -

Caractéristiques

Caractéristiques générales

Série GX

Caractéristiques

Tension d'alimentation de la carte

24 Ve.c.-15% a +10 % (20,4 2 26,4 Vc.c.)

Tension d'alimentation E/S

24Vc.c. —15 % a +10 % (20,4 & 26,4 Vc.c.)

Résistance aux parasites

Conforme a la norme IEC 61000-4-4, 2 kV (ligne électrique)

Résistance aux vibrations

Dysfonctionnement 10 & 60 Hz avec 0,7 mm d'amplitude, 60 & 150 Hz et 50 m/s® dans les directions X, Y
et Z pour 80 minutes

<Carte de sortie relais GX-OC1601 seulement>

10 a 55 Hz, avec une double amplitude de 0,7 mm

Résistance d'impact

150 m/s® avec amplitude de 0,7 mm
<Carte de sortie relais GX-OC1601 seulement>
100 m/s? (3 fois chaque dans 6 directions sur 3 axes)

Rigidité diélectrique

600 Vc.a. (entre circuits isolés)

Résistance d'isolement

20 MQ ou plus (entre circuits isolés)

Température ambiante de fonctionnement

-10a55°C

Humidité ambiante

25 & 85% (sans condensation)

Environnement de fonctionnement

Sans gaz corrosifs

Température de stockage

—25a65°C

Humidité de stockage

25 a 85% (sans condensation)

Couple de serrage des vis des borniers™’

Vis pour cablage M3 : 0,5 Nm
Vis de montage des borniers M3 : 0,5 Nm

Type de montage

Montage sur rail DIN 35 mm

*1

Applicable uniquement aux esclaves de type bornier a 2 rangées et a 3 rangées.

Caractéristiques des communications EtherCAT

Elément Caractéristiques

Protocole de communication Protocole dédié pour EtherCAT
Modulation Bande de base

Vitesse 100 Mbps

Couche physique

100BASE-TX (IEEE802.3)

Connecteurs

Connecteur blindé RJ45 x 2
ENTREE CN : Entrée EtherCAT
SORTIE CN : Sortie EtherCAT

Support de communication

Classe 5 ou supérieure (cable a double protection avec ruban adhésif en aluminium et blindage recommandé)

Distance de communication

Distance entre les nceuds (esclaves) : 100 m max.

Résistance aux parasites

Conforme a la norme IEC 61000-4-4, 1 kV ou plus

Méthode de réglage de I'adresse de nceud

Avec commutateur rotatif au format décimal ou Sysmac Studio

Plage d'adresse de nceud

1 a 99 : avec interrupteur rotatif
1 a 65 535 : avec Sysmac Studio

Affichage LED

PWR x 1

L/A IN (ENTREE Liaison / Activité) x 1
L/A OUT (SORTIE Liaison / Activité) x 1
RUN x 1

ERR x 1

Données de traitement

Mappage PDO fixe

Taille/mode PDO

2 bits a 256 octets

Boite a lettres

Messages d'urgence, demandes SDO, réponses SDO et informations SDO

Mode de SYNCHRONISATION

Carte esclave E/S numérique et carte esclave E/S analogique : Mode d'exécution libre (asynchrone)
Carte esclave d'entrée codeur : Mode c.c. 1
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E/S numérique

Entrée a 16 points (connexion 1 fil)

Caractéristiques

Elément GX-ID1611 [ GX-ID1621

Capacité d'entrée 16 points

Commun interne des E/S NPN PNP

Tension ON 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)
Tension OFF 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)
Courant OFF 1,0 mA maximum

Courant d'entrée

6,0 mA max. / entrée (a 24 Vc.c.)
3,0 mA max. / entrée (a 17 Vc.c.)

Retard ON

0,1 ms max.

Retard OFF

0,2 ms max.

Valeur de filtre d'entrée

Sans filtre, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (valeur par défaut : 1 ms)

Nombre de circuits par commun

16 points / commun

Voyants d'entrée

Affichage DEL (jaune)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Consommation de courant
d'alimentation de courant

90 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

les courts-circuits

Poids 180 g max.
Fonctions étendues Activé
Fonction de protection contre Non

Remarque : Pour la valeur du courant d'alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).

Sortie a 16 points (connexion 1 fil)

Elément

Caractéristiques

GX-0OD1611 | GX-OD1621

Capacité de sortie 16 points
Courant nominal (courant ON) 0,5 A/ sortie, 4,0 A/ commun
Commun interne des E/S NPN PNP
Tension résiduelle 1,2 V max. . 1,2 V max. )

(0,5 Vce.c., entre chaque borne de sortie et la borne G) (0,5 Vc.c., entre chaque borne de sortie et la borne V)
Courant de fuite 0,1 mA max.
Retard ON 0,5 ms max.
Retard OFF 1,5 ms max.

Nombre de circuits par commun

16 points/commun

Voyants de sortie

Affichage DEL (jaune)

Méthode d'isolation

Isolation de l'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Consommation de courant
d'alimentation de courant

90 mA maximum
(pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Consommation de courant 5 mA max.

d'alimentation de courant (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)
Poids 180 g max.

Fonctions étendues Activé

Traitement en sortie des erreurs
de communications

Sélectionner Conserver ou Effacer

Fonction de protection contre
les courts-circuits

Non

Remarque : Pour la valeur du courant d

16 sorties relais

‘alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).

Elément

Caractéristiques

GX-0C1601

Capacité de sortie

16 points

Relais montés

NY-5W-K-IE (composant Fujitsu) (voir Remarque)

Charge nominale

Charte de résistance
250 Vc.a., 2 A/ sortie, commun 8 A
30 Vc.c., 2 A/ sortie, commun 8 A

(valeur de référence)

Courant ON nominal 3 A/sortie

Tension de contact maximum 250 Vc.a., 125 Vc.c.
Courant de contact maximum 3 A/ sortie
Capacité de commutation maximale |750 Vc.a., 90 Wc.c.
Charge minimum applicable 5Vec., 1 mA

Durée de vie mécanique

20 000 000 opérations min.

Durée de vie électrique

100 000 opérations min.

Nombre de circuits par commun

16 points/commun

Voyants de sortie

Affichage DEL (jaune)

Méthode d'isolation

Isolation par relais

Méthode d'alimentation des E/S

Le relais est alimenté par I'alimentation de la carte.

Consommation de courant
d'alimentation de courant

210 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Poids

290 g max.

Fonctions étendues

Activé

E/S série GX
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Elément

Caractéristiques

GX-0C1601

Traitement en sortie des erreurs
de communications

Sélectionner Conserver ou Effacer

Fonction de protection contre
les courts-circuits

Non

Remarque : Pour les caractéristiques d'un relais particulier, consultez la fiche de données publiée par le fabricant.

Entrée a 8 points et sortie a 8 points (connexion 1 fil)

Elément

Caractéristiques

GX-MD1611 | GX-MD1621

Caractéristiques générales

Commun interne des E/S

NPN [PNP

Voyants d'E/S

Affichage DEL (jaune)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

80 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Poids 190 g max.
Fonctions étendues Non
Fonction de protection contre les N
Lo on
courts-circuits
Section d'entrée
Capacité d'entrée 8 points

Tension ON

15 Ve.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)

Tension OFF

5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)

Courant OFF

1,0 mA maximum

Courant d'entrée

6,0 mA max. / entrée (a 24 Vc.c.)
3,0 mA max. / entrée (a 17 Vc.c.)

Retard ON

0,1 ms max.

Retard OFF

0,2 ms max.

Valeur de filtre d'entrée

Sans filtre, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (valeur par défaut : 1 ms)

Nombre de circuits par commun

8 points/commun

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Section sortie

Capacité de sortie 8 points
Courant nominal de sortie 0,5 A/sortie, 2,0 A/ commun
Tension résiduelle 1,2 V max. ) 1,2 V max. .
(0,5 Vc.c., entre chaque borne de sortie et la borne G) (0,5 Vc.c., entre chaque borne de sortie et la borne V)
Courant de fuite 0,1 mA max.
Retard ON 0,5 ms max.
Retard OFF 1,5 ms max.

Nombre de circuits par commun

8 points / commun

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Traitement en sortie des erreurs
de communications

Sélectionner Conserver ou Effacer

Remarque : Pour la valeur du courant d'alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).

Entrée a 16 points (connexion 3 fil)

Caractéristiques

Elément GX-ID1612 | GX-ID1622

Capacité d'entrée 16 points

Commun interne des E/S NPN PNP

Tension ON 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 15 Vce.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)
Tension OFF 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)

Courant OFF

1,0 mA maximum

Courant d'entrée

6,0 mA max. / entrée (a 24 Vc.c.)
3,0 mA max. / entrée (a 17 Vc.c.)

Retard ON

0,1 ms max.

Retard OFF

0,2 ms max.

Valeur de filtre d'entrée

Sans filtre, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (valeur par défaut : 1 ms)

Nombre de circuits par commun

8 points/commun

Voyants d'entrée

Affichage DEL (jaune)

Méthode d'isolation

Isolation de I'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Courant d'alimentation
des périphériques d'entrée

100 mA / point

Consommation de courant
d'alimentation de courant

90 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

les courts-circuits

Poids 370 g max.
Fonctions étendues Non
Fonction de protection contre Non

Remarque : Pour la valeur du courant d'alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).
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Sortie a 16 points (connexion 3 fil)

Caractéristiques

Flement GX-0D1612 [ GX-0D1622

Capacité de sortie 16 points

Courant nominal (courant ON) 0,5 A/ sortie, 4,0 A/ commun

Commun interne des E/S NPN PNP

Tension résiduelle 26,25vvrggf'entre chaque borne de sortie et la borne G) 26,25VV21.§.)T'entre chaque borne de sortie et la borne V)
Courant de fuite 0,1 mA max.

Retard ON 0,5 ms max.

Retard OFF 1,5 ms max.

Nombre de circuits par commun

8 points/commun

Voyants de sortie

Affichage DEL (jaune)

Méthode d'isolation

Isolation de l'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via l'alimentation des E/S

Courant d'alimentation
des périphériques de sortie

100 mA / point

Consommation de courant
d'alimentation de courant

90 mA maximum
(pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Consommation de courant 5 mA max.

d'alimentation de courant (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)
Poids 370 g max.

Fonctions étendues Non

Traitement en sortie des erreurs
de communications

Sélectionner Conserver ou Effacer

Fonction de protection contre
les courts-circuits

Non

Remarque : Pour la valeur du courant d'alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).

Entrée a 8 points et sortie a 8

points (connexion 3 fil)

Elément

Caractéristiques

GX-MD1612 [ GX-MD1622

Caractéristiques générales

Commun interne des E/S

NPN [PNP

Voyants d'E/S

Affichage DEL (jaune)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

90 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Poids 370 g max.
Fonctions étendues Non
Fonction de protection contre N
L on
les courts-circuits
Section d'entrée
Capacité d'entrée 8 points

Tension ON 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 15 Vc.c. min. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)
Tension OFF 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne V) 5 Vc.c. max. (entre chaque borne d'entrée et la borne G)
Courant OFF 1,0 mA maximum

Courant d'entrée

6,0 mA max. / entrée (a 24-Vc.c.)
3,0 mA max. / entrée (a 17-Vc.c.)

Retard ON

0,1 ms max.

Retard OFF

0,2 ms max.

Valeur de filtre d'entrée

Sans filtre, 0,5 ms, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms (valeur par défaut : 1 ms)

Nombre de circuits par commun

8 points / commun

Méthode d'isolation

Isolation de l'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via I'alimentation des E/S

Courant d'alimentation des
périphériques d'entrée

100 mA / point

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Section sortie

Capacité de sortie 8 points
Courant nominal de sortie 0,5 A/ sortie, 2,0 A/ commun
Tension résiduelle 1,2 V max. . 1,2 V max. .
(0,5 Ve.c., entre chaque borne de sortie et la borne G) (0,5 Vc.c., entre chaque borne de sortie et la borne V)
Courant de fuite 0,1 mA max.
Retard ON 0,5 ms max.
Retard OFF 1,5 ms max.

Nombre de circuits par commun

8 points/commun

Méthode d'isolation

Isolation de l'optocoupleur

Méthode d'alimentation des E/S

Alimentation via I'alimentation des E/S

Courant d'alimentation
des périphériques de sortie

100 mA / point

Consommation de courant
d'alimentation de courant

5 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Traitement en sortie des erreurs
de communications

Sélectionner Conserver ou Effacer

Remarque : Pour la valeur du courant d'alimentation des E/S vers les bornes V et G, consultez le manuel d'utilisation de la série GX (N°Cat. W488).
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E/S analogique
Entrée analogique

Elément

Caracté

ristiques

GX-A

D0471

Entrée de tension

| Entrée de courant

Capacité d'entrée

4 points (définition possible du nombre de canaux activés)

Plage d'entrée

0asVv
1as5Vv
oatov
-10a+10V

42a20mA

Méthode de réglage de la plage
d'entrée

Commutation de plage d'entrée : Commun vers CANAL 1/ CAN
Communications SDO : Possibilité de définir individuellement

AL 2 de I'entrée, commun vers CANAL 3/ CANAL 4 de I'entrée
les CANAUX 1 a 4 d'entrée

Entrée de signal maximum

+15V

+ 30 mA

Impédance d'entrée 1 MQ min. 250 Q environ

Résolution 1/8 000 (pleine échelle)

Précision générale 25°C £03%FS £04%FS
-10a55°C|+ 0,6 % FS +0,8% FS

Cycle de conversion analogique

500 us / entrée quand 4 points sont utilisés : 2 ms max.

Données A/N converties

Autre que = 10 V : 0000 a 1F40 Hex pleine échelle (0 a 8 000)
+10 V : FOB0 a OFAQ Hex pleine échelle (—4 000 a +4 000)
Plage de conversion A/N : + 5 % FS des plages

de données ci-dessus.

Méthode d'isolation

Isolation par optocoupleur (entre les lignes de communication
Pas d'isolation entre les signaux d'entrée

et d'entrée)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

120 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 & 26,4 Vc.c.)

Poids

180 g max.

Accessoires

Quatre fixations métalliques de court-circuit (pour entrée de courant) "

“1
de tension également.

Sortie analogique

Des fixations métalliques de court-circuit sont utilisées pour I'entrée de courant uniquement, mais peuvent étre stockées en lieu str en vue d'étre utilisées avec des entrées

Elément

Caracté

ristiques

GX-DA0271

Sortie tension

| Sortie courant

Capacité de sortie

2 points (définition possible du nombre de canaux activés)

Plage de sortie

0asv
1asVv
oatov
-10a+10V

42a20mA

Méthode de réglage de la plage
de sortie

Commutateur de plage de sortie, communication SDO : Possi

bilité de régler les CANAUX 1 et 2 séparément

Résistance de charge de sortie

externe permise 5 KQ min. 600 Q max.
Résolution 1/8000 (pleine échelle)
Précision générale 25°C £04%FS

-10a55°C|+ 0,8 % FS

Cycle de conversion analogique

500 us/entrée quand 2 points sont utilisés : 1 ms max.

Données A/N converties

Autre que = 10 V : 0000 a 1F40 Hex pleine échelle (0 a 8 000
+ 10V : FO60 a OFAQ Hex pleine échelle (-4 000 a +4 000)

)

Plage de conversion N/A : + 5 % FS des plages de données ci-dessus.

Méthode d'isolation

Isolation par optocoupleur (entre la sortie et les lignes de com
Pas d'isolation entre les signaux de sortie

munication)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

150 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 & 26,4 Vc.c.)

Poids 190 g max.
Entrée codeur
Entrée collecteur ouvert
s Caractéristiques
Elément GX-EC0211
Caractéristiques des bornes
Point du compteur 2 points

Signal d'entrée

Phase A du compteur

Phase B du compteur

Phase Z du compteur

Entrée d'enclenchement (A/B)
Entrée réinitialisation compteur

Affichage de I'état activé du compteur

Affichage DEL (vert)

Voyants d'entrée

Affichage DEL (jaune)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

130 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Poids 390 g max.
Caractéristiques de I'entrée d'impulsion
Phase A/B du compteur Phase Z du compteur
20,44 26,4 Vc.c. 4,5a5,5Vc.c. 20,44 26,4 Vc.c. 4,5a5,5Vc.c.

Tension d'entrée

(24 Ve.c. —15 4 +10 %) (5Ve.c. =5 %)

(24 Ve.c. =15 2 +10 %) (5 Ve.c. + 5 %)

Courant d'entrée

8,4 mA (a 24 Vc.c.) 8,6 mA (a5 Vce.c.)

8,4 mA (a 24 Vc.c.) 8,6 mA (a5 Vce.c.)

Tension ON 19,6 V min. 4,5V min. 18,6 V min. 4,5V min.
Tension OFF 4V max. 1,5V max. 4V max. 1,5V max.
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. Caractéristiques
Elément GX-EC0211
Résistance de restriction d'entrée 2,7 KQ |430 Q 2,7 KQ 430 Q
. . . Ph ni kHz

Fréquence de réponse maximale (dif?gfeﬁcquz';fhoaose multiple de x 4, 125 kHz) 125 kHz
Commutation de filtre Non applicable Non applicable

Caractéristiques d'entrée d'enclenchement/réinitialisation

Entrée d'enclenchement (A/B) | Entrée de réinitialisation

Commun interne des E/S NPN
Tension d'entrée 20,4 2 26,4 Vc.c. (24 Ve.c. -15a +10 %) 20,4 2 26,4 Vc.c. (24 Ve.c. —-15a +10 %)
Impédance d'entrée 4,0 KQ 3,3KQ
Courant d'entrée 5,5mA (a 24 Vc.c.) 7 mA (a24 Vc.c.)
Tension ON/courant ON 17,4 Vc.c. min. / 3 mA min. 14,4 Vc.c. min. / 3 mA min.
Tension OFF/courant OFF 5 Vc.c. max./ 1 mA max. 5 Vc.c. max. / 1 mA max.
Temps de réponse ON 3 us max. 15 ps max.
Temps de réponse OFF 3 us max. 90 pus max.

Entrée de driver de ligne

Caractéristiques
GX-EC0241
Caractéristiques des bornes

Elément

Point du compteur 2 points

Phase A du compteur

Phase B du compteur

Signal d'entrée Phase Z du compteur

Entrée d'enclenchement (A/B)
Entrée réinitialisation compteur

Affichage de I'état activé
du compteur

Voyants d'entrée Affichage DEL (jaune)

Consommation de courant
d'alimentation de courant

Affichage DEL (vert)

100 mA max. (pour tension d'alimentation 20,4 a 26,4 Vc.c.)

Poids 390 g max.
Caractéristiques de I'entrée d'impulsion
Phase A/B du compteur | Phase Z du compteur
Tension d'entrée Norme EIA RS-422-A, niveau de driver de ligne
Impédance d'entrée 1200 +5%
Tension d'entrée de niveau gH 0,1V
Tension d'entrée de niveau gL -0,1V
Tension d'hystérésis 60 mV
Fréquence de réponse maximale Mgnpphasé 4 MHz ) 1 MHz
(différence de phase multiple de x 4, 1 MHz)

Commutation de filtre Non applicable

Caractéristiques d'entrée d'enclenchemen